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1. INFORMACJE OGOLNE

1.1. OPIS OGOLNY

SCANCLIMBER SC1300 moze by¢ uzy-
wany jako podest roboczy masztowy poje-
dyhczy lub podwdjny. Jest zaprojektowany
do przewozenia ludzi wraz z narzedziami i
niezbednego wyposazenia oraz materiatu
do pracy na duzych wysokosciach.

SCANCLIMBER SC1300 moze by¢ uzy-
wany do wszelkiego rodzaju prac: mon-
tazu,obrébki wykanczajgcej, tynkowania

1 POMOST BOCZNY

2 BARIERKA
WEJSCIOWA
Z DRABINA

3 DYSZEL

4 PODPORA (4
5 TRAWERSA

6 POMOST GLOWNY
Z NAPEDEM 9\

7 MASZT
8 NAPED WOZKA
9 BELKA PODPO-

i malowania budynkéw i obiektow prze-
mystowych. Moze by¢ instalowany wewnatrz
i na zewnatrz budynkéw. Platforma jest
sterowana w gore i w dot za pomocg przy-
ciskow na kasecie sterowniczej, na ktérej
znajduje sie tez przycisk awaryjnego stopu.

SCANCLIMBER SC1300 sktada sie z
podstawy, masztu i pomostow bocznych,
ktore sg tgczone z pomostem gtownym z
napedem.

o

ROWA
10 WOZEK 13-0994-1-1C
Rysunek 1.1. SC1300 na woézku.
CZESC 1 DTR SC1300



Wozek sktada sie ze spawanej ramy
z czterema kotami i czterema belkami
wysuwnymi z podporami, ktére mogg by¢
odchylane. Sg one uzywane do ustawiania
masztu w pozycji pionowej. Naped jezdny
woézka utatwia przemieszczenie maszyny
na placu budowy.

Holowanie SCANCLIMBER SC1300 na
placu budowy jest mozliwe przy wykorzys-
taniu dyszla.

"' NIE

I DOZWOLONE

* JEST HOLO-
WANIE SC1300
NA DROGACH
PUBLICZNYCH !!

Maszt sktada sie z
sekcji masztu o struk-
turze kratownicy, ktére
sgq montowane jedna
nad drugg i taczone za
pomoca srub segmen-
towych. Na jednej stronie

sekcji masztu znajduje /

sie zebatka napedu plat-
formy.

Do szczytu masztu
przykrecony jest traw-
ers. Wykorzystuje sie
go jako mechaniczne
urzadzenie do zatrzy-
mywania platformy w
gornym potozeniu.
Trawers jest réwniez
uzywany jako punkt za-

czepienia przy podnoszeniu sekcji masztu
lub catego podestu
SCANCLIMBER SC1300.

Max. udzwig trawersu to 5500 kg. Wyso-
kos¢ wolnostojgcego masztu jest ograniczo-
na. Przy uzyciu systemu kotwigcego mozna
uzyska¢ max. wysokos¢ 100 m. Mini pod-
stawa zostata zaprojektowana dla waskich
i ciasnych buddéw.

Rysunek 1.2.
SC1300 na mini podstawie

CZESC 1 DTR

SC1300




Poprzez potgczenie dwoéch SC1300
POJEDYNCZYCH (pojedynczy maszt) za
pomocg przegubowych ztgcz otrzymuje sie
podest SC1300 TWIN z dtuzszg i bardziej
wydajng przestrzenig robocza.

30-0195-105-1
Rysunek 1.3. SC1300 twin na mini podstawach.

30-0994-85-1

Rysunek 1.4. SC1300 twin na wbzkach.
CZESC 1 DTR SC1300



WOLNOSTOJACA- WYSOKOSC 20 M

May, 20000

Rysunek 1.5. SC1300 pojedynczy
z wymiarami. Wszystkie belki podpo-
rowe sg odchylone i wysuniete. 13-0994-2-2C

WOLNOSTOJACA- WYSOKOSC 15 M

Rysunek 1.6. SC1300
pojedynczy z wymiarami. Wszystkie belki
13-0994-2-1C

podporowe sg wysuniete, ale odchylone
tylko od strony masztu.
CZESC 1 DTR

SC1300



13-0994-102-1C

915

00-0994-62-1

Rysunek 1.7. SC1300 pojedynczy na mini podstawie. Wymiary mini podstawy.

CZESC 1 DTR SC1300



1.2. ZAKRES PODSTAWOWEJ DOSTAWY SC1300 NA WOZKU
Z PLATFORMA 10,5 M (PATRZ RYSUNEK NR 13-0994-1)

poz. opis szt.
1. WOZEK ... 1
2. Belka podporowa Z pOAPOra .......ccovviiieeiieiieeeeee e 4
3. Podpora srodkowa (z masztem ponad 30mM) .........ccoeeviiiiiiiiinneeniiiiieeeen 1
4. Podkiad drewniany...........ccoooiieiiiiiiiii e 4+1
5. DYSZEI oo 1
6. Naped jazdy wozka (wykonanie specjalnge) .........ccccccviiiiiiiieiieeeiiiiiieeeee 1
7. Kosznakabel ..., 1
8. RamMa NapedOWa..........uuuiiiii e 1
9. SeKCJAMASZIU. ... X)
10. Sruba segmentowa kompletna ..............cccceveveececnnnnne. 4szt | sekcje masztu
11.  Trawersa (z kompletng Srubg 4 SZt)........cccooiiiiiiiiiiiiiii e 1
12, OSIONA MASZIU ...eiiiiiiiiic e 1
13, OSIONA MASZEU ..eveiiiieiiiieee et e e e e e 1
I TR O 153 (o o F= I o 0 = 17z (U 1
15. Uktad krzywek (pozycja gorna i dolna) .........cccceeeveeeeiiiiiiiiiiieeee e 2
16,  KrzyWKa DUCZKE ......cooviiiiiiii e e 2
17.  Blacha (dla pozyCji 15/16) ....covieieiiiiiiiiiee e 5
18. Pomost boczny (1,68 X1,6 M) .ecoiiiiiiiiiiiiie e 6
19. Kompletna sSruba do POMOSIU .........uviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeee e 36
20. Barierka (1,0 M) .o, 1
21. Barierka (1,6 M) ..o 12
22. Barierka wejSCiowa (1,6 M) ...cuuiiiiiiiiiiiiii e 2
23. tacznik 2 ze Srubami MOCUJGCYMI ...cooviiiiiiiiiiiiiee e 8
24. tacznik 1 ze Srubami MOCUJACYMI .cccceeiiiiiiiiiii 10
25.R. Lacznik 3 ze Srubami MOCUJGCYMI ......covvvviiiiiiie e 2
25.L. Lacznik 4 ze Srubami MOCUJECYMI ...ccoiiiuiiiiiiiiiiee e 2
26.  SrUDA IMDUSOWE ..ottt 30
27. Drabina ..., 2
28.  LaCZNiK POMOSIOWY .. .. 2
29. Kompletna Sruba do pomostu bocznego ... 4
30. Kotwienie KOmMPIetNe ........oooiiiiiiiii e X)
31.  Rury do kotwienia SZCZYtOWEJO ......ccoveeiiiieiiiiii et 2
32. Klucz specjalny (do montazu POMOSOW).......ccoviuiriiiiiieeeiiiiiiiiieee e 1
33.  Klucz specjalny(do POAPO)......cuviiiiiiiiiiiiiiie et 1
34. Klucz specjalny (do rolek prowadzaCyCh) .........cccuvuvieeiiiiiiiiiiiiiiiieee e 1
35. Klucz specjalny (do urzgdzenia chwytnego) .......cccooeeiiiiiiiiiiiiicicccs 1
36. Kaseta sterownicza do napedu poziomego jazdy wézka

i PIONOWEQGO PIAtfOrMY ..o 1
37. Kaseta proby urzadzenia chwytnego (maszyna single/twin) ...................... 1
38.R. Barierka prawa pomostu gtOWNEJO..........cuvvuiiiiiiieiiceeeiei e 1
38.L. Barierka lewa pomostu gtOWNEgO ......ccooiiiiiiiiiie e 1
X)  w zaleznoSci od wysoko$ci masztu

CZESC 1 DTR SC1300



Rysunek 1.8. 13-0994-1
SC1300 pojedynczy na woézku z platforma 10,5 m - zakres podstawowej dostawy.

CZESC 1 DTR SC1300



TABELA KROTNOSCI CZESCI, KTORYCH ILOSC ZALEZY OD WYSOKOSCI PODNOSZENIA

Czesci i jednostki, ktérych ilos¢ zalezy od
wysokosci masztu sg wyspecyfikowane w

ponizszej tabeli.
Dla SC1300 TWIN ilo$¢ nalezy podwoic€.

Opis Nr rysunku Wysokos¢ podnoszenia m
lub normy
20 30 40 50 60 70 80 90 100
llos¢ szt
1. Sekcjamasztu SC1-02.00.00.00 16 24 32 40 48 56 64 72 80x)
(32 48 64 80 96 112 128 144 160)
1.1. Sruba segmentowa SC1-101 64 96 128 160 192 224 256 288 320
(128 192 256 320 384 448 512 576 640)
1.2. Nakretka PN EN 24032 64 96 128 160 192 224 256 288 320
(128 192 256 320 384 448 512 576 640)
1.3. Podkfadka PN-83/M-82039 64 96 128 160 192 224 256 288 320
DIN 6916 (128 192 256 320 384 448 512 576 640)

2. Kotwienie SC1-20.00.00.00

1

2 3 4 5 6 6 7 8

przyscienne (2 4 6 8 10 12 12 14 16)
Min. ilos¢
kotwien dla masztu
na wozku
Min. ilos¢ 3 4 5 6 7 8 8 9 10
kotwien dla masztu (6 8 10 12 14 16 16 18 20)
na mini podstawie

3. Przewdd zasilajacy m 28 38 48 58 68 78 88 98 108
5x 4 mm? (56 76 96 116 136 156 176 196 216)

X) Maszyna bazowa zawiera jedng zamontowang sekcje masztu.

CZESC 1
10

DTR

SC1300




1.3. WARUNKI GWARANCJI

4 )

Sprzedajgcy gwarantuje, ze nowy podest roboczy masztowy
SCANCLIMBER jest dostarczony jako wolny od wad materiatowych
i btedow wykonania. Gwarancja jest wazna dwanascie (12) miesiecy
od daty dostawy.Gwarancja na wyposazenie i czesci wykonywane
przez poddostawcow jest ograniczona do gwarancji odpowiednich
wykonawcow.

Gwarancja nie obejmuje:

1. uszkodzen i strat spowodowanych przez transport

2. uszkodzen i strat wskutek niewtasciwego uzycia lub wypadku

3. uszkodzen i strat wskutek nieprzestrzegania instrukcji obstugi, konserwaciji lub
magazynowania

4. normalnego zuzycia wyposazenia i uszkodzen czesci zuzywajgcych sie:
materiaty takie jak gumowe opony, wyposazenie elektryczne itd.

5. uszkodzen i strat wskutek konserwacji lub naprawy wykonanej przez
nieuprawniony personel

6. uszkodzen i strat spowodowanych przez nabywce w wyniku zastosowania podestu
masztowego niezgodnie z przeznaczeniem lub jego budowg

7. innych posrednich uszkodzen i strat tj. utrata zysku czy koszty przestoju itp

Reklamacja nie bedzie uznana jesli zostaty uzyte czesci nieoryginalne, nie dozwolone

przez sprzedawce.

Reklamacje gwarancyjne powinny by¢ zgtaszane w formie pisemnej z doktadnym

opisem uszkodzenia i wystane na ponizszy adres w ciggu czternastu (14) dni od

daty wykrycia uszkodzenia.

adres:

SCANCLIMBER Sp. z o0.0.
ul. Surowieckiego 9
62-200 Gniezno, Poland
Tel 061 426 25 51

Fax 061 426 38 52

Odpowiedzialnios¢ gwarancyjna jest ograniczona ze strony sprzedajacego do:

(1) wymiany uszkodzonych czesci lub
(2) naprawy uszkodzonych czesci przez sprzedajacego badz przez poddostawce lub
(3) udzielenie obnizki cenowej

Gwarancja wymienionych lub naprawionych czesci obowigzuje w terminie waznosci
gwarancji podestu masztowego.Nabywca jest zobowigzany wysta¢ uszkodzong czes¢
do sprzedajgcego dla sprawdzenia na jego zadanie. Wymienione lub zaptacone czesci

stajg sie wtasnoscig sprzedajgcego. /

N

CZESC 1 DTR SC1300
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2. INFORMACJE TECHNICZNE | SCHEMATY ELEKTRYCZNE

2.1. SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Max.

13-0994-2-2C
Rysunek 2.1. SC1300 pojedynczy wolnostojacy
wraz z wymiarami.
MAX. 24700

8

g

<

S

S 1%
e
30-0994-85-3C
SC1300

Rysunek 2.2. SC1300 twin wolnostojgcy wraz z wymiarami.
DTR

CZESC 2



UDZWIG

POJEDYNCZY TWIN

® Max. dtugos¢ platformy

Max. udzwig
-dtugos¢ platformy 42 m
7,4 m
10,5 m
11,9 m
18,3 m
24,7 m
Max . wysokos¢ podnoszenia/ dlugosé
platformy, wolnostojaca
- belki podporowe wysuniete z obu dtugosc¢
stron i od strony masztu odchylone
- belki podporowe wysuniete z obu dtugosc¢
stron i odchylone
- montaz wewnatrz (bez wiatru) dlugos¢
- z uzyciem osfony pogodowe;j dtugosé

Max.wysokos¢ podnoszenia, maszt kotwiony
- odlegtos¢ miedzy kotwieniami

- wolny maszt ponad kotwieniem
Max.dozwolona predko$¢ wiatru

podczas montazu i demontazu

Predkos$¢ jazdy pionowej

Predkos$¢ jazdy poziomej

WYMIARY | WAGI

Najnizsza wysokos¢ transportowa

Najnizszy poziom platformy

Pomost boczny I X w
waga

Pomosty wysuwne

- dla 10,5 m dtugosci platformy

- dla 18,3 m dtugosci platformy twin

Sekcja masztu Ixwxh
waga
Rama napedowa (z petnym wyposazeniem) | x w x h
waga
Wodzek z belkami podporowymi I X w
waga
CZESC 2 DTR

m 10,5 24,7

kg 1300

kg 1000

kg 700
kg 2320
kg 1700
kg 1120
m/m 15/10,5 15/24,7
m/m 20/10,5 15/24,7
m/m 28/10,5 28/24,7
m/m 10/10,5 10/18,3
m 100 100
m 12,5 12,5
m 6,25 6,25
m/s 12,7 12,7
m/min 6 6
m/min 11,5 11,5

POJEDYNCZY TWIN

m 2,25 2,25
m 1,15 1,15
m 1,6 x 1,68 1,6 x 1,68
kg 120 120
m 0,3

m 0,3
m 0,7x0,7x1,25 ,0,7x0,7x1,25
kg 82 82
m 1,5x0,95x0,95 1,5x0,95x0,95
kg 536 2 x 536
m 495x1,98 4,95 x 1,98
kg 1710 2x1710

SC1300



DANE ELEKTRYCZNE

®* Moc napedu pionowego
®* Moc napedu poziomego
* Napiecie zasilajgce/czestotliwosc
* Napiecie sterujgce/czestotliwosé
* Max.prad rozruchowy
®* Max.zuzycie mocy
®* Moc zabezpieczenia pradowego
* Gniazdo do elektronarzedzi

- napiecie i prad

URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

® Mechaniczne urzadzenie chwytne

* Przycisk awaryjnego stopu, gorne
i dolne wylaczniki krancowe

* Hamulec elektromagnetyczny

*  Wylacznik réznicowo - pradowy

* Indukcyjny wytgcznik bezpieczenstwa
przy montazu

® tacznik krancowy blokady jazdy wézka

* Osiatkowane ostony masztu

® Barierka bezpieczenhstwa
(wysokosc¢ 1,1m)

* Automatyczny system kontroli poziomu
dla wersji dwumasztowej

* System awaryjnego opuszczania

kW
kW
V/Hz
V/Hz

kVA

VIA

CZESC 2 DTR

POJEDYNCZY

3

1,1
400/50

48/50

35

8

C16

1x230/16

POJEDYNCZY

TAK
TAK
TAK
TAK
TAK
TAK
TAK

TAK

TAK

TWIN

2x3
2x1,1
400/50
48/50
70

16
2xC16

2x230/16

TWIN
TAK
TAK
TAK
TAK
TAK
TAK
TAK
TAK

TAK
TAK

SC1300



WAGI GLOWNYCH KOMPONENTOW DLA SC1300 POJEDYNCZY | TWIN

NR NAZWA ELEMENTU KG
1. Woézek z belkami podporowymi i podporami 1710
2. Naped jazdy poziomej wozka 70
3. Dyszel wozka 39
4. Mini podstawa 270
5. Podpora 30
6. Rama napedowa

- rama stalowa SC1300 285

- Z petnym wyposazeniem 536
7. Sekcja masztu 82
8. Kompletna sruba segmentowa 4.4
9. Ostona masztu/ kompletna 53,4

- ostona srodkowa 13,2

- ostona lewa 20

- ostona prawa 20,2
10. Trawersa 45
1. Pomost boczny

-1,6m 120

-1,0m 67
12. Barierka

-1,6m 15,2

- 1,6 m wejsciowa 19,2

-1,0m 10,8
13. Drabina 8,6
14. Kotwienie kompletne

- standard 55

- pionowe z rurami 100

- pionowe z ptytami 83,5
15. Pomost wysuwny dla jednego pomostu bocznego 61,5
16. Zurawik montazowy (bez wciggarki) 45
17. Elementy przegubu (twin) 12,5
18. Ostona pogodowa na jeden pomost boczny bez

elementéw drewnianych i materiatu pokrywajgcego 17
CZESC 2 DTR SC1300



2.2. WYPOSAZENIE OPCYJNE

2.2.1. MINI PODSTAWA

Wozek moze by¢ zastgpiony przez mini
podstawe. Jesli taka wymiana jest potrzebna
nalezy postepowac nastepujaco:

1. Skrocic¢ platforme do 4,2m.

2. Usungc trawers.

3. Zamontowac jedng sekcje masztu.

4. Wigczy¢ gtowny wytacznik i tgcznik
jazdy pionowe;.

5. Podjecha¢ platformag na wysokosé
pierwszej lub drugiej sekcji masztu.

6. Zamontowac trawers.

7.  Wylaczy¢ gtowny wytacznik i fgcznik
jazdy pionowej.

8. Usunac¢ krzywki dolnego tgcznika kon-
cowego i krancowego.

9. Usung¢ dolny wspornik krzywki
buczka.

10. Odtaczy¢ przewdd zasilajgcy, zdjaé
z uchwytu podwieszke kablowa, zwing¢
przewdd w koszu i odstawi¢ kosz.

11. Zaczepi€ haki na oba ucha trawersu.

12. Naciagna¢ tancuchy/ liny.

13. Zluzowac sruby dolnej sekcji masztu.

OSTRZEZENIE !
I NACIAGNAC POPRAWNIE LINY
" PODNOSZACE ABY ZAPOBIEC
UPADKOWI MASZYNY PRZY ZLU-
ZOWANYCH SRUBACH SEKCJI.

14. Po zluzowaniu $rub segmentowych
podnies¢ platforme na mini podstawe

i zamocowac za pomocg srub segmen-
towych.

CZESC 2
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15. Zamontowac krzywki dolnego tacz-
nika koncowego i krahcowego.

16. Zamontowac¢ dolny wspornik krzywki
buczka.

17. Kosz na kabel ustawi¢ pod uchwytem
podwieszki, zaczepi¢ podwieszke
kablowg znajdujacq sie na przewodzie,
podtgczy¢ przewdd.
do szafki elektrycznej mini podstawy.

00-0994-61-1

260

00-0994-63-1

Rysunek 2.3 Mini podstawa z wymiarami.

SC1300



2.2.2. POMOSTY WYSUWNE

MAX. 100 KG
SLUPEK
PROWADNICA
\ BELKA
~_WYSUWNA
SKLEJKA 21 MM
MAX 300 MM -
1680 MM 1000 MM¥)
PLATFORMA POMOST WYSUWNY
CIEZAR | OBCIAZENIE POMOSTU WYSUWNEGO ODPO-
l WIEDNIO ZMNIEJSZA MAX. UDZWIG PLATFORMY.
" NALEZY ZAMONTOWAC BARIERKI.
I *) UWAGA !
| PRZED ZAMOCOWANIEM POMOSTU WYSUWNEGO
NALEZY ZAPOZNAC SIE Z TABELAMI OBCIAZEN.
V440118

Rysunek 2.4. Tabela obcigzen dla pomostéw wysuwnych.

CZESC 2 DTR SC1300



Rysunek 2.5. Pomost wysuwny

Rama pomostu wysuwnego sktada sie z
prowadnicy, belek wysuwnych i stupkow.
Prowadnica jest mocowana srubami pod
pomostem bocznym. Belka wysuwna
jest umieszczona wewnatrz prowadnicy
i moze by¢ wyciggana i blokowana na
wymagang dtugos¢. Na jeden pomost boczny
potrzebne sg 2 szt. prowadnic, belek wysu-
wnych i stupkow, oraz 2 sztuki stupkow

13-1193-40-1

kwadratowych dla obu koncéw pomostu
wysuwnego.

Pomosty wysuwne dla SC1300 sg pokazane
na rysunkach. W zaleznosci od catkowitej
dtugosci platformy wystepuja nastepujace
pomosty wysuwne:

Dlugosé¢ platformy Szerokos$é wysuwu
SC1300 7,4 m 1,0m
10,5 m 0,3m
SC1300 twin 15,1 m 1,0m
199 m 0,3m
UWAGA! Il PRZED MONTAZEM POMO-

I PLYTA ZE SKLEJKI, KTORA
ZOSTANIE ZAMONTOWANA NA
BELKI WYSUWNE MUSI MIEC CO
NAJMNIEJ 21 MM GRUBOSCI

CZESC 2

DTR

STOW WYSUWNYCH NALEZY
ZAPOZNAC SIE Z TABELAMI
OBCIAZEN!!

SC1300



POMOSTY WYSUWNE 1,0 M
MAX. DLUGOSC PLATFORMY 7,4 M

Rysunek 2.6. SC1300 z pomostami wysuwnymi. 13-0994-293-1C

POMOSTY WYSUWNE 0,3 M
MAX.DLUGOSC PLATFORMY 10,5 M

Rysunek 2.7. SC1300 z pomostami wysuwnymi. 13-0994-297-1C

CZESC 2 DTR SC1300
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2.2.3. ZURAWIK MONTAZOWY

@

Rysunek 2.8. Zurawik
montazowy z wymia-
rami.

00-0994-35-1

Maksymalny udzwig 100 kg.

I OSTRZEZENIE ! _ _
JEDNOCZESNE UZYWANIE ZURA-
WIKA MONTAZOWEGO | PLATFOR-
MY JEST ZABRONIONE.
UWAGA!
ZURAWIK MONTAZOWY JEST

PRZEZNACZONY WYLACZNIE DO
PRZENOSZENIA SEKCJI MASZTU.

Pionowa czes¢ 1 zurawika montazowego
musi by¢ zamocowana tak, aby pozioma
cze$¢ 2 zurawika nie wchodzita w kolizje
z masztem przy ruchu platformy w gére
i w dot.

CZESC 2 DTR SC1300
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2.2.4. NAPED JEZDNY WOZKA

POZYCJE DZWIGNI
DZWIGNIA JAZDA
SPRZEGEA T
E [ )
O— =
HOLOWANIE
00-0994-11-1

Rysunek 2.9. Naped jezdny wozka i potoZenia dzwigni sprzegta.

Nade sktada SlQ z dwéch g’féwnych CZQSCI ' OSTRZEZENIE'

motoreduktora i przekfadni tancuchowej. = PO ROZLACZENIU SPRZEGLA

jazdy wynosi 11,5 m/min. Ruchem wézka

mozna sterowac tg samag kaseta sterowniczg
jak przy podnoszeniu platformy. Przewdd
kasety sterowniczej musi by¢ podtgczony
do gniazda na szafce elektrycznej wozka.
Sprzegto jest obstugiwane za pomocg
dzwigni sprzegta. Przy holowaniu maszyny
za pomocg dyszla ustawic¢ dzwignie sprzegta
w pozycje “holowanie”.

2.2.5. PODPORA SRODKOWA

UWAGA!
' PODPORA SRODKOWA JEST
" NIEZBEDNATYLKO DLA MASZTU
POWYZEJ 30 M.

00-0994-13-1

Rysunek 2.10. Podpora $rodkowa.

CZESC 2 DTR SC1300
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2.2.6 OSLONA POGODOWA

Rysunek 2.11.0stona pogodowa.

UWAGA!

I MASA OSLONY POGODOWEJ MUSI BYC ODJETA OD MAX. UDZWIGU

* PLATFORMY.

13-0295-504-1

Max. dozwolona wysokos$¢ podestu wolnostojgcego i dtugosci platformy przy uzyciu ostony
pogodowej (predkos¢ wiatru < 12,7 m/s).

MASZT |DLUGOSC PLATFORMY | WYSOKOSC

TWIN

POJEDYNCZY 10,5M 10M

18,3 M 10M

2.2.7. KOTWIENIE SCIENNE

Kotwienie standard

Kotwienie szczytowe

Regulowane kotwienie pionowe
(Patrz instrukcje kotwienia punkt 4.5.)

CZESC 2 DTR
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2.3. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Platforma jest zasilana napieciem

400 V/50 Hz AC

Instalacja elektryczna platformy zawiera
nastepujace obwody:

e Obwdd sitowy 400 V
e Obwdd sterowniczy

zasilany z transformatora 48 V
e Obwdd buczka 230V

e Obwdd elektronarzedzi
zabezpieczony wytgcznikiem
réznicowo-pradowym 230V

Obwaéd zasilajacy

Obwad sitowy zasila silniki elektryczne (M1

i M2) i hamulce tych silnikow.

Szafka elektryczna wézka odpowiada za
jazde wozka. Zawiera wtyczke tablicowg
(X1), tacznik gtéwny (Q1), wytgczniki
samoczynne (F1, F2), stycznik gtowny (K1),
styczniki kierunkowe (K2-K3) i transformator
(T1) dla obwodu sterowniczego.

Szafka elektryczna platformy zawiera
tacznik gtowny (Q2), tacznik zmiany
faz (Q1.1) wytacznik samoczynny (F5),
przekaznik kontroli faz (F8), styczniki
(K4-K7) i wytacznik samoczynny (F7) dla
zabezpieczenia transformatora (T2).

taczniki gtdwne wytaczajg obwody sitowy

i sterownicze. Wytgcznik samoczynny

przerywa obwdd w przypadku przecigzenia

lub zwarcia. Przekaznik kontroli zabezpiecza
obwdd przed ztym kierunkiem wirowania
faz.

OSTRZEZENIE!
| LACZNIK GLOWNY (Q2) W
SZAFCE ELEKTRYCZNEJ PLAT-
FORMY NIE ODLACZA NAPIE-
CIA OD GNIAZD (E1 | E2) ORAZ
BUCZKA (H2).

CZESC 2
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Obwadd sterujacy

Obwod sterujacy jazdy woézka zawiera
tacznik (S1), tacznik blokady jazdy wézka
(S10), lampke kontrolng (H1) i cewki
stycznikow (K1-K3).

Obwdd ten jest zabezpieczony przed
zwarciem przez wytgcznik samoczynny (F3).
Sterowanie jazdg wozka przeprowadzone
jest przy pomocy kasety E3, ktéra jest
podigczona do gniazda szafki elektrycznej
wozka X3.

Ta sama kaseta sterownicza (E3) jest
uzywana zarowno do jazdy wézka i platformy.
Przyciski (S4) naprzod, (S5) do tytu i przycisk
stop (S6) stuzg do sterowania jazdg wozka.

Obwdd sterowniczy platformy zawiera
wytacznik (S3), tacznik urzadzenia chwyt-
nego (S13), tacznik krancowy (S12) i tagcznik
koncowy (S11), czujnik kontroli masztu
(B1), czujnik strefy dojazdowej (B2), i cewki
stycznikéw i przekaznikow (K4-K9).

Obwdd ten jest zabezpieczony przed
zwarciem przez wytgcznik samoczynny (F7).
Napiecie sterownicze 48 V jest napieciem
wyjéciowym transformatora (T2).

Jazda platformy jest sterowana przez
kasete sterowniczg (E3) - takg samg jak
przy napedzie wozka. Kaseta sterownicza
zawiera przyciski (S4) w goére, (S5) w dot i
stop awaryjny (S6).

Obwdéd buczka zawiera przycisk buczka
(S2)ibuczek (H2). Obwad ten jest chroniony
przed skutkami zwaré poprzez wytgcznik
samoczynny (F6). Sygnat moze by¢ przeka-
zany poprzez nacisniecie przycisku buczka,
ktéry jest w szafce sterujgcej platformy.

Gdy platforma jest podnoszona lub
opuszczana w dwumetrowej strefie
dojazdowej sygnalizowane jest to przez
buczek.

SC1300



Obwdd elektronarzedzi

Obwdd elektronarzedzi zawiera dwa gni-
azda (E1 i E2) 230 V /50 Hz. Gniazda te
sq zabezpieczone przezd zwarciem przez
automatyczny (F4) wylacznik réznicowo-
pradowy o+1=30 mA.

OSTRZEZENIE!
| tAczNIiK GLOWNY (Q2) W SZAFCE
» ELEKTRYCZNEJ PLATFORMY NIE
ODLACZA ZASILANIA OD GNIAZD
ELEKTRONARZEDZI (E1 | E2) ORAZ
BUCZKA (H2).

Przewody elektryczne

Zasilanie elektryczne wykonane jest prze-
wodem 5x6 mm? zakonczone przenosnym
gniazdem 16A.

Uktad elektryczny platformy zawiera
wiele elektrycznych urzadzen (silniki, ha-
mulce, buczek, faczniki krancowe, kasete
sterowniczg).Urzadzenia te sgq taczone
miedzianymi przewodami 2.5 mm?i 1,5 mm’

Zabezpieczenie przeciwporazeniowe
Zastosowane zerowanie to dodatkowy
system ochrony przeciwporazeniowe;j.
Oproécz tego:
- gniazda zabezpieczone sg
wytacznikiem réznicowo-pragdowym
o +1 30 mA
- obwdd sterowniczy zasilany
poprzez transformator

Zabezpieczenie odgromowe

Platforma powinna by¢ podigczona do insta-
lacji odgromowej budynku/ terenu budowy.
Gdy taki system jest niedostepny nalezy wy-
kona¢ uziemienie zgodnie z lokalnymi wy-
maganiami. Opor nie powinien przekraczac
10 Omow.

2.4. WYMAGANIA CO DO ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO

380-400 V5%, 50 Hz 3-fazy

- Bezpieczniki gtéwne
SC1300 pojedynczy 3x20A
SC1300 twin 3x20A+3x20A

- Przewdd zasilajacy 5 x 6 mm? (min)

Przyktad:

5% z 400 V to 20 V (min. napiecie zasilajgce
dla wtasciwego dziatania platformy to 400 V
-20V =380V).

Max. spadek napiecia 20 V uzyska sie z
catkowitg dtugoscig przewodu (5 x 6 mm?)
okoto 100 m.

| ! ZWROCIC UWAGE NA DLUGOSC PRZEWODU ZASILAJACEGO

= =>SPADEK NAPIECIA.

CZESC 2
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3.PRZEPISY BEZPIECZENSTWA
| TABELE OBCIAZEN

3.1. UWAGI

1

Dla zapewnienia bezpiecznej i prawi-
dtowej eksploatacji podestu eksploatu-
jacy jest zobowigzany zorganizowac
stuzbe nadzoru, konserwacji i obstugi
zgodnie z postanowieniami Warunkdw
Technicznych Dozoru Technicznego
DT-DE-90/WO-E rozdz. 2.

Warunkiem rozpoczecia eksploatacji
podestu jest decyzja wiasciwego tere-
nowo oddziatu Urzedu Dozoru Tech-
nicznego

Zasady bezpieczenstwa muszg by¢
Scisle przestrzegane.

3.2. ZASADY BEZPIECZENSTWA

1.

Wszystkie osoby zatrudnione przy nadzo-
rze, obstudze, montazu i demontazu, kon-
serwacji i naprawach podestu i wszystkie
osoby uzywajace podestu sg zobowigza-
ne Scisle przestrzega¢ przepiséw i zasad
bezpieczenstwa.

Montaz, obstuge i konserwacje podestu
moga wykonywac tylko osoby posiadajace
odpowiednie uprawniwnia wydane przez
organ d.t.

Zabronione jest przecigzanie platformy.

Zabronione jest przeprowadzanie prac mon-
tazowych lub demontazowych przy silnym
wietrze. (Predkosci ponad 12,7 m/s)

Przy pracy z platformy nalezy skontrolowaé
czy wszystkie barierki zostaty zamontowane
i zamocowane.

W przypadku nadchodzacej burzy natych-
miast przerwac prace, wytaczy¢ zasilanie
elektryczne oraz odtgczy¢ przewdd zasi-
lajacy.

Osobom, ktére nie sg w dobrej kondyciji fi-
zycznej lub psychicznej zabronione jest ob-
stugiwac lub pracowac na platformie.

CZESC 3
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13.
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Niebezpieczne miejsca dookota podestu
powinny by¢ oznaczone przez dobrze
widoczne znaki ostrzegawcze. Nalezy
zapobiec dostepowi nieupowaznionych
0s6b do tych miejsc przez odpowiednie
Srodki jak barierki czy ogrodzenia.

Inspekcje i konserwacja powinny by¢
przeprowadzane wedtug instrukcji.

Wszelkie modyfikacje (lub dodatkowe
elementy) wykonane w maszynie bez pi-
semnej zgody producenta i uzgodnienia
zmian z organem dozoru technicznego
nie sg dozwolone.

Zakazane jest dopuszczanie osob nieupraw-
nionych do niebezpiecznych miejsc podczas
montazu lub obstugiwania podestu.

Nie powinno by¢ zadnych przeszkdd w prze-
strzeni pracy maszyny.

Nalezy sprawdzi¢ czy nie ma zadnego ma-
teriatu wystajagcego poza obrys platformy.
Nalezy zapobiec toczeniu i przesuwaniu sie
sprzetu lub maszyn na platformie.

Przy wchodzeniu, zatadunku lub opusz-
czaniu platforma musi by¢ ustawiona w
najnizszej pozyciji.

Zakazane jest przeprowadzanie wszelkich
prac montazowych lub demontazowych plat-
formy lub masztu podczas gdy sg wykony-
wane jakies$ inne prace na platformie.

Wszystkie osoby przy montazu i demonta-
zu obstugiwaniu i konserwacji podestu po-
winny mie¢ dobre zdrowie oraz posiadac¢
uprawnienia do pracy na wysokosci.

SC1300



NAPIECIE ZNAMIONOWE

DOPUSZCZALNA ODLEGLOSC

LINI [kV] POZIOMA [m]
DO 1 3
POWYZEJ 1 DO 30 5
POWYZEJ 30 DO 110 10
POWYZEJ 110 DO 220 20

Tabela 3.1. Dopuszczalne odlegtosci do napowietrznych linii elektroenergetycznych.

14. Wszystkie osoby uzywajgce podest oraz

15.

16.

17.

18.

19.

inne osoby bedace w zasiegu pracy pode-
stu powinny przestrzegaé instrukcji bez-
pieczenstwa.

Uzywanie podestu niezgodnie z jego nor-
malnym technicznym przeznaczeniem jest
niedozwolone.

Zakazane jest uzywanie uszkodzonych ele-
mentow i czesci do montazu podestu. Nie
nalezy uzywac uszkodzonego mechanizmu
podnoszenia.

Wszystkie elementy i czeSci powinny byc¢
prawidtowo uzywane podczas prac monta-
zowych i demontazowych podestu.

Zakazane jest chodzenie i stanie pod pod-
niesiong platforma.

OSTRZEZENIE!

Wejscie pod podniesiong platforme
jest dozwolone tylko dla serwisu.
Podczas tych dziatan platforma musi
byé podparta, a gtéwne zasilanie
wytaczone.

CZESC 3

20. Eksploatacja podestu w poblizu napowietrz-

a)

b)

21.

22.
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nej linii elektroenergetycznej moze sie od-
bywa¢ pod warunkiem zachowania dopusz-
czalnych odlegtosci wg. tabeli 3.1.

Odlegtos¢ od linii energetycznej nalezy
mierzy¢ od:

czesci maszyny najblizszej elementom prze-
wodzgcym prad

osoby trzymajacej narzedzie, ktére jest naj-
blizej elementéw przewodzacych prad .

Przy opuszczaniu miejsca pracy nalezy
odfaczyé przewdd zasilajacy.

Klucze do szafek elektrycznych powinny byé
wytgcznie w posiadaniu operatora.

UWAGA!

ZAWSZE PRZED OTWARCIEM
SZAFKI ELEKTRYCZNEJ WOZKA,
PLATFORMY LUB PLATFORMY TWIN
GLOWNE ZASILANIE MUSI BYC WY-
LACZONE POPRZEZ GLOWNY WY-
LACZNIK.

SC1300



3.3. TABELE OBCIAZEN SC1300

PRZED ROZPOCZECIEM PRACY Z MA-
SZYNA ZAWSZE ZAPOZNAJ SIE Z TA-
BELAMI OBCIAZEN !!

Najczesciej uzywane warianty obcigzen pokazane sg w tabelach obcigzenh. Jesli sg po-
trzebne jakie$ inne warianty niz pokazane w tabelach obcigzen, nalezy skontaktowac
sie z dostawca.

Na nastepnych stronach znajduja sie nastepujace tabele:

®(QObcigzenia platformy na wozku
® Obcigzenia platformy na mini podstawie

® Tabela obcigzen 1, podest wolnostojagcy

* Tabela obcigzen 2, podest wolnostojacy z pomostami bocznymi

* Tabela obcigzen 3, podest wolnostojacy z pomostami wysuwnymi

® Tabela obcigzen 4, maszt kotwiony kotwieniem szczytowym

® Tabela obcigzen 5, maszt kotwiony, pomosty boczne ustawione kgtowo

5.1, belki podporowe odchylone
5.2, belki podporowe wysuniete
® Tabela obcigzen 6, pomosty wysuwne

CZESC 3 DTR SC1300



OBCIAZENIE PLATFORMY NA WOZKU

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s

MAX. OBCIAZENIE POSZYCIAAL 150 KG/M®

OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

CZESC 3
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700 KG

1000 KG

1300 KG

MPi 950324
V440132
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OBCIAZENIA PLATFORMY NA MINI PODSTAWIE

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
MAX. OBCIAZENIE POSZYCIAAL 150 KG/M?
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

700 KG

1000 KG

1300 KG

MPi 950324
V440133

CZESC 3 DTR SC1300



1. PLATORMA WOLNOSTOJACA

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s

OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

CZESC 3

OBCIAZENIE
WYSOKOSC
DUGOSC
SZEROKOSC

700 kg

P = 700 KG
H=15M
L=105M
B=16M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,
PODPORY SKRECONE W DOL

OBCIAZENIE
700k9 \WYSOKOSCE

DLUGOSC

SZEROKOSC

P = 700 KG
H=20M
L=105M
B=16M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
PO OBU STRONACH ODCHYLONE, POD-
PORY SKRECONE W DOt

OBCIAZENIE
WYSOKOSC
DLUGOSC
SZEROKOSC

1300 kg

P = 1300 KG
H=20M
L=42M
B=16M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,
PODPORY SKRECONE W DOL

DTR

Vto 950328
VS8401227

SC1300



2. PLATFORMA WOLNOSTOJACA Z POMOSTAMI BOCZNYMI

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

OBCIAZENIE P =700 KG
WYSOKOSC H=15 M

DLUGOSC L=9/74M
SZEROKOSC B=16 M
POMOST BOCZNY

SZEROKOSC b =16 M
BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,

. PO OBU STRONACH ODCHYLONE, POD-
PORY SKRECONE W DOt..

8. Vto 950328
V5401228

CZESC 3 DTR SC1300



3. PLATFORMA WOLNOSTOJACA Z POMOSTAMI WYSUWNYMI

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

1. s00kg OBCIAZENIE P = 300KG
WYSOKOSC H=15M
DLUGOSC L =105M
SZEROKOSC B=1,6M
POMOST
WYSUWNY b=0,3M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,
PODPORY SKRECONE W DOL.

2. OBCIAZENIE P = 700 KG
00KG  \wySoKoSE  H= 15M
DUGOSC L=74M
SZEROKOSC B = 16M
POMOST
WYSUWNY b= 03M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,
PODPORY SKRECONE W DOL.

3. OBCIAZENIE P = 700 KG
700k~ WYSOKOSC  H=20M
DLUGOSC L=74M
SZEROKOSC B=16M
POMOST
WYSUWNY b=10M

10

CZESC 3

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,
PODPORY SKRECONE W DOk..

DTR

Vto 950328
VS401229

SC1300



4. MASZT KOTWIONY KOTWIENIEM SZCZYTOWYM

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

MAX. DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU PODCZAS MONTAZU - 8,0 M/S.
PO ZAMONTOWANIU MASZTU NALEZY ZAMONTOWAC KOTWIENIE
SZCZYTOWE. DLUGOSC PLATFORMY PRZY MONTAZU LUB DEMONTAZU
MASZTU MUSI WYNOSIC 4,2 M.

1. OBCIAZENIE P = 1300 KG
WYSOKOSC H=25M
1300 KG DUGOSC L=42M

SZEROKOSC B=1,6M

WSZYSTKIE BELKI PODPOROWE WY SU-
NIETE | OD STRONY MASZTU ODCHY-
LONE. POPORY SKRECONE W DOL.

2. OBCIAZENIE P = 1000 KG
WYSOKOSC H=25M
1000 KG DLUGOSC L=74M
SZEROKOSC B=16M

WSZYSTKIE BELKI PODPOROWE WY SU-
NIETE | OD STRONY MASZTU ODCHY-
LONE. POPORY SKRECONE W DOL

3. OBCIAZENIE P = 700 KG
WYSOKOSC H=25M
700 KG DLUGOSC L =105M

SZEROKOSC B=1,6M

WSZYSTKIE BELKI PODPOROWE WY SU-
NIETE | OD STRONY MASZTU ODCHY-
LONE. POPORY SKRECONE W DOL

Mpi 950515
VS§401230

CZESC 3 DTR SC1300
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5. MASZT KOTWIONY, POMOSTY BOCZNE USTAWIONE KATOWO

5.1. BELKI PODPOROWE ODCHYLONE

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

OBCIAZENIE P = 700 KG
L WYSOKOSC H= 100 M
DUGOSC L= 9/74M

SZEROKOSC B= 16M
POMOST
BOCZNY b= 16M

KOTWIENIE SCIENNE WG INSTRUKCJI.

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE.
3. PO OBU STRONACH ODCHYLONE

PODPORY SKRECONE W DOL

UzYC PODPORY SRODKOWEJ JESLI

Mpi 950324
V401231

CZESC 3 DTR SC1300
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5.2. BELKI PODPOROWE WYSUNIETE

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

CZESC 3

DTR

OBCIAZENIE P = 700KG
WYSOKOSC H= 100M
DUGOSC L= 9/74M
SZEROKOSC B= 1,6M
POMOST

BOCZNY b= 16

BELKI PODPOROWE PO OBU STRO-
NACH WYSUNIETE WZDtUZ PLAT-
FORMY, PODPORY SKRECONE W
DOL.

UZYC PODPORY SRODKOWEJ
JESLI H>30M

Mpi 950327

V400999
SC1300

13



6. POMOST WYSUWNY

MAX 100 KG

SKLEJKA 22 MM

MAX. 300 MM-
1680 MM 1000 MM*)
PLATFORMA POMOST WYSUWNY

Mpi950327
V440118

CIEZAR | OBCIAZENIE POMOSTU WYSUWNEGO ODPOWIEDNIO ZMNIEJSZA MAX.
UDZWIG PLATFORMY. NALEZY ZAMONTOWAC BARIERKI.

*) PRZED ZAMOCOWANIEM POMOSTOW WYSUWNYCH ZAPOZNAC SIE
I Z TABELAMI OBCIAZEN !
SZEROKOSC POMOSTOW WYSUWNYCH JEST ZALEZNA OD CALKOWITEJ
DLUGOSCI PLATFORMY.

CZESC 3 DTR SC1300
14



3.4. TABELE OBCIAZEN SC1300 TWIN

PRZED ROZPOCZECIEM PRACY
Z PLATFORMA ZAWSZE ZAPOZNAJ SIE
Z TABELAMI OBCIAZEN !!

Najczesciej uzywane warianty obcigzeh pokazane sg w tabelach obcigzen. Mozna tam
znalez¢ réwniez maksymalne predkosci wiatru. Jesli jakies inne warianty sg potrzebne, niz
pokazane na tabelach obcigzen, nalezy skontaktowaé sie z dostawca.

Na nastepnych stronach znajduja sie nastepujace tabele:

= Tabela obcigzen 7, podest wolnostojgcy (dtugos¢ platformy L= 11,9 - 24,7 m)

= Tabela obcigzen 8, podest wolnostojgcy z pomostami wysuwnymi, (dtugos¢ platformy
L=11,9-18,3m)

» Tabela obcigzen 9, maszt kotwiony kotwienie szczytowe
» Tabela obcigzen 10, maszt kotwiony

CZESC 3 DTR SC1300
15



7. PLATFORMA WOLNOSTOJACA

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

OBCIAZENIE

P = 1120-2320 KG  BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
WYSOKOSC H=
L
B

5M OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,

DLUGOSC 1,9-24,7M PODPORY SKRECONE W DOL..

SZEROKOSC

MAX 2320 KG/11.9 M

MAX 2160 KG/13.5 M

MAX 2000 KG/15.1 M

MAX 1700 KG/18.3 M
MAX 1540 KG/19.9 M
MAX 1380 KG/21.5 M

MAX 1235 KG/23,1 M

8. MAX 1120 KG/24,7 M
MPi 950327
V401000

CZESC 3 DTR SC1300
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8. PLATFORMA WOLNOSTOJACA Z POMOSTAMI WYSUWNYMI

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

OBCIAZENIE P = 900-1800 KG
WYSOKOSC H=15M
DLUGOSC L=11,9-183M
SZEROKOSC B=16M
SZEROKOSC POMOSTU
WYSUWNEGO b =1,0M/0,3M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE, OD
STRONY MASZTU ODCHYLONE, PODPORY
SKRECONE W DOE..

1. MAX 1800 KG/11.9 M

300 300 300 300 300 300

230

175

90 90

CZESC 3

175

90

230

175

90

175

90

230 230

175 175

90

230

90

DTR

230

175

90

230

175

90

MAX 1610 KG/13.5 M

MAX 1400 KG/15.1 M

MAX 900 KG/18.3 M
90

MPi 950327
V401035

SC1300
17



9. MASZT KOTWIONY - KOTWIENIE SZCZYTOWE

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s
OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

OBCIAZENIE P = 1120 - 2320 KG
WYSOKOSC H=25M
DLUGOSC L=11,9-247M
SZEROKOSC B=16M

BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
OD STRONY MASZTU ODCHYLONE,
PODPORY SKRECONE W DOk..

CZESC 3
18

DTR

MAX.DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU
PODCZAS MONTAZU TO 0,8 M/S.
KOTWIENIE SZCZYTOWE MUSI BYC
ZMONTOWANE PO ZMONTOWANIU
MASZTU. PRZY MONTAZU MASZTU Dt.U-
GOSC PLATFORMY MOZE MIEC MAX.
4,2 M. PRZEDLUZANIE | LtACZENIE
PLATFORM MOZE BYC WYKONANE
PO ZAKONCZENIU KOTWIENIA SZCZY-
TOWEGO.

MAX 2320 KG/11.9 M

MAX 2160 KG/13.5 M

MAX 2000 KG/15.1 M

MAX 1700 KG/18.3 M

MAX 1540 KG/19.9 M

MAX 1380 KG/21.5 M

MAX 1235 KG/23.1 M

MAX 1120 KG/24.7 M

MPi 950324
V401175

SC1300



10. MASZT KOTWIONY

OBCIAZENIE P = 1120 - 2320 KG MAX. PREDKOSC WIATRU TO 12,7 M/S
WYSOKOSC H = 100 M OBCIAZENIE MUSI BY ROWNOMIERNE.
DLUGOSC L = 11,9-24,7M BELKI PODPOROWE NIE WYSUNIETE,
SZEROKOSC B = 1,6 M OD STRONY PRZECIWNEJ DO MASZTU
ODCHYLONE, PODPORY SKRECONE W
DOL.
1 MAX 2320 KG/11.9 M
2 MAX 2160 KG/13.5 M
3. MAX 2000 KG/15,1 M
4. MAX 1700 KG/18,3 M
5. MAX 1540 KG/19,9 M
6. MAX 1380 KG/21,5 M
7. MAX 1235 KG/23,1 M
8. MAX 1120 KG/24,7 M
MPi 950324
V401176

CZESC 3 DTR SC1300
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3.5. TABLICZKI INSTRUKCYJNE | OSTRZEGAWCZE

Nie wolno usuwac tabliczek z podestu!

UWAGA! Jesli tabliczki sg uszkodzone i/ lub nieczytelne to nowe tabliczki mozna zamowic
u dealera lub producenta.

Usytuowanie oraz wzory tabliczek zgodnie z rysunkami przedstawiono na nastepnych
stronach.

Kod Tabliczka Opis llos¢
Tpl01 Ostrzegawcza |Predkos¢ wiatru 1
Tp103 Instrukcja Instrukcje dla operatora 1
Tp105 Uwaga Przeglad codzienny 1
Tp106 Instrukcja Instrukcje kotwienia 1
Tp108 Instrukcja Kotwienie, Mini podstawa 0/1/
Tp110 Instrukcja Kotwienie szczytowe 1
Tp112 Obigzenia Obcigzenia platformy na wézku 1/0/
Tp114 Obigzenia Obcigzenia platformy na mini podstawie 0/1/
Tp116 Obigzenia Tabela obcigzen 1
Tp118 Ostrzezenie Linie wysokiego napiecia

Tp120 Ostrzezenie Dzwignia awaryjnego opuszczania

Tpl21 Niebezpieczenstwo |Elementy przewodzace prad

Tp122 Ostrzezenie Instrukcje

Tp123 Ostrzezenie Transport 10/
Tpl24 Buczka Buczek

Tp125 Gniazda Gniazdo kasety sterowniczej

Tp126 Wytacznika Wytacznik pradu sterowniczego
Tp127 Wytacznika Wytacznik bezpieczenstwa

JEL L S U N [N O U 1 N = VO L L UL U §
~
—_
~

Tp128 Gniazda Wiyk "/
Tp129 Wytacznika Wytacznik pragdu gtéwnego
Tp130 Ostrzezenie Wymiary transportowe
Tp132 Wytacznika Wytacznik bezpieczenstwa
Tp133 Ostrzezenie Zurawik montazowy 1
Tp137 Ostrzezenie Hamulce transportowe 1/0/
Tp138 Ostrzezenie Jazda pozioma 1/0/
Tp139 Uwaga Holowanie 1/0/
Tp140 Uwaga Pomost wysuwny 1
Tp142 Napiecie 230V 1
Tp144 Wytacznik Wytacznik bezpieczenstwa 1
Tpl54 Niebezpieczenstwo |Przetwornik faz 1
Tp1 Firmowa Podest ruchomy masztowy SCANCLIMBER 1
SC1-21.04/Pa |Urzadzenie Chwytne | Tabliczka znamieniowa UC 1

UWAGA! llos¢ tabliczek podana

w nawiasie dotyczy podestu na

minipodstawie.

CZESC 3 DTR SC1300

20



USYTUOWANIE TABLICZEK INSTRUKCYJNYCH
| OSTRZEGAWCZYCH NA PODESCIE SC1300

SC-01

13-1099-1902

CZESC 3 DTR SC1300
21



USYTUOWANIE TABLICZEK INSTRUKCYJNYCH
| OSTRZEGAWCZYCH NA PODESCIE SC1300

SC-01

22

13-1099-1901

CZESC 3 DTR SC1300



USYTUOWANIE TABLICZEK INSTRUKCYJNYCH
| OSTRZEGAWCZYCH NA PODESCIE SC1300

SC-01

13-0396-1903

CZESC 3 DTR SC1300
23



USYTUOWANIE TABLICZEK INSTRUKCYJNYCH
| OSTRZEGAWCZYCH NA PODESCIE SC1300

SC-01

24

00-0396-1904

CZESC 3 DTR SC1300



WZORY TABLICZEK INSTRUKCYJNYCH | OSTRZEGAWCZYCH

OSTRZEZENIE

NIE PRACOWAC
GDY PREDKOSC WIATRU
PRZEKRACZA 12,7 M/S

Tp 101

INSTRUKCJE/ OSTRZEZENIA
DLA OPERATOROW

- Operator musi by¢ osobg przeszkolong i uprawniong do obstugi.

- Musi sie zapozna¢ z instrukcjami sterowania.

- Postepowac wg przepisow bezpieczenstwa.

- Ustawi¢ wiasciwie belki podporowe i zabezpieczy¢ je sworzniami.

- Zawsze uzywac¢ podkladéw drewnianych pod podpory.

- Wyregulowaé poziome i pionowe ustawienie podestu.

- Dokonywaé codziennych przegladoéw.

- Uzywaé buczka przed startem.

- Nie przekraczaé¢ dopuszczalnego obcigzenia i wysokosci podnoszenia.

- Rownomiernie rozklada¢ obciazenie na platformie.

- Nie powodowaé bocznego kotysania.

- Przerwaé prace gdy predkos¢ wiatru >12,7m/s.

- Sprawdzi¢ zamocowanie barierek ochronnych i ostony masztu.

- Zwracaé¢ uwage na temperature pracy elementéw napedu (silnik,
przektadnia).

- Nie opiera¢ sie o barierki ochronne platformy.

- Nie uzywac¢ drabin ani rusztowan na platformie.

- Byé¢ ostroznym w poblizu przebiegajacych przewodow elektrycznych.

- Byé¢ ostroznym w poblizu przeszkéd na placu budowy.

- Nie uzywa¢ uszkodzonego podestu.

- Informowa¢ o uszkodzeniach.

Tp 103

CZESC 3 DTR SC1300



PRZEGLAD CODZIENNY

NALEZY SPRAWDZIC:
. PODLOZE - SEKCJE MASZTU | SRUBY MOCUJACE

- BELKI PODPOROWE - DZIALANIE WYLACZNIKOW KRANCOWYCH/

- POZIOMA | PIONOWA POZYCJA PLAT- UKLADU KRZYWEK
FORMY | MASZTU ROLKI PROWADZACE
DZIALANIE KASETY STEROWNICZEJ URZADZENIE CHWYTNE (OGLEDZINY Z EWN)
DZIALANIE WYLACZNIKA AWARYJNEGO KOTWIENIE PRZYSCIENNE
DZIALANIE AWARYJNEGO OPUSZCZANIA - OSLONY MASZTU
STAN ZAZEBIENIA ZEBATKA- KOLO BRAKUJACE CZESCI
NAPEDOWE CZY TEREN BUDOWY JEST OGRODZONY
- STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH/ TABLICZKI OSTRZEGAWCZE | INSTRUK
SWOBODNY ZWIS PRZEWODOW CYJNE
- ZAMOCOWANIE POMOSTOW | BARIEREK - STREFA PRACY

~ czE$€3 DTR - sC1300
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SCANCLIMBER SC1300/SC4000
INSTRUKCJE KOTWIENIA

MAX. 100 M
MAX. DOZWOLONA PREDKOSC
WIATRU 12,7 M/S

kotwieniem, przy

MAX. 6,25 M
Wolny maszt ponad
obcigzeniu

PRZEKROJ A -A

UWAGA! SPRAWDZIC WIELKOSC
SILY KOTWIACEJ F1 1 F2
F1 W INSTRUKCJI OBSLUGI.

F2

MIN. 400 MM

PLATFORMA

MIN. 150 MM

UWAGA! SPRAWDZIC WYTRZYMALOSC
KOTWIENIA PRZYSCIENNEGO.

MAX. 13,5 M

WSZYSTKIE PODPORY W PELNI WYSUNIETE, NAPRZECIWKO MASZTU
ODCHYLONE. SC1300: UZYWAC PODPORY SRODKOWEJ DO WYSOKOSCI
MASZTU PONAD 30M. SC4000: ZAWSZE UZYWAC PODPORY SRODKOWEJ

~ CczESE3 DTR - sCciz00
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SCANCLIMBER SC1300/SC4000

INSTRUKCJE KOTWIENIA DLA MASZTU NA MINI PODSTAWIE

UWAGA!
- WYSOKOSC 1-go KOTWIENIA 0,8 M -3,2 M
- WYSOKOSC 2-go KOTWIENIA 2,5 M
PONAD PIERWSZE KOTWIENIE
- WYSOKOSC 3-go KOTWIENIA 10,0 M
PONAD DRUGIE KOTWIENIE
- MAX. DOZWOLONA DLUGOSC PLATFORMY
PRZY MONTAZU LUB DEMONTAZU MASZTU
- PONIEJ 3-go KOTWIENIA 4,2 M
- POWYZEJ 3-go KOTWIENIA
10,50 M (SC1300)
12,50 M (SC4000)

PRZEKROJ A - A

MAX.DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S

UWAGA! SPRAWDZIC WIELKOSC
F1 SILY KOTWIACEJ F1 1 F2
W INSTRUKCJI OBSLUGI.

F2

WOLNY MASZTZ
PONAD KOTWIE-
PRZY

NIEM
OBCIAZENIU

=
v
o
—
x
<
=

MIN. 400 MM

SCIANA

z

PLATFORMA

MIN. 150 MM

UWAGA! SPRAWDZIC WYTRZYMALOSC
KOTWIENIA PRZYSCIENNEGO.

~ czE$€3 DTR - sC1300
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SCANCLIMBER SC1300/SC4000

INSTRUKCJE KOTWIENIA Z KOTWIENIEM SZCZYTOWYM

MAX. DOZWOLONA DLUGOSC PLATFORMY PODCZAS MONTAZU
| DEMONTAZU MASZTU 4,20 M A PREDKOSC WIATRU PONIZEJ
8 M/S.
MAX. DOZWOLONA DLUGOSC PLATFORMY PRZY PRACY:
-SC1300 10,5 M
-SC4000 12,5 M

MAX. DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S

PRZEKROJ A -A

UWAGA! SPRAWDZIC SILY
KOTWIACE F11F2
W INSTRUKCJI OBSLUGI.

-
[IiN

SCIANA
MIN. 400 MM

SC1300 MAX. 25 M
SC4000 MAX. 25 M

F2 PLATFORMA

MIN. 150 MM

UWAGA! SPRAWDZIC WYTRZYMALOSC

KOTWIENIA PRZYSCIENNEGO.

UWAGA! WYREGULOWAC GORNY

WYLACZNIK KRANCOWY ABY ZAPOBIEC
WSZYSTKIE PODPORY W PELNIWYSUNIETE, OD STRONY K OLIZJI OSLONY MASZTU Z KOTWIENIEM

MASZTU ODCHYLONE.
SZCZYTOWYM.
SC4000: ZAWSZE UZYWAC PODPORY SRODKOWEJ

~ CzESE3 DTR - sciz00
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30

OBCIAZENIA PLATFORMY
NA WOZKU /SC1300

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S

MAX. OBCIAZENIE POSZYCIA AL 150 KGIM2

OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNE

1000 KG

1300 KG

~ czE$€3 DTR - sC1300



OBCIAZENIA PLATFORMY NA
MINI PODSTAWIE/ SC1300

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S
MAX. OBCIAZENIE POSZYCIA AL 150 KG/M2
OBCIAZENIE DOZWOLONE PO MONTAZU TRZECIEGO KOTWIENIA

1000 KG

1300 KG

~ CczESE3 DTR - sCciz00
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32

SC1300 TABELA OBCIAZEN

H=15M WOLNOSTOJACA PRZY SCIANIE
BELKI PODPOROWE OD STRONY MASZTU W PELNI
ODCHYLONE | WYSUNIETE A OD STRONY SCIANY
W PELNI WYSUNIETE.
20 M WOLNOSTOJACA, WSZYSTKIE BELKI PODPOROWE
W PELNI ODCHYLONE | WYSUNIETE.
25M Z KOTWIENIEM SZCZYTOWYM.

100 M Z KOTWIENIEM SCIENNYM Z ODSTEPEM CO 12,5 M.
PODPORA SRODKOWA MUSI BYC UZYTA PRZY MASZCIE O
WYSOKOSCI POWYZEJ 30 M.

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S
MAX. 150 KG/M?

MAX. 1300 KG MAX. 1000 KG MAX. 700 KG
LUB 3 OSOBY + LUB 3 OSOBY + LUB 3 OSOBY +
680 KG 380 KG

~ czE$€3 DTR - sC1300



NIEBEZPIECZENSTWO

UWAGA

ZABRONIONA JEST PRACA Z URZADZENIEM
ZBYT BLISKO LINIl WYSOKIEGO NAPIECIA.
DOPUSZCZALNE ODLEGLOSCI DO
NAPOWIETRZNYCH LINII
ELEKTROENERGETYCZNYCH

NAPIECIE ZNAMIONOWE DOPUSZCZALNA ODLEGLOSC
LINII [kV] POZIOMA [m]

DO 1 3
POWYZEJ 1 DO 30 5
POWYZEJ 30 DO 110 10
POWYZEJ 110 DO 220 20

OSTRZEZENIE

POCIAGNAC OSTROZNIE DZWIGNIE
AWARYJNEGO OPUSZCZANIA ABY
UNIKNAC ZADZIALANIA URZADZENIA
CHWYTNEGO. PODCZAS OPUSZCZANIA
NIE PRZEKRACZAC PREDKOSCI NOMI-
NALNEJ.

Tp 120

CZESC 3 DTR SC1300
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NIEBEZPIECZENSTWO

OSTRZEZENIE!

KONTAKT Z URZADZENIAMI ZASILANYMI
ELEKTRYCZNIE GROZI SMIERCIA LUB
POWAZNYMI OBRAZENIAMI.

OSTRZEZENIE!

PSR;II-EDOUZPYCIEM PODESTU B U CZ E K

NALEZY PRZECZYTAC | ZROZU-
MIEC INSTRUKCJE BEZPIECZEN- Tp124
STWA | OBSLUGL. INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA | OBSLUGI

ZNAJDUJA SIE W ZABEZPIE-
CZONEJ KIESZENI NA OSLONIE
TNAlF;EDU- GNIAZDO KASETY
P STEROWNICZEJ
Tp 125
OSTRZEZENIE!
WYLACZNIK
PRZY TRANSPORCIE STEROWANIA
, 1-ZAL.
OPUSCIC PLATFORME NA 0 - WYL
GUMOWE ZDERZAKI
Tp 126
WYKORZYSTUJAC
AWARYJNE OPUSZCZANIE .

Tr 123

CZESC 3 DTR SC1300
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L ACZNIK GLOWNY
PLATFORMY

Tp 127

WTYCZKA
ZASILAJACA

Tp 128

L ACZNIK GLOWNY
WOZKA

Tp 129

OSTRZEZENIE!

MASY TRANSPORTOWE
DLUGOSC PLATFORMY M WAGA KG
4,2 M 3000 KG
7,4 M 3250 KG
10,5 M 3750 KG
SEKCJA MASZTU 82 KG

Tp 130

LACZNIK GLOWNY
PLATFORMY
POD OSLONA

Tp 132

CZESC 3 DTR

SC1300
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OSTRZEZENIE!

ZURAWIK MONTAZOWY

TYP:
UDZWIG: 100KG | |

JEDNOCZESNE UZYWANIE ZURAWIKA MONTAZOWEGO ORAZ
PLATFORMY JEST ZABRONIONE.

RAMIE PODNOSZACE 1 MUSI BYC ZABEZPIECZONE TAK
ABY RAMIE PODNOSZACE 2 NIE MOGLO DOTYKAC MASZTU
PODCZAS RUCHU PLATFORMY W GORE/ W DOE.
OSTRZEZENIE: ZURAWIK MONTAZOWY JEST WYLACZNIE
PRZEZNACZONY DO PRACY Z SEKCJAMI MASZTU.
PODNOSZENIE INNYCH PRZEDMIOTOW JEST ZABRONIONE.

Tp 133

OSTRZEZENIE

PO ZWOLNIENIU SPRZEGLA
MECHANIZMU JAZDY WOZKA
MASZYNA NIE MA HAMULCOW.

Tp 137

OSTRZEZENIE

NIE JEZDZIC WOZKIEM
PRZY ZMONTOWANYM
MASZCIE.

Tp 138

CZESC 3 DTR SC1300
36



ZWOLNIC SPRZEGLO
MECHANIZMU JEZDNEGO WOZKA
PODCZAS HOLOWANIA

SCANCLIMBER SC1300
POMOST WYSUWNY

MAX. 100 KG

SKLEJKA 22 MM

MAX. 300 MM-
1680 MM 1000MM *)

PLATFORMA POMOST WYSUWNY

CIEZAR | OBCIAZENIE POMOSTU WYSUWNEGO MUSI BYC ODJETE OD

MAKSYMALNEGO UDZWIGU PLATFORMY.

NALEZY ZAMONTOWAC BARIERKI.

*) UWAGA! PRZED ZAMOCOWANIEM POMOSTU WYSUWNEGO NALEZY
ZAPOZNAC SIE Z TABELAMI OBCIAZEN!
SZEROKOSC POMOSTU WYSUWNEGO ZALEZY OD CALKOWITEJ
DLUGOSCI PLATFORMY.

~ CzESE3 DTR - sciz00
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UWAGA

230 V

NIEBEZPIECZENSTWO

OSTRZEZENIE!
WYLACZNIK AWARYJNY NIE
ODLACZA ZASILANIA GNIAZDA
WTYKOWEGO 230V | BUCZKA

PRZELACZNIK KOLEJNOSCI
FAZ

Tp 154

CZESC 3 DTR SC1300
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4. MONTAZ | DEMONTAZ

4.1. UNAGI WSTEPNE

Podest roboczy masztowy SC1300 zostat zaprojektowany tak, aby jego montaz byt tatwy
i szybki. Przed oddaniem podestu Scanclimber do uzytku nalezy dokona¢ sprawdzenia
nastepujacych etapéw montazu:

montaz wozka

przykrecenie pierwszej sekcji

montaz mechanizmu napedowego

montaz gtéwnej platformy

montaz uktadu krzywek

montaz wytgcznikéw krancowych

oaklrowbh=

Sekcje masztu, pomosty boczne i kotwienia Scienne muszg by¢ montowane wg instrukcji
podanych w Instrukcji obstugi.

4.2. WYMAGANE NARZEDZIA

B = Sruba W = Klucz x) = Dostawa ze standardowa maszyng
Sruba i klucz Przedmiot
1. B: M24-10.9 do tgczenia sekcji masztu
W: 36 mm
2. B: M16 x 220-10.9 do wzajemnego tgczenia pomostow bocznych
W: 24 mm
3. W: 19 mm do zlacz kotwienia sciennego
4. B: M20-8.8 do nakretek kotnierzowych
W: 30 mm rur kotwigcych
5. B: M8 do faczenia listwy buczka i krzywek
W: 13 mm tacznikdéw krancowych do sekcji masztu,
do mocowania oston masztu

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300



6. W: 22 mm

do dociggania felgi két woézka

7. B: M20-8.8
W: 30 mm

do wyregulowania rolek prowadzacych

ramy napedu

8. Przyrzad specjalny

do podpierania pomostéow bocznych

podczas prac montazowych

X)

9. Klucz specjalny

do wypoziomowania maszyny z podporami Xx)

10.  Klucz specjalny

do odhamowania urzgdzenia chwytnego  x)

4.3. MOMENTY DOKRECANIA SRUB

| NAKRETEK
Nr  Sruba lub Potozenie srub Moment
nakretka lub nakretek naciggowy Nm
1. M24-10.9 nakretki $rub taczacych 350
sekcje masztu
2. M20-8.8 nakretki rolek prowadzacych 200
3. M20-8.8 nakretki kotnierzowe mocujgce 190
rury kotwigce
4, M16 x 40-8.8 Sruby tgczace ptyte montazowag 100
Z ramg napedu
5. M14 x 120-10.9 Sruby taczace urzadzenie chwytne 135
z ptyta montazowg
6. M16 x 40-8.8 Sruby tgczgce przektadnie jazdy 195
pionowej z ptytg montazowg
7. M16-10.9 sruby tagczgace pomosty 195
CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300




4.4. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Nalezy przeprowadzi¢ prace przygotowawcze:

* Ogrodzi¢ teren, na ktérym montowany jest podest i oznakowa¢ tabliczkami informacyjnymi
i ostrzegawczymi zgodnie z zasadami bezpieczenstwa pracy, prawem i przepisami.

*  Przygotowac podtoze pod wézek.
Podtoze musi by¢ rowne i wypoziomowane.,
Aby zapobiec niewtasciwemu ustawieniu nalezy usung¢ wszelkie nieréwnosci (dziury,
deformacje podtoza, gruz).

« Zawsze uzywac podktadéw drewnianych pod podpory.

I UWAGA! _
MAX. OBCIAZENIE TO 60 kN/ PODPORE.

® Sprawdzi¢ czy w poblizu miejsca pracy wystepujg przeszkody napowietrzne i linie
wysokiego napiecia.

® Sprawdzi¢ site wiatru i warunki pogodowe.

® Zapobiec wstepowi nieuprawnionych oséb na teren pracy.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300



4.5. INSTRUKCJE KOTWIENIA
PRZYSCIENNEGO

Zapoznac sie z instrukcjami kotwienia pokazanymi na rysunkach 4.1 - 4.7. oraz tabelami

obcigzen (3.3 3.4).

Sita kotwigca wskazuje wielko$¢ jaka moze
przenies¢ kotwienie.

Przy wyborze rozmiaru sruby
I kotwiagcej i odlegosci kotwienia
= halezy wzigé pod uwage wytrzy-
matos¢ sciany okreslong przez
budujacego na jego odpowiedzial-

Producent srub kotwigcych jest zobowigzany
poinformowaé o wytrzymatos$ci srub.
Przyktad sit kotwigcych dziatajgcych na
jeden komplet kotwienia (odlegtos¢ miedzy
kotwieniami 12,5m) jest pokazany na po-
nizszym rysunku.

Patrz liczby A/B i F1/F2 w tabeli
13-0895-1206.

nos¢.
F1
F2
o
F2
F1
A
Rysunek 4.1. Sity kotwigce.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300



SCANCLIMBER SC1300/SC4000

INSTRUKCJE KOTWIENIA

[m]
MAX. 100 M EN
O N
> o
[
Lo N =
N Qa2
© =Z5
> w -gd
g E 5 MAX. DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S
=28
PRZEKROJ A -A
F1
F2
=
C
<
=< ) S <
= N = <Z,:
E el o O
N = 7]
> pd
< S
= PLATFORMA
F2
Lo [
~ F1
—
>
0 MIN. 150 MM
o™
—
é UWAGA! SPRAWDZIC WYTRZYMA-
> LOSC KOTWIENIA PRZYSCIENNEGO
WSZYSTKIE BELKI PODPOROWE WYSUNIETE,
NAPRZECIW MASZTU TAKZE ODCHYLONE.
SC1300: UZYC PODPORY SRODKOWEJ SC4000: ZAWSZE UZYWAC PODPORY
DLA WYSOKOSCI MASZTU PONAD 30 M SRODKOWEJ

Rysunek 4.2. Instrukcje kotwienia przysciennego dla maszyny na wozku. V5440230
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SCANCLIMBER SC1300/SC4000

INSTRUKCJE KOTWIENIA SZCZYTOWEGO

MAX. DOZWOLONA DLUGOSC PLATFORMY PODCZAS
MONTAZU | DEMONTAZU MASZTU TO 4,2 M PRZY
PREDKOSCI WIATRU PONIZEJ 8 M/S.

MAX. DOZWOLONA DLUGOSC PRACY PLATFORMY
-SC1300 10,5 M

- SC4000 12,5 M

MAX. DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S

PRZEKROJ A -A

F1
F2
PLATFORMA

== <
g g < % =z
> X Z <
<< < S O
S sS O < ‘N
oo N =z
RS S
- <
(ONO)
wwm

F2

F1
MIN. 150 MM

UWAGA! SPRAWDZIC WYTRZYMALOSC
KOTWIENIA PRZYSCIENNEGO
WSZYSTKIE BELKI PODPOROWE
m(SZLéN(')%TCEmF(’FgJEMASZC'E UWAGA! WYREGULOWAG KRZYWKI
SCA000: ZANSZE UZYWAL GORNEGO WYLACZNIKA KRANCOWEGO,
b ABY ZAPOBIEC KOLIZJI OSLONY
PODPORY SRODKOWEJ MASZTU | KOTWIENIA SZCZYTOWEGO.

, L L. . VS440234
Rysunek 4.3. Instrukcje kotwienia przySciennego z kotwieniem szczytowym.
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SCANCLIMBER SC1300/SC4000
INSTRUKCJE KOTWIENIA DLA MASZTU NA MINI PODSTAWIE

UWAGA!

- WYSOKOSC 1-go KOTWIENIA 0,8 M - 3,2 M

WYSOKOSC 2-go KOTWIENIA 2,5 M

PONAD 1-sze KOTWIENIE

WYSOKOSC 3-go KOTWIENIA 10,0 M

PONAD 2-gie KOTWIENIE

MAX. DOZWOLONA DLUGOSC PLATFORMY

PRZY MONTAZU | DEMONTAZU MASZTU

PONIZEJ 3-go KOTWIENIA 4,20 M

POWYZEJ 3-GO KOTWIENIA 10,50 M(SC1300)
12,50 M (SC4000)

MAX. DOZWOLONA PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S

PRZEKROJ A-A
F1

MAX 100 M

6,25 M
WOLNY MASZT PONAD
KOTWIENIEM PRZY
OBCIAZENIU

F2

MAX.12,5 M X n
SCIANA

MIN. 400 MM
SCIANA

PLATFORMA

F2

125M

F1

MIN. 150 MM

UWAGA! SPRAWDZIC WYTRZYMALOSC
KOTWIENIA PRZYSCIENNEGO

MAX. 10 M

25M
0,8-32 M

Rysunek 4.4. Instrukcje kotwienia przysciennego dla maszyny na mini podstawie.v3440238
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SILY KOTWIACE SC1300 Z PLATFORMA 10.5 M
MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 M/S
MAX. 3 OSOBY NA PLATFORMIE

Z KOTWIENIEM SZCZYTOWYM

N ] 13-0895-1206
SILA F2 DLA ROZNYCH WARTOSCIA | B

AiB mm

F2 N (1N = 0.1kp)

B\NA| 150 [300 |450 [600 | 750 |900 |1050 | 1200 |1350 | 1500
400 | 5996 | 6639 | 7283

500 | 5032|5547 | 6062 | 6780 | 7778

700 | 3931|4299 | 4667 | 5034 | 5555 | 6268 | 6980 | 7692

900 3605 | 3891 | 4177 | 4463 | 4875 | 5429 | 5983 | 6537 | 7091
1100 3164 | 3398 | 3632 | 3866 | 4100 | 4442 | 4895 | 5348 | 5801
1300 2859 | 3057 | 3255 | 3453 | 3651 | 3849 | 4142 | 4525 | 4909
1500 2806 | 2978 | 3149 | 3321 | 3493 | 3664 | 3922 | 4254
1700 2615 | 2766 | 2918 | 3069 | 3220 | 3372 | 3523 | 3754
1900 2599 | 2735| 2870 | 3005 | 3141 | 3276 | 3412
2100 2464 | 2586 | 2709 | 2831 | 2954 | 3077 | 3199
2300 2464 | 2576 | 2688 | 2800 | 2912 | 3023
2500 2361 | 2464 | 2567 | 2670 | 2773 | 2876

SILA F1 DLA ROZNYCH WARTOSCIA I B

AiB mm

F1 N (1N = 0.1kp)
B\A| 150 |300 |450 | 600 |750 |900 |1050 | 1200 | 1350 | 1500
400 | 2822|3094 | 3154
500 | 3493|2122 | 2437 | 2576 | 2654
700 | 7354|2908 | 1927 | 1884 | 2034 | 2130 | 2197 | 2246
900 3974 | 2618 | 2022 | 1690 | 1811 | 1896 | 1958 | 2006 | 2044
1100 4834 | 3169 | 2437 | 20266 1763 | 1705 | 1775 | 1829 | 1872
1300 5584 | 3644 | 2792 | 2313 | 2007 | 1793 | 1675 | 1707 | 1753
1500 4075 | 3111 | 2570 2223 | 1982 | 1804 | 1706 | 1666
1700 4476 | 3407 | 2807 | 2422 | 2154 | 1958 | 1807 | 1724
1900 3687 | 3030 | 2609 | 2316 | 2100 | 1935 | 1804
2100 3956 | 3243 | 2787 | 2469 | 2236 | 2056 | 1915
2300 3450 | 2958 | 2617 | 2365 | 2173 | 2020
2500 3650 | 3125 | 2760 | 2491 | 2285 | 2122

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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SILY KOTWIACE PRZY HURAGANIE, PLATFORMA W
DOLNEJ POZYCJI, ODLEGLOSC MIEDZY KOTWIENIAMI

MAX. PREDKOSC WIATRU 42 M/S

SILA F2 DLA ROZNYCH WARTOSCIA I B

AiB mm
F2 N (1N = 0.1kp)
B \A 150 |300 450 600 900 1200 |1500
400 |9713 12008 |[14302
500 |7770 |9606 |11442 13277
700 |5550 |6861 8173 [9484 |12106 14729
900 5337 |6356 |[7376 [9416 |11455 | 13495
1300 3694 4400 |5106 [6518 |7931 |9343
1700 3365 |3905 [4985 |6064 |7144
2100 3161 [4035 |4909 |5783
2500 3389 | 4124 |4858
SILA F1 DLA ROZNYCH WARTOSCIAIB
AiB mm
F1 N (1N = 0.1kp)
B\A 150 [300 450 600 900 1200 [1500
400 | 5090 |5658 |5784
500 |5393 [3706 |4365 |4654
700 |10383|4642 | 3375 |3300 | 3813 |4055
900 5882 | 4276 |3571 | 3198 |3504 |3683
1300 7216 | 5246 (4381 | 3583 |3207 |3130
1700 5760 |4810 | 3934 |3521 |3281
2100 5075 | 4151 | 3715 |3462
2500 4299 | 3847 |3585

SILY DLA ODLEGLOSCI MIEDZY KOTWIENIAMI MNIEJ-
SZYCH NIZ 12,5 M LUB INNYCH PREDKOSCIACH

WIATRU MOZNA OBLICZYC WG WZORU:

F

gdzie: AD

w

I:tabela

CZESC 4

= (AD/12,5) x (W/42)*X F tgpela
= ODLEGLOSC MIEDZY KOTWIENIAMI
= PREDKOSC WIATRU M/S
= SILA Z TABELI

MONTAZ | DEMONTAZ

00-0895-1207

SC1300
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SILY KOTWIACE PRZY SILNYM WIETRZE, PLATFORMA W
DOLNEJ POZYCJI, ODLEGLOSC MIEDZY KOTWIENIAMI 12,5M

MAX. PREDKOSC WIATRU 42 M/S

SILA F2 DLA ROZNYCH WARTOSCIA I B

AiB mm

F2 N (1N = 0.1kp)
B/A 250 300 450 600 750

350 | 16970 13880 | 16780 | 22380 28650

400 12230 13130 | 16600 | 19530 24930
500 10940 11620 | 14170 | 16480 20270
700 8800 9270 10810 | 12410 14590
900 7180 7550 8650 9890 11340
1200 5480 5770 6580 7530 8460
1400 3760 4940 5650 6480 7040

SILA F1 DLA ROZNYCH WARTOSCIA I B

AiB mm

F1 N (1N = 0.1kp)
B / A 250 300 450 600 750

350 | 4200 4150 6040 8510 8590

400 4130 4710 7410 7490 8150
500 4120 4130 6380 6540 7040
700 4120 4120 4820 5190 5580
900 4120 4120 4440 4300 4660
1200 4130 4120 5360 4730 4430
1400 4110 4120 5720 5080 4660

SILY DLA ODLEGLOSCI MIEDZY KOTWIENIAMI MNIEJ-
SZYCH NIZ 12,5 M LUB INNYCH PREDKOSCIACH
WIATRU MOZNA OBLICZYC WG WZORU:

F = (AD/12,5) x (W/42)2X F tapela
gdzie: AD = ODLEGLOSC MIEDZY KOTWIENIAMI
w = PREDKOSC WIATRU M/S
F = SItA Z TABELI

tabela

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ
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SILY KOTWIACE PRZY SILNYM WIETRZE, PLATFORMA W
DOLNEJ POZYCJI, ODLEGLOSC MIEDZY KOTWIENIAMI 12,5M

MAX. PREDKOSC WIATRU 42 M/S

SILA F2 DLA ROZNYCH WARTOSCIAIB

AiB mm

F2 N (1N = 0.1kp)
B/A 250 300 450 600 750

350 | 4250 4390 4230 4230 4380

400 4380 4330 4260 4120 4130
500 4280 4230 4140 4120 4120
700 4140 4110 4140 4170 4190
900 4130 4140 4180 4190 4210
1200 4170 4170 4200 4190 4220
1400 4190 4180 4200 4190 4160

SILA F1 DLA ROZNYCH WARTOSCIAIB

AiB mm

F1 N (1N = 0.1kp)
B/A 250 300 450 600 750

350 | 120 410 350 210 40

400 50 130 190 40 50
500 900 710 310 310 320
700 2540 2140 1240 980 830
900 4100 3510 2140 1640 1340
1200 6340 5480 3490 2650 2130
1400 6820 6760 4400 3320 2750

SILY DLA ODLEGLOSCI MIEDZY KOTWIENIAMI MNIEJ-
SZYCH NIZ 12,5 M LUB INNYCH PREDKOSCIACH
WIATRU MOZNA OBLICZYC WG WZORU:

F = (AD/12,5) x (W/42)?x F tapela
gdzie: AD = ODLEGLOSC MIEDZY KOTWIENIAMI
w = PREDKOSC WIATRU M/S
Frabela = SILA Z TABELI
CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ
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X\
@0@
X
MIN. 150 MM
Rysunek 4.5. Kotwienie standard. 00-0994-51-1
&
s
-
Rysunek 4.6. Regulowane kotwienie pionowe. 00-0994-53-1
CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300

14



",
7
004%
MIN. 150 MM
Rysunek 4.7. Kotwienie szczytowe. 00-1293-52-1
CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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4.6.

INSTRUKCJE MONTAZOWE

13-0195-106-5

Rysunek 4.8. SC1300 single.

4.6.1. SC1300 SINGLE

16

Czesciowo zmontowany podest powi-
nien by¢ ustawiony na dobrze przy-
gotowanym podfozu w odpowiedniej
odlegtosci od Sciany. Odlegto$¢ miedzy
platformg a $ciang powinna wynosi¢
ok. 200 - 300 mm.

2. A.Wolnostojacy

Max. wysokos¢ podnoszenial/ dlugosé
platformy: 15/10,5 m. Max. predkos¢
wiatru 12,7 m/s.

- Belki podporowe od strony masztu

odchylone, wysuniete i zabezpieczone
sworzniami (strona masztu = strona
wozka gdzie jest montowany maszt)

- wysuniete belki podporowe od strony

Sciany, zabezpieczone sworzniami.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300



Rysunek 4.9. SC1300 single - wolnostojacy.

2. B. Wolnostojacy

Max. wysokos¢ podnoszenial/ dtugos¢
plaformy: 20/10,5 m. Max. predkos¢

wiatru 12,7 m/s.

13-0994-1-1C

3. Podnies¢ woézek przez rownomierne
podkrecanie $rub podpér tak, aby
opony nie dotykaty podtoza. Odlegtos¢
miedzy oponami i podtozem wynosi
zwykle ok. 30 mm. (Nie zapomnie¢ o

- Wszystkie belki podporowe odchylone, uzyciu podktadéw drewnianych pod
wysuniete i zabepieczone sworzniami. podpory).

I UWAGA'! - wypoziomowany maszt ustawiony
Os$ kazdej podpory pionowo za pomoca poziomnicy
nalezy zablokowa¢ - zablokowaé osie podpor.
blokowaé
R
30 mm

Rysunek 4.10. Potozenie poziomnicy. Odlegtos¢ od podtoza 30 mm.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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WARIANTY MASZTU WOLNOSTOJACEGO

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 mis.

OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNIE ROZLOZONE

*) BELKI PODPOROWE W PELNI ODCHYLONE | WYSUNIETE,
PODPORY WYKRECONE W DOL..

700 KG

700 KG

1000 KG

1300 KG

MPi 950324
V100113

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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WARIANTY MASZTU WOLNOSTOJACEGO

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s.

OBCIAZENIE MUSI BYC ROWNOMIERNIE ROZLOZONE
*) BELKI PODPOROWE W PELNI WYSUNIETE, OD
STRONY MASZTU ROWNIEZ ODCHYLONE, PODPORY
SRUBOWE WYKRECONE W DOL.

700 KG

H=15m

1000 KG

1300 KG

MPi 950324
V100113

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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Rysunek 4.11. Montaz pomostow bocznych. 13-0994-3

4.  Skrecac pomosty boczne (facznie zba-  PATRZ TABELE OBCIAZEN (PUNKT 3).
rierkami) symetrycznie po kazdej stro-
nie poprzez uzycie specjalnego przy-
rzadu, ktory zostat zaprojektowany do
montazu pomostéw. Uzywaé wytgcz-
nie srub dostarczonych przez produ-
centa. Dociggna¢ sruby momentem
195 Nm.

UWAGA! BARIERKI POWINNY BYC
ZAMONTOWANE TAK, ABY CALA
PLATFORMA BYLA OGRODZONA
BARIERKAMI.

UWAGA ! POMOST BOCZNY MOZE BYC

ROWNIEZ ZMONTOWANY KATOWO.
00-0994-601-1

UZYWAC
PRZYRZADU
MONTAZOWE-
GO POD

POMOST
BOCZNY

Rysunek 4.12. Uzycie specjalnego przyrzadu. 00-0994-603-2

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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Rysunek 4.13.
Pomost boczny

ustawiony katowo.

5. Zamontowac pierwszg sekcje masztu
Uzywac wytgcznie srub dostarczonych
przez producenta. Dociggna¢ sruby
momentem 350 Nm.

6. Podtaczy¢ przewod zasilajgcy (380
V/ 16 A 5-zytowy) do gniazda X1.1
platformy.

7. Sprawdzi¢ potgczenia zasilania.

Nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
a) wigczy¢ zasilanie szafki elektrycznej
platformy tacznikiem gtéwnym Q2

c) sprawdzi¢ czy lampka kontrolna
kolejnosci faz w szafce elektrycznej
platformy Swieci:

jesli nie, to:
- zmieni¢ kolejnos¢ faz tgcznikiem kolej-

nosci faz Q1.1 w szafce elektrycznej
platformy,

- nacisnaé przycisk W GORE na kase-
cie sterowniczej i zwréci¢ uwage na
ruch platformy

CZESC 4

MONTAZ | DEMONTAZ

13-0994-803-1C

Q1

X3

00-1293-271-2
X1 = GNIAZDO ZASILAJACE
X3 = GNIAZDO KASETY STEROWNICZEJ
Q  =tACZNIK GLOWNY

Rysunek 4.14. Szafka elektryczna wozka.

S6——0 1
S4
S5 X6—
00-0994-279-
S4- PRZYCISK - NAPRZOD/ W GORE
S5-  PRZYCISK - DO TYtU/ W DOL
S6-  STOP AWARYJNY
X6- WTYCZKA

1

Rysunek 4.15. Kaseta sterownicza E3
(naped poziomy/pionowy).

SC1300
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10.

11.

12.

13.

22

Sprawdzi¢ funkcjonowanie czujnika
bezpieczenstwa B1 przy montazu
sekcji masztu. Podnosza¢ platforme,

gdy czujnik indukcyjny B1 przekracza H3\O

kon-cowg krawedz ostatniej sekcji
masztu maszyna natychmiast zatrzy-
muje sie.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie dolnego
wytgcznika krahcowego S11.
Opuszczana platforma powinna zatrzy-
mac sie w dolnym potozeniu.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie tgcznika
bezpieczenstwa buczka B2.
Opuszczajgc platforme buczek zosta-
nie uruchomiony w strefie dziatania
krzywki buczka.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie przycisku
sygnalizacyjnego w szafce elektrycznej
platformy S2. Po wcisnieciu przycisku
S2 buczek powinien zadziataé.

Zamontowac trzecig sekcje masztu
i drugg czesc¢ wspornika krzywki
buczka.

Montowac¢ kolejne sekcje masztu.

Po zmontowaniu pierwszych pieciu
sekcji masztu przeprowadzi¢ prébe
urzadzenia chwytnego. Platforma po-
winna zosta¢ obcigzona masg odpo-
wiednig do dtugosci platformy (Tabele
obcigzen punkt 3).

Podczas tej préby zabroniona jest
obecnos¢ oso6b na platformie.
Préba moze by¢é wykonywana wy-
lacznie przez konserwatora po-
destu.

Q1.1

01.1
Q2
S2
X5

F8
H3

F8
S2

Q2

X5

00-0994-272-1
PRZELACZNIK FAZ

EACZNIK GEOWNY
PRZYCISK BUCZKA
GNIAZDO

DIODA KONTROLNA FAZ (W SZAFCE)
LAMPKA SYGNALIZUJACA
ZAr ACZENIE STEROWANIA

Rysunek 4.16. Szafka elektryczna platformy.

MAX. 8 MM
MIN. 3 MM

Rysunek 4.17.Sensor indukcyjny bezpieczenstwa

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300



PROBA URZADZENIA CHWYTNEGO
( patrz takze DTR UC-2.0L)

Podtgczy¢ wtyczke X9 przewodu
dodatkowej kasety préby urzgdzenia
chwytnego E4 do gniazda X8 w szafce
elektrycznej platformy (patrz schemat
elektryczny platformy na koncu punktu
2 i rysunek 4.18 ponizej).

UWAGA'!

Przed podtaczeniem i rozigczeniem
przewodow prad sterujacy musi byé
wylaczony tacznikiem gtéwnym Q2.

nacisnaé przycisk W GORE na kasecie
sterowniczej E3

podjechaé platforma okoto 3 m,
nacisng¢ przycisk na kasecie préby
urzgdzenia chwytnego E4 i trzymac
go wcisnietego (hamulce sg odhamow-
ane)

platforma zjezda w doét az uzyska
predkos¢ 0,2 do 0,3 m/s i wtedy zatrzy-
muje sie automatycznie.

Rysunek 4.18. Proba urzgdzenia chwytnego.

CZESC 4

UWAGA!

JESLI URZADZENIE CHWYTNE NIE
ZADZIALA PO PRZEJECHANIU PRZEZ
PLATFORME DROGI OKOLO 2M, PLAT-
FORMA MUSI BYC ZATRZYMANA PRZEZ
ZWOLNIENIE PRZYCISKU NA KASECIE
PROBY URZADZENIA CHWYTNEGO E4

MONTAZ | DEMONTAZ

13-1294-287-U

SC1300
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WYNIK POZYTYWNY:

wylgczyé tacznik gtéwny Q2

odtgczy¢ kasete préby urzgdzenia
chwytnego E4

odhamowac urzadzenie chwytne wg
instrukcji b)

WYNIK NEGATYWNY (URZADZENIE

CHWYTNE NIE ZADZIALALO):
opusci¢ platforme w dolng pozycije,
wytaczy¢ tacznik gtowny Q2,
zdemontowac urzgdzenie chwytne,
wystac je do naprawy do producenta
zamontowac urzgdzenie chwytne
(montaz przeprowadza wytgcznie
konserwator podestu lub przedstawiciel
serwisu w obecnosci konserwatora).
OSTRZEZENIE! _
ZABRONIONE JEST UZYWANIE

PODESTU BEZ SPRAWDZENIA
URZADZENIA CHWYTNEGO!

UWAGA! PRZED ROZPOCZECIEM EKSPLO-
ATACJI PODESTU PO WYMIANIE URZADZE-
NIA CHWYTNEGO UZYTKOWNIK POWINIEN
ZGLOSIC PODEST DO BADAN NADZWY-
CZAJNYCH EKSPLOATACYJNYCH W ODPO-
WIEDNIM TERENOWO ODDZIALE UDT.

b) ODHAMOWANIE URZADZENIA CHWYTNEGO

(patrz takze DTR UC-2.0-L)

(wykonuje konserwator podestu)

zdjac¢ tylng ostone (2) urzadzenia chwyt-
nego odkrecajac sruby (1),

14.

odkreci¢ dwie sruby (3), taczace nakret-
ke oporowg z tarczg prowadzaca,
kreci¢ nakretkg oporowg (7) zgodnie
z ruchem wskazowek zegara specjal
nym kluczem (4), (przyczepionym do
pokrywy napedu) az do momentu gdy
oprze sie o pierscien zabezpieczajacy,
kreci¢ nakretkg oporowg z powrotem
(przeciwnie do ruchu wskazowek
zegara) az do momentu gdy, otwory do
Srub w nakretce pokryjg sie z otworami
w tarczy prowadzace;,

przykreci¢ dwie Sruby (3) taczace na-
kretke oporowg (7) z tarczg pro-
wadzaca,

zamontowac tylng ostone (2),

wigczy¢ napiecie tgcznikiem gtownym
Q2 szafki elektrycznej platformy,
podjecha¢ platformg ok. 0,15 m celem
wyzebienia odrzutnika z tarczy ha-
mulcowe;j.

Przeprowadzi¢ dalszy montaz masztu.
Jesli podest nie jest wolnostojacy
zwrdci¢ uwage na instrukcje kotwienia
(4.5).

24
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Rysunek 4.19. Odhamowanie urzgdzenia chwytnego.

Rysunek 4.20. Schemat dziatania urzgdzenia chwytnego.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ

SC1300
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15.

16.

17.

18.
19.

20.

Zamontowaé krzywke gérnego wy-
tacznika krancowego na przedostat-
niej sekcji masztu i zamontowac tra-
werse.

Jesli wysoko$¢ masztu wynosi ponad
30m - pamietaé o ponownym docia-
gnieciu srub.

Wyczysci¢ i posmarowac¢ zebatke
(patrz instrukcje smarowania punkt 6)

Zamontowaé ostone wokot masztu.

Podest moze by¢ oddany do uzytku
po badaniu odbiorczym przeprowadzo-
nym przez inspektora UDT i uzyskaniu
decyzji zezwalajagcej na eksploatacje.
Patrz 4.7.

Sekcje masztu mogg by¢ montowane
przy wykorzystaniu zurawika monta-
zowego (patrz wyposazenie opcyjne,
punkt 2).

Nalezy pamieta¢, ze zurawik jest
przeznaczony wytacznie do monta-
zu sekcji masztu.

4.6.2. SC1300 TWIN

Rysunek 4.21. SC1300 twin.

26
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TRAWERSA

MONTAZ | DEMONTAZ

00-0693-50-1

Przy jezdzie platformy w gore lub w doét
zurawik musi by¢ obrécony w bok.
Przy normalnej pracy podestu zurawik
montazowy musi by¢ usuniety.

UWAGA!

PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO
WYKONANIA PRZED MONTAZEM
PODESTU! PATRZ 4.4.

13-0994-103-1

Zamontowa¢ dwie bazowe platformy
na obu masztach, jesli nie sg zamon-
towane. Moment naciggowy srub 195
Nm. Witasciwa odlegtos¢ pomiedzy
maszyng i sciang powinna wynosi¢
okoto 200-300 mm.

SC1300



30-0994-86-1
2A Wolnostojaca

Max. wysokos$¢ podnoszenia/diugo$c
platformy: 15/24,7 m. Max. predkos¢
wiatru 12,7 m/s.

- Belki podporowe od strony $ciany
wysuniete i zabezpieczone sworzniami,
a od strony masztu takze odchylone i

Rysunek 4.22. SC1300 twin. zabezpieczone sworzniami.

30-0994-86-2C
2B. Wolnostojaca

Max. wysokos¢ podnoszenia/ dtugosé
platformy: 15/ 24,7 m. Max. predkos$¢
wiatru 12,7 m/s.

- Wszystkie belki podporowe odchylone,

Rysunek 4.23. SC1300 twin. wysuniete i zabezpieczone sworzniami.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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Podnies¢ woézek przez réwnomierne
podkrecanie $rub podpor tak, aby
opony nie dotykaty podtoza. Odlegtos¢
miedzy oponami i podtozem wynosi
zwykle ok. 30 mm.

wypoziomowaé wozek i ustawié pio-
nowo maszt za pomocg poziomnicy,
uzy¢ podktaddéw drewnianych pod pod-
pory

zablokowac¢ osie podpor.

blokowac
UWAGA'! /7
0s$ kazdej T
podpory
nalezy

zablokowacé¢

Pomosty boczne skrecac (tagcznie z
barierkami) symetrycznie po kazdej
stronie przy uzyciu specjalnego przy-
rzadu, ktory zostat zaprojektowany do

montazu pomostéw. Uzywaé wytgcz-
nie srub dostarczonych przez produ-
centa. Sruby dociagnaé momentem
195 Nm.

Zamontowac pierwszg sekcje masztu
Uzywac wytgcznie srub dostarczonych
przez producenta. Sruby dociggnaé
momentem 350 Nm.

Zamontowac¢ w czesci srodkowej po-
mosty boczne do prawej strony maszy-
ny patrzac od strony masztu (min. dwie
sztuki, max. dziewie¢ sztuk) w zalezno-
sci od wymaganej catkowitej dtugosci
platformy. Podczas montazu platformy
srodkowej pamietac o podparciu jej od
dotu np. przez uzycie sekcji masztu.

UWAGA! BARIERKI POWINNY BYC
ZAMONTOWANE TAK, ABY CALA
PLATFORMA BYLA NIMI OGRO-
-DZONA.

30 mm

POZIOMNICA

Rysunek 4.24. Potozenie poziomnicy. Przerwa powietrzna 30 mm.

Rysunek 4.25. Montaz pomostéw bocznych.

MONTAZ | DEMONTAZ
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Uzycie specjalnego przyrzadu

O

UZYWAC PRZYRZADU MONTAZOWEGO DO
MONTAZU POMOSTU BOCZNEGO!!

Rysunek 4.26. Uzycie specjalnego przyrzgdu.

Rysunek 4.27. Montaz platformy srodkowej.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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Po uzyskaniu zagdanej dtugo$ci zamon-
towac naprzeciw potdéwki przegubu do
platformy srodkowej oraz platformy
drugiej maszyny. Nastepnie podje-
cha¢ drugg maszyng do maszyny z
zamontowang platformg $rodkowa az
do momentu zetkniecia sie potéwek
przegubu, po czym zabezpieczy¢ je
sworzniami. Patrz rys.4.28. Zwrécic
uwage aby element poziomujacy znaj-
dowat sie na swoim miejscu.

Podeprzec drugi podest roboczy belka-
mi podporowymi jak w punkcie 2.

Zamontowac¢ przewdd sterujgcy wg
rysunku.

Rysunek 4.28. Montaz potéwek przegubu

do platformy Srodkowe.

Rysunek 4.29. Montaz przewodu sterujgcego.

30
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10. Zamontowac nastepng sekcje masztu
na prawg i lewg platforme i skrecic
czterema srubami kazdg sekcje
masztu.

11. Zamontowac ruchomy tgcznik pozio-
mowania 4 (rys. 4.30) tak aby sworzen
dzwigni 3 pasowat do ptytki ustalajgce;j
potowki przegubu ostatniego pomostu B
platformy srodkowe;j.

(NALEZY ZWROCIC UWAGE, ZE
POLOWKA PRZEGUBU Z UKLADEM
POZIOMOWANIA JEST TYLKO NA
JEDNYM POMOSCIE PLATFORMY
SRODKOWE.J). V200076

@

()

Rysunek 4.30. Uktad poziomowania - tgcznik poziomowania (4). 13-0994-805-1

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
31



Xl——

Q1

X3
00-1293-271-2

X1 = GNIAZDO ZASILAJACE
X3 = GNIAZDO KASETY STEROWNICZEJ
Q1 =tACZNIK GLOWNY

S6
S4~—~—___
S5

X6

00-0994-279-1

S4- PRZYCISK - W PRZOD/ W GORE
S5-  PRZYCISK - W TYt/ W DOL
S6-  STOP AWARYJNY
X6- WTYCZKA

Rysunek 4.31. Szafka elektryczna wozka

12. Podigczyé¢ przewdd zasilajacy (380 V/
16 A 5-zytowy) do gniazda X1 szafek
elektrycznych obu maszyn.

13. Sprawdzi¢ potaczenia zasilania.
Nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
a)wiaczy¢ zasilanie szafki elektrycznej
platformy tacznikiem gtownym Q2
b)sprawdzi¢ czy lampka kontrolna
kolejnosci faz w szafce elektrycznej
platformy swieci:
jesli nie, to:
- zmieni¢ kolejnos¢ faz przetgcznikiem
kolejnosci faz Q1.1 w szafce elektry-

Rysunek 4.32. Kaseta sterownicza E3
(naped poziomy/ pionowy).

" F8
o 7]
E/Ql.l 02

X5

00-0994-272-1

cznej platformy, H3 = LAMPKAKONTROLNA
- nacisngc¢ przycisk W GORE na kasecie Q2 = LACZNIK GEOWNY
sterowniczej i zwroci¢ uwage na ruch Q1.1 = PRZELACZNIK KOLEJNOSCI FAZ
platformy S2 = PRZYCISK BUCZKA
X5 = GNIAZDO
F8 = DIODA KONTROLNA KOLEJNOSCI FAZ
(W SZAFCE)
Rysunek 4.33. Szafka elektryczna platformy
CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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14. Sprawdzi¢ funkcjonowanie czujnika

15.

16.

17.

18.

bezpieczenstwa B1 przy montazu
sekcji masztu. Podczas jazdy platfor-
my w gore, gdy sensor indukcyjny B1
przekroczy koncowg krawedz ostatnigj
sekcji masztu platforma natychmiast
sie zatrzymuje.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie dolnego
wytacznika kohcowego S11.
Opuszczajgc platforme zatrzyma sie
ona w dolnym potozeniu.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie tgcznika bez-
pieczenstwa buczka B2.Opuszczajac
platforme buczek zostanie zatgczony w
strefie dziatania krzywki buczka.
Sprawdzi¢ funkcjonowanie przycisku
sygnalizacyjnego w szafce elektrycznej
platformy S2. Po wcisnieciu przycisku
S2 buczek powinien zadziataé.

Wyregulowa¢ mechanizm poziomu-
jacy:

Podjecha¢ dolng platforma do uzyska-
nia tego samego poziomu co platforma
srodkowa. Wyregulowac ukfad pozio-
mowania za pomocg fgcznika pozio-
mowania (4) (na rysunku ponizej) tak,
aby rolka wytacznika krancowego dole-
gatfa do gniazda w ptytce (5). Wytacznik
krancowy w pozyc;ji 0.

\

MAX. 8 MM
MIN. 3 MM

Rysunek 4.34. Indukcyjny sensor bezpieczerstwa

Rysunek 4.35. Regulacja mechanizmu poziomujgcego.

CZESC 4
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19. Sprawdzenie funkcjonowania wytgcz-
nika uktadu poziomowania (B).

20.

34

1.

Ustawi¢ platforme srodkowg po-

ziomo.

. Opusci¢ jedng platforme uzywajac
dzwigni awaryjnego opuszczania
(znajdujacych sie na silnikach
jazdy pionowej) okoto 1,5° od
poziomu.

. Podjecha¢ do goéry uzywajac

kasety sterowniczej. W momencie

gdy dolna platforma osiggnie ten
sam poziom co gorna, cato$¢ moze
sie poruszac.

4. Sprawdzi¢ odpowiednio drugg

maszyne.

Sprawdzenie dziatania wytgcznikéw
bezpieczenstwa systemu poziomo-
wania (A).

1.

Ustawi¢ platforme srodkowg po-
ziomo.

. Opusci¢ jedng platforme uzywajac
dzwigni awaryjnego opuszczania
(znajdujacych sie na silnikach
jazdy pionowej) okoto 3° od po-
ziomu. Przy tym kacie wytacznik
bezpieczehnstwa przerywa obwdd
sterowniczy uniemozliwiajacy ruch
platformy

SPRAWDZIC ODCIECIE PRADU
I STERUJACEGO PRZYCISKAMI
" KASETY STEROWNICZEJ

. Opusci¢ druga maszyne uzywajac
dzwigni awaryjnego opuszczania
do kata pochylenia okoto 1,5° aby
przywroci¢ normalne sterowanie
platformy np. z kasety sterowni-
czej.

4. Wypoziomowac cato$¢ uzywajac

kasety sterowniczej.

5. Sprawdzi¢ odpowiednio drugg

CZESC 4

maszyne.

POZIOM

POZIOM

POZIOM
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21.

22,

Zamontowac trzecig sekcje masztu i
druga listwe krzywki buczka.
Montowac kolejne sekcje masztu.

Po zmontowaniu pierwszych pieciu
sekcji masztu przeprowadzi¢ probe
urzgdzenia chwytnego. Platforma
powinna zosta¢ obcigzona masg
odpowiednig do dtugosci platformy
(Tabele obcigzen punkt 3).

Prébe nalezy przeprowadzi¢ bez
obecnosci oséb na platformie.
Préba moze byé wykonywana wy-
tacznie przez konserwatora pode-
stu.

PROBA URZADZENIA CHWYTNEGO

Podtaczy¢ przewody dodatkowej kasety
proby urzadzenia chwytnego E4 do
szafki elektrycznej poziomowania
(patrz schemat elektryczny platformy
na koncu punktu 2 i rysunek 4.36
ponizej).

UWAGA'!

Przed podtaczeniem i roztgczeniem
przewodéw obwédd sterowniczy musi
by¢ wylaczony tacznikiem giownym
Q2 w obu szafkach elektrycznych
platformy.

nacisnaé przycisk W GORE na kasecie
sterujacej E3

podjechac¢ platformg na wysokos¢
ok. 3 m,

nacisng¢ przycisk na kasecie préby
urzgdzenia chwytnego E4 i trzymac
go wcisnietego (wszystkie hamulce
napedéw jazdy pionowej sg zwalni-
ane)

platforma spada w dét, az uzyska
predkos¢ 0,2 do 0,3 m/s i wtedy zatrzy-
muje sie automatycznie.

CZESC 4

30-0295-287-2

Rysunek 4.36. Proba urzgdzenia chwytnego.

MONTAZ | DEMONTAZ

UWAGA!

JESLI URZADZENIE CHWYTNE
NIE ZADZIALA PO PRZEJECHANIU
PRZEZ PLATFORME DROGI OKOLO
2 M, PLATFORMA MUSI BYC
ZATRZYMANA PRZEZ ZWOLNIENIE
PRZYCISKU NA KASECIE PROBY
URZADZENIA CHWYTNEGO EA4.

SC1300
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WYNIK POZYTYWNY:

- wytaczyé tacznik gtéwny Q2 obu
maszyn

- odtgczy¢ kasete préby urzadzenia
chwytnego E4 do szafki poziomowa-
nia

- odhamowac¢ urzadzenie chwytne w
obu maszynach wg instrukcji b)

WYNIK NEGATYWNY (JEDNO LUB OBYDWA
URZADZENIA CHWYTNE NIE ZADZIALALY):
- opusci¢ platforme w dolng pozycije,

- wylgczy¢ tacznik gtéwny Q2,

- zdemontowac urzadzenie chwytne (lub
obydwa), wysta¢ je do naprawy do
producenta

- zamontowac urzadzenie chwytne
(montaz przeprowadza wytgcznie kon-
serwator podestu lub przedstawiciel
serwisu w obecnoséci konserwatora).

UWAGA! PRZED ROZPOCZECIEM EKSPLO-
ATACJI PODESTU PO WYMIANIE URZADZE-
NIA CHWYTNEGO UZYTKOWNIK POWINIEN
ZGLOSIC PODEST DO BADAN NADZWY-
CZAJNYCH EKSPLOATACYJNYCH W ODPO-
WIEDNIM TERENOWO ODDZIALE UDT

b) ODHAMOWANIE URZADZENIA CHWYTNEGO

usungc tylng ostone (2) urzadzenia
chwytnego odkrecajgc sruby (1),
odkreci¢ dwie sruby (3), taczace nakret-
ke oporowg z tarczg prowadzaca,
kreci¢ nakretkg oporowag (7) zgodnie
z ruchem wskazowek zegara specjal
nym kluczem (4), (przyczepionym do
pokrywy napedu) az do momentu gdy
oprze sie o pierscien zabezpieczajacy,
kreci¢ nakretkg oporowg z powrotem
(przeciwnie do ruchu wskazowek
zegara) az do momentu gdy, otwory do
srub w nakretce pokryjg sie z otworami
w tarczy prowadzacej,

przykreci¢ dwie sruby (3) taczace na-
kretke oporowg (7) z tarczag pro-
wadzaca,

zamontowac tylng ostone (2),

wigczy¢ napiecie tgcznikiem gtéwnym
Q2 szafki elektrycznej platformy,
podjecha¢ platformg ok. 0,15 m celem
wyzebienia odrzutnika z tarczy ha-
mulcowe;j.

(patrz takze DTR UC-2.0-L) 14. Przeprowadzié dalszy montaz masztu.
(wykonuje konserwator podestu) L0 o .

. Jesli podest nie jest wolnostojacy
OSTRZEZENIE! . zwréci¢ uwage na instrukcje kotwienia
ZABRONIONE JEST UZYWANIE 45

= PODESTU BEZ SPRAWDZENIA (4.5).
URZADZENIA CHWYTNEGO!

2

7

3

1

10450000-LK-080994
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23.

24,

25.

Przeprowadzi¢ dalszy montaz masztu.
Jesli platforma nie jest wolnostojgca
zwrdci¢ uwage na instrukcje kotwienia

(4.5)

Zamontowac krzywke gérnego wytacz-
nika krancowego na przedostatniej
sekcji masztu i zamontowac trawerse.

Jesli wysokos¢é masztu wynosi ponad
30m pamietac¢ o ponownym dociggnie-
ciu Srub.

Rysunek 4.37. Odhamowanie

urzgdzenia chwytnego.

Rysunek 4.38. Schemat dziatania urzgdzenia chwytnego.

26.
27.

28.

29.

Zamontowac ostone wokot masztu.

Wyczysci¢ i posmarowac zebatke (patrz
instrukcje smarowania punkt 6)

Podest moze by¢ oddany do uzytku
po badaniu odbiorczym przeprowadzo-
nym przez inspektora UDT i uzyskaniu
decyzji zezwalajgcej na eksploatacje.
Patrz takze punkt 4.7.

Sekcje masztu moga by¢é montowane
przy wykorzystaniu zurawika monta-
zowego (patrz wyposazenie opcyjne,
punkt 2).

Nalezy pamietaé, ze zurawik jest
przeznaczony wylacznie do montazu
sekcji masztu.

Przy jezdzie platformy w goére lub w doét
zurawik musi by¢ obrocony w bok.
Przy normalnej pracy podestu zurawik
montazowy musi by¢ usuniety.

TRAWERSA

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ

00-0693-50-1
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4.6.2.1 SRUBY LACZACE POMOSTY BOCZNE W

PODESTACH TYPU TWIN

Sruby M 16 x 220 10.9 sg uzywane jako
sruby tgczace pomosty.

Sruby M16 x 220 10.9 moga byé uzywane
we wszytkich potaczeniach pomostow, przy
ktorych nie wystepuje wiecej niz siedem
(7) pomostéw bocznych w platformie $rod-
kowe;.

Jesli jest osiem (8) pomostéow bocznych w
platformie srodkowej to do taczenia belek
dolnych pomostow bocznych 4 i 5, nalezy
uzy¢ srub M18 x 220 10.9 wg rys. 4.39. We
wszystkich innych potgczeniach uzywac
Srub M 16 x 220 10.9.

M16 x 220 10.9

M18 x 220 10.9

SRUBY DO POLACZENIA 4-GO | 5-GO
POMOSTU BOCZNEGO.

Rysunek 4.39.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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4.6.3. MONTAZ POMOSTOW WYSUWNYCH

Patrz takze 2.2.2.

Max. szeroko$¢ pomostow wysuwnych wynosi 1,0 m.

Montaz pomostow wysuwnych musi by¢ zawsze przeprowadzany przy najnizszym
potozeniu platformy.

Montaz pomostéw wysuwnych przeprowadza sie nastepujaco:

* Belki wysuwne montowaé¢ na wymagang dtugosci, blokowaé zatrzaskiem (pozycja
1 na rysunku) .

* Montowac ptyte ze sklejki na belkach wysuwnych.

* Plyte ze sklejki mocowac ptytkami zabezpieczajagcymi oraz srubami i nakretkami
(pozycje 2-5 na rysunku) .

* Zamontowac i zabezpieczy¢ stupki
- stupki okragte - Srubami i nakretkami (pozycje 6-7)
- stupki prostokatne - Srubami do mocowania barierek (pozycja 8)

® Do stupkéw zamocowac deski barierkowe i zabezpieczy¢ je Srubami.

UWAGA!

OGRODZENIE POMOSTOW WYSUWNYCH DESKAMI JEST KONIECZNE.
PRZY MONTAZU POMOSTOW WYSUWNYCH NALEZY UZYWAC
WYLACZNIE CZESCI | MATERIALOW ZALECANYCH PRZEZ PRODU-
CENTA, PATRZ PUNKT 8.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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MONTAZ POMOSTOW WYSUWNYCH

g

Rysunek 4.40. Montaz pomostow wysuwnych.

40
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4.7. SPRAWDZENIE ZMONTOWANEGO PODESTU

Po zakonczeniu montazu nalezy przeprowadzi¢ przeglad techniczny podestu. Obowigz-
kowe jest sprawdzenie przez konserwatora dziatania mechanizméw i uktadow podestu w
zakresie wyspecyfikowanym ponizej:

Zakres kontroli Procedura

1. Sprawdzenie kasety sterowniczej E3. 1. Podfgczy¢ przewdd zasilajacy do gniaz-
da X1.1
2. Podtaczy¢ wtyczke X6 kasety sterowni-
czej E3 do gniazda X5 na szafce elek-
trycznej platformy

3. Wiaczy¢ tacznik gtéwny Q2 na szafce
elektrycznej platformy - Swieci lampka
H3.
4. Nacisnac przycisk S2 na szafce elektry-
cznej platformy.
Sygnat ostrzegawczy musi sie wtgczyc.
5. Nacisnaé przyciski S4 "W GORE” i
S5 "W DOL” na kasecie sterowniczej
E3,
Platforma powinna poruszac¢ sie w odpo-
wiednim kierunku.

Przy opuszczaniu platformy w dolng
pozycje buczek wigcza sie i daje sygnat
do momentu gdy platforma automaty-
cznie sie zatrzyma.
UWAGA!
I Platforma porusza sie tylko przy wcis-
. nietym przycisku kasety sterownicze;j.

6. Nacisng¢ stop awaryjny S6 przy jezdzie
w dowolnym kierunku, platforma powinna
zatrzymac sie natychmiast.

Sprawdzi¢ potgczenia wszystkich sekcji
masztu, ktére powinny by¢ dociggniete
momentem 350 Nm.

Sprawdzi¢ wszystkie wytaczniki koncowe

2. Sprawdzenie momentow dokrecenia
Srub segmentowych.

3. Sprawdzenie funkcjonowania wytgcz-

nikow koncowych S11 (gérny i dolny)
i krancowych S12 (gorny i dolny bez-
pieczenstwa)

CZESC 4

MONTAZ | DEMONTAZ

i krancowe poprzez ruch platformy

w gore i w dot. Wytgczniki pracujg wia-

Sciwie, jesli:

- ruch platformy jest zatrzymany, a &
jest mozliwa tylko w przeciwnym ki e -
runku - korncowe,

- ruch platformy jest zatrzymany dla obu

SC1300
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Procedura

Zakres kontroli

4. Sprawdzenie obcigzonej platformy.

5. Sprawdzenie luzu pomiedzy rolkami
prowadzacymi a rurami sekcji masztu.

6. Sprawdzenie luzu zebatki i gérnego kota
napedowego.

7. Sprawdzenie tolerancji rolek prowa-
dzacych i zebatki.

UWAGA!

PO ZAKONCZENIU MONTAZU | PRZE-
PROWADZENIU BADAN JEDNOSTKA
WYKONUJACA MONTAZ (POSIADA-
JACA ODPOWIEDNIE UPRAWNIENIA
UDT) LUB KONSERWATOR WYSTAWIA
PROTOKOL STWIERDZAJACY PRAWI-
DLOWOSC MONTAZU PODESTU ORAZ
PROTOKOLY Z PRZEPROWADZONYCH
BADAN POMONTAZOWYCH, STANO-
WIACE CZESC DOKUMENTACJI OD-
BIORCZEJ UZUPELNIAJACEJ ZGODNIE
Z DT-DE-90/WO-D PKT. 3.3.

CZESC 4
42
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kierunkow - krahcowe

Préba statyczna

Platforma w petni obcigzona (100%
udzwigu) podniesiona na wysokos¢
200mm na okres 10 minut. Nie powinno
nastapi¢ opuszczenie platformy lub
inne zmiany spowodowane obcigzeniem.

Préba dynamiczna

Platforma w petni obcigzona (100 %
udzwigu) podnoszona dwa razy na
wysokos¢ 3m (w gére i w dot) .

Proba dynamiczna przeprowadzana
jest bez obecnosci os6b na platformie.

Luz powinien wynosi¢ 1mm z obu
stron przy nieobcigzonej platformie .
Regulacja wykonywana jest przy uzyciu
mimosrodu.

Luz powinnien wynosi¢ 1,3-1,7mm. Regu
lacja jest wykonywana przez przesuniecie
ptyty mocujacej motoreduktor w stosunku
do ramy napedu

Regulowaé szczeline miedzy bokiem
zebatki i rolkami prowadzacymi tak, aby
nie dotykaty one zebatki.

SC1300



4.8. DEMONTAZ PODESTU

Demontaz podestu powinien byé przeprowadzony w odwrotnej kolejnosci niz
montaz.

Przygotowac teren pod sktadowanie pomostéw bocznych i sekcji masztu.
Zdemontowac ostony masztu.
Zdemontowac sekcje masztu i kotwienia.

oM~

Przed demontazem trzech ostatnich sekcji masztu pamieta¢ o zdemontowaniu
krzywki buczka.

o

Barierki zdemontowaé dopiero, gdy platforma jest w dolnym potozeniu.
6. Odtaczy¢ kasete sterownicza.

UWAGA!

NIE PRZECIAZAC PLATFORMY ZDEMONTOWANYMI
SEKCJAMI MASZTU!

UWAGA; PRZY UZYWANIU MINI PODSTAWY NIE
ZAPOMNIEC O ROZtADOWANIU | SKROCENIU PLAT-
FORMY (MAX. DLUGOSC PLATFORMY 4,2M) PRZED

ZDEMONTOWANIEM TRZECH OSTATNICH KOTWIEN!

Wszystkie zdemontowane elementy powinny by¢ oczyszczone,
zabezpieczone i dobrze przygotowane do transportu.

CZESC 4 MONTAZ | DEMONTAZ SC1300
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5. INSTRUKCJE OBSLUGI

5.1. INSTRUKCJE/ OSTRZEZENIA
DLA OPERATOROW

- Operator musi by¢ osobg przeszkolong i uprawniong do obstugi.
- Musi zapozna¢ sie z instrukcjami sterowania.
- Postepowaé wg przepiséw bezpieczenstwa.
- Ustawi¢ wtasciwie belki podporowe i zabezpieczy¢ je sworzniami.
- Zawsze uzywac podktadow drewnianych pod podpory.
- Wyregulowac¢ poziome i pionowe ustawienie podestu.
- Nie przekracza¢ dopuszczalnego obcigzenia i wysokosci.
- Réwnomiernie rozktadac obcigzenie.
- Nie powodowac bocznego kotysania platformy.
- Przerwac¢ prace gdy predkos¢ wiatru >12,7m/s.
- Sprawdzi¢ zamocowanie barierek ochronnych i ostony masztu
- Zwracac¢ uwage na temperature pracy elementéw napedu
(silnik, przekfadnia).
- Nie opierac sie o barierki ochronne platformy.
- Nie uzywac drabin ani rusztowan na platformie.
- By¢ ostroznym w poblizu przebiegajacych przewoddéw elektrycznych.
- By¢ ostroznym w poblizu przeszkdd na placu budowy.
- Nie uzywac¢ uszkodzonego podestu.
- Informowac o uszkodzeniach.

CZESC 5 DTR SC1300



5.2. INSTRUKCJE OPERACYJNE

Bardzo tatwa jest obstuga platformy dzieki a) przy podnoszeniu platformy, kiedy jest
uzyciu kasety sterowniczej. Kaseta sterow- podtgczona do gniazda X5 na mecha-
nicza jest potgczona przewodem z wtyczkg nizmie napedowym, lub
X6.’ Mozn’a l.Jzyc kasety sterowniczej do b) przy jezdzie wozkiem, kiedy jest
dwoch celow: podtgczona do gniazda X3 na szafce
elektrycznej wozka.
Q2 - tACZNIK GEOWNY
/H3 F8 Q1.1 -PRZELACZNIK KOLEJNOSCI
O g2 FAZ
S2 - PRZYCISK BUCZKA
Q2 X5 - GNIAZDO WTYKOWE
E/Ql-l F8 - PRZEKAZNIK KONTROLI FAZ
(W SZAFCE)
H3 - LAMPKA SYGNALIZUJACA
ZALACZENIE STEROWANIA
X5
Rysunek 5.1.Szafka elektryczna platformy 00-0994-272-1
xr— .
Q1 - WYLACZNIK GLOWNY
Q1 X1 - WTYCZKA SCIENNA
/ X3 - GNIAZDO WTYKOWE
X3
Rysunek 5.2. Szafka elektryczna wozka 00-1293-271-2
S4 - PRZYCISK JAZDY W GORE
- S5 - PRZYCISK JAZDY W DOL
S6 - PRZYCISK STOP
S4——
X6 - WTYCZKA
55— X6

Rysunek 5.3. Kaseta sterownicza E3 (naped poziomy/ pionowy).

CZESC 5
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5.2.1. ZAKRES ODPOWIEDZIALNOSCI OPERATORA

OPERATOR MUSI BYC PRZESZKOLONY | POSIADAC UPRAWNIENIA UDT

DO OBSLUGI PODESTOW.

1. Czynnosci operatora przed przysta-

pieniem do obstugiwania podestu.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy:

- sprawdzi¢ zamocowanie barierek, oston

i wspornikow,

- sprawdzi¢ dziatanie elementow stero-

wania i napedu

- sprawdzi¢ czy teren, na ktérym podest
zostat zmontowany jest ogrodzony

zgodnie z instrukcjami,
- okresli¢ metode komunikowania sie
Z innymi przy uzyciu buczka,

- odmawiac rozpoczecia pracy z technicz-

nie niesprawnym podestem,

- sprawdzi¢ kotwienia przyscienne

- nie uzywacé podestu przed naprawg
wykrytych usterek

2. Czynnosci operatora podczas pracy

Podczas pracy operator powinien:

- obserwowac dziatanie poszczegdlnych

mechanizmow,
- zapewni¢ aby dozwolony udzwig
platormy nie zostat przekroczony,

nie uzywac podestu jako dzwigu,

nie wykonywac¢ zadnych szybkich
ruchow na platformie i nie opierac sie
o barierki,

uzywac uzgodnionych sygnatéw ostrze-
gawczych,

postepowac¢ wg instrukcji w przypadku
wytaczenia zasilania,

Czynnosci operatora po zakonczeniu

pracy
Po pracy operator powinien:

zjechac¢ platforma na dolng pozycije,
wytgczy¢ zasilanie wytgcznikiem
gtobwnym na szafce elektrycznej
platformy i wézka ,

wytgczy¢ zasilanie podestu

wyczysci¢ platforme, naped jezdny,
rolki, prowadnice i inne mechanizmy,
przeprowadzic¢ przeglad techniczny me-
chanizmow jezdnych i elementow
ruchomych,

zanotowac wszelkie uwagi i obserwacje
odtgczy¢ kasete sterowniczg

5.2.2.PROCEDURY W NAGLYCH WYPADKACH

UWAGA! PO ZADZIALANIU URZADZENIA
CHWYTNEGO ZATRZYMAC PRACE |
SKONTAKTOWAC SIE Z KONSERWA-

TOREM PODESTU

Po zadziataniu urzgdzenia chwytnego
konieczne jest ustalenie przyczyny tego
zadziatania.

Odhamowanie urzgdzenia chwytnego po
jego zadziataniu wykonuje konserwator
podestu.

CZESC 5

Przy ustaleniu przyczyny zadziatania
nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny, po
uprzednim odtaczeniu napigecia taczni-
kiem gtéwnym:

1.

DTR

stan hamulca roboczego

zazebienie kot zebatych -napedowego i
urzadzenia chwytnego z zebatkg

stan przekfadni
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4. stan rolek prowadzacych platformy i

W takim przypadku powinny byé podjete
prowadnika rolkowego

5. podtaczenie przewodu zasilajgcego do  _ zorganizowaé bezpieczng ewakuacije

silnika, znajdujacych sie na platformie oséb kierujac
6. sprawdzenie stanu przewodu zasila- sie wskazowkami zawartymi w DTR UC,
jacego, - przywigzac¢ platforme do masztu lub

podeprze¢ w taki sposob aby zostata
zachowana pozycja platformy po odblokow-
aniu ,

- odhamowac urzadzenie chwytne i sprowadzi¢
platforme na dot.

7. zadziatanie tgcznika urzgdzenia chwyt-
nego przez nacisniecie przycisku W
DOL na kasecie sterownicze;j (silnik nie
powinien pracowac).

UWAGA: it;s;; az:;r;il:jnr::aer:lagigcie lub system sterowania
I PROBA MOZE BYC WYKONANA SZaianiecnie:
- WYLACZNIE PRZEZ KONSERWA- - nacisnac stop S6,

TORA PODESTU. - odtaczy¢ napiecie uzywajac tacznik gtowny

Q2 szafki elektrycznej platformy i czeka¢ na
ponowne podtaczenie napiecia ,

- jesli napiecie nie moze by¢ ponownie
podtaczone, opuszczanie moze by¢ wyko-
nane przez reczne odhamowanie ham-
ulca.

Po przeprowadzeniu kontroli wytgczyc¢ tacznik
gtéwny Q2 na szafce elektrycznej platformy i
odhamowac urzgdzenie chwytne wg instrukcji
z punktu 4.

W przypadku gdy urzadzenie chwytne jest
zablokowane z powodu uszkodzenia ele-
mentu nosnego (np. koto napedowe) zaka-
zane jest jego odblokowanie.

Rysunek 5.4. System awaryjnego opuszczania.
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Pociagna¢ dzwignie awaryjnego opusz-
czania(10) BARDZO OSTROZNIE, NIE
DO MAX.POZYCJI. (Jesli normalna
predkos¢ opuszczania jest przekroczona
urzgdzenie chwytne zadziata).

musi by¢ przeprowadzone jednoczes$nie
z obu miejsc i musi by¢ zabezpieczone
tak, aby platforma pozostawata przez
caly czas w pozycji poziome;j.

Jesli druga jednostka jest wyzej niz
pierwsza, jednostka potozona wyzej
musi by¢ opuszczona do tego samego
poziomu przed kontynuacjg awaryjnego
opuszczania.

Kat platformy srodkowej nie moze prze-
kroczy¢ 5 stopni w stosunku do po-
ziomu.

Ponizej podano réznice wysokosci po-
miedzy maszynami bazowymi, dla kto-
rych kat platformy srodkowej ma

5 stopni.

Po kazdych 5 metrach awaryjnego
opuszczania nalezy zrobi¢ ok. 15 min.
przerwy, aby zapobiec przegrzaniu ha-
mulca.

jesli system sterowania pracuje btednie
- patrz na btedy zasilania elektrycz-
nego.

Przy pracy z podestem twin opuszcza-
nie awaryjne musi by¢ przeprowadzone
przez dwie osoby, jedna osoba dla kaz-
dej platformy.Opuszczanie awaryjne

Réznica wysokosci pomiedzy
maszynami bazowymi

2 pomosty boczne w platformie srodkowe;j.............cccceeeennnnn. 28 cm
3 pomosty boczne w platformie srodkowe;.............ccccceennnnn.. 42 cm
4 pomosty boczne w platformie srodkowe;j.............ccceeeeeennnn. 56 cm
5 pomostoéw bocznych w platformie Srodkowej .................... 70 cm
6 pomostow bocznych w platformie Srodkowej .................... 84 cm
7 pomostoéw bocznych w platformie srodkowej .................... 98 cm

Zadziatanie tgcznika krancowego Zadziatanie tgcznika krancowego

7

gornego

Odciggajgc ostroznie dzwignie
recznego odhamowania hamulca
(hamulcoéw) opuscic strefe dzia-
tania tgcznika. Nastepnie zjiechac
na dot uzywajgc przycisku kasety
sterowniczej. O zaistniatej sytuacji
powiadomic¢ konserwatora, ktory
musi odnalez¢ i usungc przyczyne
zadziatania tgcznika krancowego.

CZESC 5

DTR

dolnego

Wezwac konserwatora, ktory musi
odnalez¢ i usungcC przyczyne.

Aby wyjechac ze strefy
zadziatania tgcznika krancowego
dolnego konserwator powinien:

- otworzy¢ drzwi szafki platformy

- nacisnqc¢ zotty przycisk S3 i
trzymac go w tej pozyciji

- nacisnqc¢ przycisk jazdy w gore

i wyjechac ze strefy zadziatania
tgcznika krancowego

SC1300



5.3. INSTRUKCJE STEROWANIA

5.3.1. PODNOSZENIE/ OPUSZCZANIE

Przygotowanie do sterowania
- poditgczy¢ przewdd zasilajgcy do wtyczki sciennej X1.1 pod platformg
- poditgczyc¢ kasete sterowniczg E3 do gniazda X5 na szafce elektrycznej platformy
- wiaczy¢ tacznik gtéwny Q2 szafki elektrycznej platformy
- réwnomiernie zatadowac platforme zgodnie z tabelg max. udzwigu:

MASZT OBCIAZENIE | DLUGOSC PLATFORMY| OSOBY
700 kg 10,5 m Max. 3 osoby
POJEDYNCZY| 1000 kg 7,4m na platformie
1300 kg 42m
1120 kg 247 m Max. 4 osoby
TWIN 1700 kg 18,3 m na platformie
2320 kg 11,9 m

Sterowanie platforma
- uzy¢ przycisku buczka S2 na szafce elektrycznej platformy przed startem

- sterowac goéra/ dot uzywajgc przyciskéw S4 lub S5 na kasecie sterowniczej E3
Zatrzymywanie platformy

- platforma zatrzyma sie po zwolnieniu przycisku na kasecie sterowniczej E3

- platforma musi zatrzymac sie samoczynnie w dolnej i gérnej pozycji dzieki
wytgcznikom koncowym

- uzyc¢ stopu awaryjnego na kasecie sterowniczej E3 w nagtych sytuacjach -
platforma zatrzyma sie natychmiast

Zakonczenie pracy

- po zakonczeniu pracy platforma musi by¢ opuszczona do dolnej pozycji

- odiaczy¢ napiecie zasilajgce tacznikiem gtéwnym Q2 na szafce elektrycznej
platformy

- odtgczy¢ przewdd zasilajgcy z wtyczki Sciennej X1.1 platformy i potozy¢
w bezpiecznym miejscu (Uwaga: Przewodd jest pod napieciem do chwili gdy
zostanie odlaczony od gniazda Sciennego)
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5.3 2. PRZEJAZD WOZKIEM
(WYPOSAZENIE OPCYJNE)

Jazda na nastepny plac budowy moze by¢ zrealizowana tylko z platformg opuszczong
do pozycji transportowej i z maksymalnie 3 sekcjami masztu. Jazda ta moze by¢
realizowana przez 2 osoby.

Nalezy podjaé nastepujace kroki:
- podtaczy¢ przewdd zasilajgcy do gniazda szafki elektrycznej wozka X1,
- poditgczy¢ kasete sterowniczg E3 do gniazda X3 na szafce elektrycznej wozka,
- wigczy¢ tacznik gtowny Q1 na szafce elektrycznej wozka i ruszy¢ wozkiem w
wybranym kierunku przez naciskanie przyciskow na kasecie sterowniczej
- po nacisnieciu stopu awaryjnego S6 na kasecie sterowniczej wozek zatrzyma sie.

| UWAGA!
ZALECANE JEST ABY DWIE (2) OSOBY KIEROWALY RUCHEM

WOZKA: PIERWSZA STEROWANIE Z KASETY STEROWNI-

CZEJ A DRUGA STEROWANIE MASZYNY DYSZLEM.

UWAGA!

PODCZAS HOLOWANIA SPRZEGLO MOTOREDUKTORA MUSI

BYC ROZLACZONE.

DZWIGNIA POZYCJE DZWIGNI
SPRZEGEA \
JAZDA POZIOMA
[ ]
O/ o |
HOLOWANIE
Rysunek 5.5. Naped jezdny wézka i pozycje dzwigni. 00-0994-11-1
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5.4. PRZEGLAD CODZIENNY (OBSLUGUJACY)

PRZED ROZPORZECIEM PRACY
SPRAWDZIC NASTEPUJACE PUNKTY !I!

10

SPRAWDZIC PODLOZE

SPRAWDZIC BELKI PODPOROWE

SPRAWDZIC POZIOMA | PIONOWA POZYCJE PLATFORMY | MASZTU

SPRAWDZIC DZIALANIE KASETY STEROWNICZEJ

SPRAWDZIC DZIALANIE WYLACZNIKA AWARYJINEGO

SPRAWDZIC DZIALANIE AWARYJNEGO OPUSZCZANIA

SPRAWDZIC STAN ZAZEBIENIA ZEBATKA- KOLO NAPEDOWE

SPRAWDZIC STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. SPRAWDZIC SWOBODNY ZWIS
PRZEWODOW

SPRAWDZIC ZAMOCOWANIE POMOSTOW | BARIEREK

SPRAWDZIC SEKCJE MASZTU | SRUBY MOCUJACE

SPRAWDZIC DZIALANIE WYEACZNIKOW KRANCOWYCH. SPRAWDZIC UKEAD KRZYWEK.
SPRAWDZIC ROLKI PROWADZACE

SPRAWDZIC URZADZENIE CHWYTNE

SPRAWDZIC KOTWIENIE DO OBIEKTU

SPRAWDZIC OSLONY MASZTU

SPRAWDZIC KOMPLETNOSC LUB POLUZOWANIE CZESCI

SPRAWDZIC CZY TEREN BUDOWY JEST OGRODZONY

SPRAWDZIC TABLICZKI OSTRZEGAWCZE | INSTRUKCYJNE

SPRAWDZIC STREFE PRACY
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5.5. PROBLEMY W FUNKCJONOWANIU

Problem Mozliwa przyczyna Dziatania naprawcze
Wodzek nie 1. wtyczka przewodu zasilajgcego | Sprawdz podtgczenia.
przemieszcza sie odtgczona Zawsze zwraca¢ uwage na
dtugos¢ przewodu zasilaja-
cego => spadek napiecia
2. przewdd zasilajacy uszkodzony | wymieni¢/naprawi¢ przewdd
3. zly przewdd zasilajgcy wymieni¢ przewod(5x4 mm?)
4. tacznik gtowny Q1 wytaczony wigczyc¢
5. przewdd kasety sterowniczej podtgczy¢ kasete sterowni-
odtgczony z gniazda X3 czg do gniazda
(szafka elektryczna wozka)
6. “stop awaryjny” odryglowac "stop awaryjny”
- wcisniety
7. platforma nie jest w dolnej opusci¢ platforme
pozycji Za pomocg awaryjnego
wytgcznik krancowy jazdy wozka| opuszczania i sprawdzi¢
S10 nie funkcjonuje. funkcje S10
8. zadziatato zabezpieczenie sprawdzi¢ rzyczyne,zataczy¢
gtéwne F1 wytacznik F1*
Platforma nie po- | 1. przewdd zasilajacy odtgczony sprawdzi¢ potgczenia.
rusza sie zawsze zwracac¢ uwage na
dtugos$¢ przewodu zasilaja-
cego=>spadek napiecia
2. lacznik gtdéwny Q2 wigczy¢
wytaczony
3. przewdd miedzy wozkiem wymienié¢/naprawi¢ przewod
a platforma uszkodzony
4. zla kolejnos¢ faz przetaczy¢ tgcznik zmiany
faz Q1.1
5. brak fazy sprawdzi¢ stan przewodu
zasilajgcego i bezpieczni-
kow™
6. “stop awaryjny” wycisngc¢ “stop awaryjny”
- wcisniety
7. brak uziemienia sprawdzi¢ czy przewod
zasilajacy jest 4-zytowy i czy
CZESC 5 DTR SC1300
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Problem

9.

Mozliwa przyczyna

wszystkie zyly sg podtaczone
zabezpieczenie gtowne F1 lub
zabezpieczenie silnikowe F10,

F11 wytaczone

automatyczny bezpiecznik F7

dla pradu sterowniczego wytgczony

Dziatania naprawcze

wigczy¢ automatyczny
bezpiecznik*

wiaczy¢ automatyczny
bezpiecznik*

Urzadzenie chwytne
dziata

p

zmieniona regulacja
predkosci granicznej

Silnik jazdy 1. brak fazy sprawdzi¢ przewod zasilaja-
pionowej “buczy”, cy i bezpieczniki.”
nie pracuje zawsze zwraca¢ uwage na
dtugos¢ przewodu zasilajg-
cego=>spadek napiecia
2. napiecie zasilajgce zbyt niskie wezwac konserwatora
3. uszkodzony hamulec wezwac konserwatora
silnika jazdy pionowej
Platforma porusza |1. dolny fgcznik koncowy S11 wymieni¢ wytgcznik*®
sie tylko w gore uszkodzony
2. urzadzenie chwytne zadziatato odhamowac urzgdzenie
chwytne wg instrukgji
(wezwac konserwatora)
3. uszkodzony przycisk S5 wymieni¢ kasete sterowniczg
w kasecie sterowniczej E3
Platforma porusza |1. goérny tgcznik koncowy S11 wymieni¢ tgcznik
sie tylko w dot uszkodzony (wezwac konserwatora)
2. czujnik indukcyjny B1 wymieni¢ czujnik indukcyjny*
uszkodzony (wezwac konserwatora)
3. przycisk S4 uszkodzony wymieni¢ kasete sterowniczg

przerwac prace, wezwac
koserwatora lub wystac

CZESC 5
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Problem Mozliwa przyczyna Dziatania naprawcze

przedwczesnie urzadzenie do naprawy
do producenta
Olej cieknie niedokrecona pokrywa przerwac prace.
z urzgdzenia chwy- lub uszkodzone uszczelnienie wezwac konserwatora
tnego
Uwagal!

WYMAGANIA CO DO NAPIECIA ZASILANIA
380 -400 V * 5 %, 50 Hz 3-fazy

Zabezpieczenie gtéwne:

¢ SC1300 pojedynczy 3x20A

« SC1300 twin 3x20A+3x20A
o Przewod zasilajacy 5 x 6 mm? (min.)

Przyktad: Max. dozwolony spadek napiecia dla prze-

5 % z 400 V = 20 V (min. napiecie dla wodu 5 x 6 mm? wynosi 20 V przy catkowitej
prawidtowej pracy maszyny to dtugosci przewodu ok. 100 m (dtugosc¢ prze-

400V - 20 V =380 V) wodu zasilajgcego).

| ) UWAGA!
PRZED OTWARCIEM JAKIEJKOLWIEK SZAFKI ELEKTRYCZNEJ
LACZNIK GLOWNY MUSI BYC PRZELACZONY W POZYCJE 0

CZESC 5 DTR SC1300
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6. INSTRUKCJE SERWISOWE

6.1. KONSERWACJA PODESTU

1. Konserwacja stalowych elementéw przenoszacych obciagzenie

Elementy podestu przenoszace obcigzenie powinny by¢ obiektem szczegdinej troski
podczas zatadunku, transportu, roztadunku, magazynowania, montazu i demontazu.
Uzywanie uszkodzonych elementow jest zabronione.

Nie niszczy¢ potaczen spawanych i Srubowych.

Wszystkie czesci powinny by¢ zabezpieczone przed korozja.

2. Konserwacja mechanizmu napedowego

Konserwacja mechanizmu napedowego wymaga bardzo fachowej i starannej
obstugi.
Zwroci¢ uwage na nastepujgce dziatania konserwacyjne

- zamocowanie przektadni jazdy pionowej to ptyty montazowe;j
- zamocowanie ptyty montazowej do ramy napedu
- zabezpieczenie wszytkich elementéw mechanizmu jezdnego przed korozja.

Postepowac wg instrukcji producenta - patrz czesé 9.

3. Konserwacja urzadzenia chwytnego (patrz rowniez DTR UC-2.0L)
Konserwacja urzadzenia chwytnego obejmuje:

- kontrole zamocowania urzgdzenia chwytnego do ptyty montazowej

UWAGA! URZADZENIE CHWYTNE CO CZTERY (4) LATA
PODLEGA BADANIOM REWIZYJNYM -LEGALIZACJL.

4. Konserwacja wyposazenia elektrycznego

Wszytkie uszkodzone lub przepalone przewody elektryczne muszg by¢é wymienione.

UWAGA!

ZAWSZE PRZED OTWARCIEM SZAFKI ELEKTRYCZNEJ WOZKA, PLATFORMY
LUB PLATFORMY TWIN NAPIECIE GLOWNE MUSI BYC WYLACZONE PRZEZ
LACZNIK GLOWNY LUB TEZ NALEZY W INNY SPOSOB ZABEZPIECZYC
ELEMENTY PRZEWODZACE PRAD PRZED DOTKNIECIEM.

CZESC 6 DTR $SC1300



6.2. PRZEGLADY

6.2.1. PRZEGLAD CODZIENNY (OBSLUGUJACY)

PRZED ROZPOCZECIEM PRACY NALEZY
SPRAWDZIC NASTEPUJACE PUNKTY

1-19 11!

O NO OGO A~ WDN -

10
1

12
13
14
15
16
17
18
19

SPRAWDZIC PODLOZE

SPRAWDZIC BELKI PODPOROWE

SPRAWDZIC POZIOMA | PIONOWA POZYCJE PLATFORMY | MASZTU

SPRAWDZIC DZIALANIE KASETY STEROWNICZEJ

SPRAWDZIC DZIALANIE WYLACZNIKA AWARYJNEGO (STOP)

SPRAWDZIC DZIALANIE AWARYJNEGO OPUSZCZANIA (RECZNE ODHAMOWANIE)
SPRAWDZIC STAN ZAZEBIENIA ZEBATKA- KOLO NAPEDOWE

SPRAWDZIC STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. SPRAWDZIC SWOBODNY
ZWIS PRZEWODOW

SPRAWDZIC ZAMOCOWANIE POMOSTOW | BARIEREK

SPRAWDZIC SEKCJE MASZTU | SRUBY MOCUJACE

SPRAWDZIC DZIALANIE WYLACZNIKOW KRANCOWYCH. SPRAWDZIC UKLAD
KRZYWEK

SPRAWDZIC ROLKI PROWADZACE

SPRAWDZIC URZADZENIE CHWYTNE (OGLEDZINY ZEWNETRZNE)

SPRAWDZIC KOTWIENIE SCIENNE

SPRAWDZIC OSLONY MASZTU

SPRAWDZIC KOMPLETNOSC LUB POLUZOWANIE CZESCI

SPRAWDZIC CZY TEREN BUDOWY JEST OGRODZONY

SPRAWDZIC TABLICZKI OSTRZEGAWCZE | INSTRUKCYJNE

SPRAWDZIC STREFE PRACY.
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6.2.2. PRZEGLADY OKRESOWE (KONSERWATOR)

6.2.2.1. PRZEGLAD TYGODNIOWY

SPRAWDZIC NASTEPUJACE PUNKTY

20

20

21.
22,
23.
24,

25.

-25

. Sprawdzi¢ stan zebatki

i kota napedowego.

Wyczyscic rolki prowadzace.
Sprawdzi¢ stan potgczen spawanych.
Sprawdzi¢ ewentualne przecieki ole-
jowe.

Sprawdzi¢ potgczenia srubowe

i kotwienia.

Przeprowadzi¢ smarowanie pokazane
w harmonogramie smarowania (6.3.4)
co 30 godzin roboczych.

6.2.2.2. PRZEGLAD MIESIECZNY

SPRAWDZIC NASTEPUJACE PUNKTY

26

26.

27.

28.

29.

30.

31.

-34

Sprawdzi¢ dociggniecie $rub segmen-
towych - 350 Nm.

Sprawdzi¢ dociggniecie srub pomostéw
bocznych - 195 Nm.

Sprawdzi¢ dociagniecie przektadni pio-
nowej do ptyty napedu - 195 Nm.
Sprawdzi¢ dociggniecie urzadzenia
chwytnego do ptyty napedu - 135 Nm.
Sprawdzi¢ dociggniecie ptyty napedu do
ramy napedu - 100 Nm.

Sprawdzi¢ stan przewodow w szafkach
elektrycznych.Sprawdzi¢ takze
uszkodzenia mechaniczne.*

32.

33.

34.

UWAGA:

POWINIEN ZOSTAC PRZEPROWA-
DZONY ROWNIEZ CODZIENY PRZE-
GLAD (PUNKTY 1-19) .

Sprawdzi¢ stan potaczen instalacji elek-
trycznej w szafkach elektrycznych i do-
ciaggnac je jesli to konieczne.*
Sprawdzi¢ dociggniecie nakretek kot -
100 Nm. Sprawdzi¢ takze ci$nienie w
kotach- 4,5 bar.

Przeprowadzi¢ smarowanie pokazane
w harmonogramie smarowania podestu
(6.3.4) co 120 godzin roboczych.

UWAGA: POWINNY BYC ROWNIEZ
PRZEPROWADZONE CODZIENNE | TY-
GODNIOWE PRZGLADY PUNKTY 1-25

*) Przed otwarciem szafki elektrycznej, tacznik gtdwny musi by¢ przetaczony w pozycje 0
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6.2.2.3. PRZEGLAD KWARTALNY

SPRAWDZIC NASTEPUJACE PUNKTY
35-40

35.

36.

37.

38.

39.

40.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie hamulca
elektromagnetycznego.

Sprawdzi¢ i wyczysci¢ kotnierze chto-
dzace silnikéw elektrycznych
Sprawdzi¢ stan kota napedowego

i zebatki. Zmierzy¢ zeby (6.4.).
Sprawdzi¢ funkcjonowanie uktadu po-
ziomowania (twin).

Przeprowadzi¢ smarowanie pokazane
w harmonogramie smarowania podestu
(6.3.4) co 360 godzin roboczych.

Préba dziatania urzadzenia chwytnego
(punkt 4) (co pot roku).

6.2.2.4. PRZEGLAD ROCZNY

SPRAWDZIC NASTEPUJACE PUNKTY
41-43

41

42.

43.

. Sprawdzi¢ i wyregulowac przerwe po-

wietrzng na tarczy hamulca. Patrz in-
strukcje w punkcie 9.

Sprawdzi¢ potgczenia przewodow elek-
trycznych. Nalezy sprawdzi¢ szczegéto-
WO wyposazenie elektryczne za pomocag
aparatéw pomiarowych.

Przeprowadzi¢ smarowanie pokazane
w harmonogramie smarowania podestu
(6.3.4) co 1400 godzin roboczych.

CZESC 6
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UWAGA: POWINNY BYC ROWNIEZ PRZE-
PROWADZONE CODZIENNE, TYGO-
DNIOWE | MIESIECZNE PRZEGLADY,
PUNKTY 1-34.

UWAGA:

POWINNY BYC ROWNIEZ PRZE-
PROWADZONE CODZIENNE, TYGO-
DNIOWE MIESIECZNE | KWARTALNE
PRZEGLADY, PUNKTY 1-40.
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6.3. SMAROWANIE

Smarowanie jest jedng z najwazniejszych operacji konserwacji podestu
Zalecane smary i oleje przedstawono w tabeli 6.3.2.

Instrukcje smarowania:

1. Platforma musi by¢ opuszczona w dét przed rozpoczeciem smarowania.

2. Smarowanie powinno by¢ przeprowadzone zgodnie z harmonogramem
smarowania, gdzie znajdujg sie wszystkie konieczne informacje
odnosnie limitow czasowych, punktow smarowania oraz olejow i
smarow. Punkty smarowania pokazano na rysunku 6.6.

Punkty smarowania utrzymywac¢ w czystosci.

4. Podczas smarowania tozysk slizgowych smarownicg nalezy upewnic
sie czy smar dochodzi do obu powierzchni. Smar powinien by¢
wyciskany do momentu wyptyniecia poza powierzchnie fozyska.

5. Przy kazdej wymianie smaru tozyska nalezy sprawdzi¢ stan
pierscieni uszczelniajgcych i uszkodzone wymieni¢ na nowe.

6.3.1.POJEMNOSC ZBIORNIKOW OLEJOWYCH PRZEKLADNI

Przektadnia silnika jazdy poziomej  RF73/77 1,21
Przektadnia silnika jazdy pionowe;j KF87 3,7 |

Patrz instrukcje serwisowe producenta (cze$c¢ 9).
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6.3.2. OZNAKOWANIE OLEJOW | SMAROW

SYMBOL GRAFICINY RODZAJ OLEJU LUB SMARU
Q SMAR
( N ) OLEJ MASZYNOWY
SMAR GRAFITOWY
D OLEJ PRZEKLADNIOWY

6.3.3. OKRESY SMAROWANIA

Aby zapobiec przerwom w pracy urzadzenia zalecane jest zachowanie
nastepujacych okreséw smarowania:

30 h lub 1 tydzien
120 h lub 1 miesigc
360 h lub 3 miesigce

1400 h lub 12 miesiecy
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6.3.4. HARMONOGRAM SMAROWANIA PODESTU

Okres Punkt na Liczba Punkt Operacja todzaj
smarowania | schemacie| punktow smarowania smarowania [smaru/ oleju
smarowania
co 30 1 wszystkie | zebatki x), kota zebate posmarowac smar
godzin urzadzenia chwytnego pedzlem grafitowy
roboczych i silnikéw (czyscic,
smarowac)
co 120 2 1 przektadnia napedu sprawdzi¢ patrz instrukcje
godzin jazdy pionowej poziom oleju serwisowe pro-
roboczych ducenta
3 1 przektadnia napedu sprawdzi¢ patrz instrukcje
jazdy wozka poziom oleju serwisowe pro-
ducenta
co 360 4 4 tuleja belki podporowej wcisng¢ smar | smar
godzin smarownicg,
roboczych
5 (4)5 Sruba wewnatrz podpory | wcisngé smar | smar
smarownicag
6 5 przegub kulisty podpory | posmarowac smar
pedzlem
7 4 sworzen belki podporowej | posmarowaé smar
pedzlem
8 1 ukfad poziomowania posmarowac olej maszynowy
pedzlem
9 1 dyszel posmarowac smar
pedzlem
10 1 potaczenie centralne wcisngé smar
uktadu skretnego smarownicg
11 wszystkie | potgczenia uktadu wcisngc smar
skretnego smarownicg,
x) wszystkie nowe zebatki muszg by¢ smarowane przed uzyciem.
CZESC 6 DTR SC1300



Okres Punkt na | Liczba Punkt Operacja Rodzaj
smarowania |schemacie| punktéow smarowania smarowania [smaru/ oleju
smarowania
12 2 poétosie przednie wcisng¢ smar |smar
smarownicq
13 1 tulejka sprzegta wcisngé smar |smar
smarownicg
14 1 sworzen dyszla posmarowac |smar
pedzlem
15 1 fancuch napedu posmarowaé [smar
wozka pedzlem
16 1 Sruby naciggowe posmarowacé |smar
kotwienia pedzlem
co 1400 17 2 tozyska kulkowe topatkg smar
godzin piasty kota
roboczych
18 1 przektadnia wozka zmiana oleju |patrz instrukcje
serwisowe pro-
ducenta
19 1 przektadnia na zmiana oleju |patrz instrukcje
platformie serwisowe pro-
ducenta
20 single dzwignie i osie posmarowac [olej maszynowy
3 tacznikdéw krancowych pedzlem
twin
5
21 2 tozyska osi tylnej posmarowac |smar
pedzlem
CZESC 6 DTR SC1300



RYSUNEK 6.6 PUNKTY SMAROWANIA

14)

o
. P

i— 0

20)

- tacznik gérny
- facznik dolny
- blokada wézka

TWIN

(29) (8)

~

16

)y O [

—_—

smar grafitowy
smar staly

) olej maszynowy

D olej przektadniowy

(patrz rowniez instrukcje ser-
wisowe czesc 9))
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6.4.
| PROCEDURY REGULACJI

RYSUNKI ILUSTRUJACE POMIARY

Pomiar wykona¢ suwmiarka.

a) nowy zab (13 mm)
b) min. grubosc zeba (12 mm)

Pomiar wykonaé wateczkiem pomiarowym
& 11,8 i suwmiarka. z dokt. 0,01 mm lub
sprawdzianem.

c) zuzyty zab

Regulacje rolek prowadzacych przeprowa-
dza¢ zawsze przy roztadowanej platformie.
Rolki prowadzace nalezy regulowac, gdy
szczelina pomiedzy krawedzig sekcji a rolka-
mi prowadzacymi przekracza 1,5 mm.
Nakretki zabepieczajace rolek prowadza-
cych nalezy poluzowac.

Watki mimosrodu rolek prowadzacych ob-
raca¢ az do uzyskania wiasciwej szczeliny
(1,0 mm). Szczelina jest mierzona pomie-
dzy rolkami prowadzgcymi a krawedziami
sekcji masztu.

CZESC 6

nowy
zab

n h/2

Rysunek 6.7. Koto napedowe.

211,80

Mastrahmen

DTR

ramka masztu

Rysunek 6.8. Zebatka.

MIMOSROD

NAKRETKA

s

13-0295-1101
Rysunek 6.9. Rolki prowadzgce.

SC1300



Kolejnos¢ regulaciji rolek
prowadzacych

1.  Rolki (A) na krawedzi zebatki sg re-
gulowane jako pierwsze (patrz rysunki
6.10 i 6.11) tak, zeby luz wierzchot-
kowy kota mechanizmu napedowego i
kofa zebatego urzadzenia chwytnego
wzgledem zebatki wynosit 1,3-1,7 mm
(patrz rys. 6.10). Szczelina b pomiedzy
tytem zebatki i rolkami prowadzgcymi
B musi wynosi¢ 2 mm (patrz rys. 6.11).
Jesli ta szczelina nie miesci sie w za-
kresie tolerancji to musi by¢é wyregu-

lowana ptyta montazowa mechanizmu Rysunek 6.10.
napedowego.

2. Rolki prowadzace (B) wyregulowac
(patrz rys. 6.11) tak, zeby kota zebate
byly na srodku zebatki. Szczelina po-
miedzy rolkami prowadzacymi i krawe-
dzig sekcji masztu powinna wynosic
1,0 mm.

3. Poregulacji powyzszych punktéw, po-
zostate rolki nalezy wyregulowac tak,

aby szczelina pomiedzy krawedzig
sekcji masztu a rolkami wynosita 1,0
mm.

Rysunek 6.11.

6.4.1. MOMENTY NACIAGOWE DLA SRUB | NAKRETEK.

Patrz tabela 4.3

CZESC 6 DTR SC1300
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7. MAGAZYNOWANIE | TRANSPORT

7.1.INSTRUKCJE MAGAZYNOWANIA

Instrukcje magazynowania stosuje sie przy magazynowaniu zdemontowanego podestu na
okres 30 lub wiecej dni. Przed magazynowaniem nalezy podja¢ nastepujace dziatania:

- wyczysScic i umy¢ wszystkie gtdwne zespoty podestu,

- posmarowaé warstwg smaru ochronnego wszystkie obrobione a nie malowane
czesci maszyny,

- sktadowac¢ wszystkie drobne czesci i elementy podestu w wyznaczonym do tego
miejscu i zabezpieczyC je przed wptywami atmosferycznymi,

- sktadowac wyposazenie elektryczne w oddzielnym miejscu,

- umiesci¢ komponenty podestu w miejscu wyznaczonym do tego celu - najlepiej pod
dachem - i zabezpieczy¢ to miejsce przed dostepem nieuprawnionych osob.

W przypadku dtuzszego okresu magazynowania sprawdzi¢ zewnetrzny stan wszystkich
elementéw podestu.

7.2.INSTRUKCJE TRANSPORTOWE

I Przy demontowaniu SC1300 do transportu nalezy opusci¢ platforme
na gumowy odbojnik wézka za pomoca dzwigni awaryjnego opusz-
czania hamulcéw jazdy pionowej.

UWAGA!

Przed przystapieniem do transportu nalezy sprawdzi¢ czy:

® Nie ma luznych elementéw na platformie.

o Przewdd elektryczny nie jest przycisniety.

o Podczas transportu maksymalne obcigzenie platformy o dtugosci 7,4m
wynosi 900 kg (rGwnomiernie rozmieszczone).

o Podpory $rubowe sg podkrecone przed rozpoczeciem jazdy.

CZESC 7 DTR SC1300



Rysunki obrazujace transport podestu (sekcji i pomostéw bocznych)
na wozku i minipodstawie

13-0994-55-1

Rysunek 7.1. 8 sekcji masztu i 2 pomosty boczne.

WYMIARY TRANSPORTOWE DLUGOSC PLATFORMY [ WAGA

DUGOSC 7.4 M 7.4 M 4 130 KG
WYSOKOSC 2,25M
SZEROKOSC 1,98 M

13-0994-56-2

Rysunek 7.2. 2 pomosty boczne.

WYMIARY TRANSPORTOWE DLUGOSC PLATFORMY WAGA

DUGOSC 50 M 42 M 3240 KG
WYSOKOSC 2,25 M
SZEROKOSC 1,98 M

CZESC 7 DTR SC1300



Rysunek 7.3. 6 sekcji masztu.

13-0994-57-1

WYMIARY TRANSPORTOWE DLUGOSC PLATFORMY WAGA
DLUGOSC 50M 4.2 M 3480 KG
WYSOKOSC 2,25 M
SZEROKOSC 1,98 M
13-0994-58-2
Rysunek 7.4. 2 pomosty boczne.
WYMIARY TRANSPORTOWE DLUGOSC PLATFORMY WAGA
DUGOSC 42 M 42 M 1370 KG
WYSOKOSC 2,25M
SZEROKOSC 1,98 M
CZESC 7 DTR SC1300
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$C1300 $C1300

FORMULARZ MONTAZOWY

TEREN BUDOWY:
TYP MASZYNY: NR FABRYCZNY:

DLUGOSC PLATFORMY: MAX. UDZWIG: WYSOKOSC:

FIRMA MONTAZOWA:
OSOBA ODPOWIEDZIALNA: TEL.:

FIRMA ZAMAWIAJACA:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA: TEL.:

PUNKTY DO SPRAWDZENIA

OK

UWAGI

PODKtLADY DREWNIANE POD PODPORAMI

BELKI PODPOROWE W PELNI ODCHYLONE,WYSUNIETE | ZABEZPIECZONE SWORZNIEM

PODPORY SKRECONE W DOt NA PODKtADY DREWNIANE

PLATFORMA USTAWIONA PIONOWO | WOZEK WYPOZIOMOWANY

PODPORA SRODKOWA: SC4000 ZAWSZE, SC1300 DLA MASZTU > 30M

PLYTA ZE SKLEJKI NA POMOSTACH WYSUWNYCH

ODLEGLOSC MIEDZY PODESTEM | SCIANA (PUNKT 4)

SPRAWDZENIE ZAMONTOWANYCH BARIEREK

ZMONTOWANA OSt ONA MASZTU

-

S0 o |~ |0 s wNi-

SRUBY SEGMENTOWE DOCIAGNIETE -350 Nm

=
=

KRZYWKI DLA WYEACZNIKOW KRANCOWYCH (GORNA | DOLNA)

=
N

ZAMONTOWANA TRAWERSA

[ay
T

FUNKCJONOWANIE STOPU AWARYJNEGO

N
»

FUNKCJONOWANIE PRZYCISKOW GORA- DOL

i
o

FUNKCJONOWANIE WYLACZNIKOW KRANCOWYCH (GORNY,DOLNY,MONTAZU MASZTU)

i
o

FUNKCJONOWANIE AWARYJNEGO OPUSZCZANIA

[ay
~

FUNKCJONOWANIE UKLADU POZIOMOWANIA (TWIN)

-
|

KOTWIENIE SCIENNE (PUNKT 4)

N
©

MOCOWANIE SRUB KOTWIACYCH -190 Nm

N
©

WYREGULOWANIE ROLEK PROWADZACYCH

N
=

POMIAR NAPIECIA ZASILAJACEGO W PRZEWODACH

N
N

STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH (SWOBODNY ZWIS)

N
w

STYK ZEBATKA - KOLO NAPEDOWE

N
R

FUNKCJONOWANIE URZADZENIA CHWYTNEGO

N
(4

PROBA STATYCZNA | DYNAMICZNA PODESTU (PUNKT 4)

N
o

BRAK WIDOCZNYCH USZKODZEN MASZYNY

N
.

FUNKCJONOWANIE HAMULCOW ELEKTROMAGNETYCZNYCH

N
®

NORMALNY POZIOM DZWIEKU MECHANIZMOW | SILNIKOW

N
o

ZEBATKI CZYSTE | POSMAROWANE

w
O ¢

TEREN PRACY OGRODZONY

w
=

MASZYNA WOLNA OD NIEPOTRZEBNEGO WYPOSAZENIA

w
n

OStONA POGODOWA ZAMONTOWANA

w
w

OPERATORZY DOBRZE POINFORMOWANI | PRZESZKOLENI W OBSt.UDZE

w
B¢

INSTRUKCJA DOSTEPNA

w
o

WSZYSTKIE OZNACZENIA | NAKLEJKI NA SWOICH MIEJSCACH

PODPISY /DZIEN MIESIAC: ROK:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA
(MONTAZYSTA) (ZAMAWIAJACY)

OSOBA ODPOWIEDZIALNA

10.1.1294 (E1)




$C1300 $C1300

FORMULARZ PRZEGLADU CODZIENNEGO

TEREN BUDOWY:

TYP MASZYNY: NR FABRYCZNY:
DLUGOSC PLATFORMY: MAX. UDZWIG: WYSOKOSC:
FIRMA MONTAZOWA:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA: TEL.:
FIRMA ZAMAWIAJACA:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA: TEL.:

V' INSPEKCJA WIZUALNA V+C INSPEKCJA WIZUALNA + SPRAWDZENIE T PROBA

UWAGA:

- WYPELNIC | PODPISAC FORMULARZ PRZED ROZPOCZECIEM PRACY Z MASZYNA
- ZAKRESLIC PRZEPROWADZONE KONTROLE

- EWENTUALNE UWAGI WPISAC W OSTATNIEJ KOLUMNIE

PUNKTY DO SPRAWDZENIA TYDZIEN _ UWAGI
PON WTO SRO CZW PT SOB ND

=
=

PODLOZE

BELKI PODPOROWE

POZYCJA POZIOMA/ PIONOWA

FUNKCJONOWANIE KASETY STEROWNICZEJ

FUNKCJONOWANIE STOPU AWARYJNEGO

FUNKCJONOWANIE AWARYJNEGO OPUSZCZAN.

STAN POtACZENIA ZEBATKA-KOLO NAPEDOWE

<l <lHd|dHI<I<|I<

STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

© (@ |N|o (G|, (WM =

ZAMOCOWANIE POMOSTOW | BARIEREK \

+
O

SEKCJE MASZTU | SRUBY SEGMENTOWE

N
o

[y
[

. |[FUNKCJONOWANIE WYEACZNIKOW | KRZYWEK

-
n

ROLKI PROWADZACE

i
w

URZADZENIE CHWYTNE

KOTWIENIE SCIENNE

N
»

N
o

OStONY MASZTU

i
o

CZESCI BRAKUJACE

[uy
~

. |[OGRODZENIE TERENU PRACY

N
©

TABLICZKI OSTRZEGAWCZE/ INFORMACYJNE

<l I K I<If I |HI<

i
©

TEREN PRACY

N
©

N
=

PODPISY /DZIEN MIESIAC: ROK:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA OSOBA ODPOWIEDZIALNA

(MONTAZYSTA) (ZAMAWIAJACY) 10.2.1294(E2)



$C1300

$C1300

FORMULARZ PRZEGLADU OKRESOWEGO

TEREN BUDOWY:

TYP MASZYNY:

DLUGOSC PLATFORMY: MAX. UDZWIG:
FIRMA MONTAZOWA:
OSOBA ODPOWIEDZIALNA:

FIRMA ZAMAWIAJACA:

NR FABRYCZNY:

WYSOKOSC:

TEL.:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA:

w

TEL.:

= TYGODNIOWO - ZAKRESLIC PRZEPROWADZONE KONTROLE

M = MIESIECZNIE - EWENTUALNE UWAGI WPISAC W OSTATNIEJ KOLUMNIE
Q =KWARTALNIE (3 MIESIACE)
Y =ROCZNIE

4
=

PUNKTY DO SPRAWDZENIA

10
<

UWAGI

STAN ZEBATKI | KOtA NAPEDOWEGO

CZYSTE ROLKI PROWADZACE

STAN POLACZEN SPAWANYCH

WYCIEKI OLEJOWE

POLACZENIA SRUBOWE KOTWIEN

PRZEPROWADZANIE SMAROWANIA (PUNKT 6)

olo|lolo|olo]s

DOKRECENIE SRUB SEGMENTOWYCH -350 Nm

DOKRECENIE SRUB POMOSTOW BOCZNYCH -195 Nm

© | [N]|o g s (W N e

DOKRECENIE PRZEKEADNI PION. DO PLYTY MONTAZOWEJ 195 Nm

=
©

DOKRECENIE URZADZ. CHWYTN. DO PLYTY MONTAZOWEJ-135 Nm

-
=

DOKRECENIE PLYTY MONTAZOWEJ DO RAMY NAPEDU-100 Nm

-
A

STAN PRZEWODOW W SZAFKACH ELEKTRYCZNYCH

—
ed

STAN INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ W SZAFKACH ELEKTRYCZNYCH

i~
R

DOKRECENIE NAKRETEK KOt -100Nm,CISNIENIE W KOt ACH 4,5 BAR

O OO0 |O|O|O |0 |O

[~
o1

FUNKCJONOWANIE HAMULCA ELEKTROMAGNETYCZNEGO

=
o

CZYSTOSC SIATKI POKRYWY SILNIKA PRZY WENTYLATORZE

=
N

STAN UKLADU ZEBATKA -KOtO NAPEDOWE - POMIAR ZEBOW

=
©

FUNKCJOWANIE UKEADU POZIOMOWANIA

i
©

PROBA URZADZENIA CHWYTNEGO

o|O0|O|O ©

N
©

REGULACJA SZCZELINY POWIETRZNEJ TARCZY HAMULCA (PUNKT 9)

N
=

POLACZENIA PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

N
N

N
w

PODPISY /DZIEN MIESIAC:

ROK:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA
(MONTAZYSTA)

OSOBA ODPOWIEDZIALNA
(ZAMAWIAJACY)

10.3-1294(E3)
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