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WSTEP

0. WSTEP

Instrukcja obstugi podestu ruchomego masztowego SCANCLIMBER SC5000 jest kopig angielskiej
wersji dokumentacji.

Instrukcja jest zrobiona wg Dyrektywy maszynowej 2006/42/ EC.
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WSTEP

SCANCLIMBER Spétka z o.0.
62-200 Gniezno, ul. Surowieckiego 9
Tel: + (48) 61 22 47 999 Fax: + (48) 61 22 47 959
http://www.scanclimber.com e-mail: sc@scanclimber.com

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE
Nr

1. Producent: Scanclimber Sp. z 0.0. ul. Surowieckiego 9, 62-200 Gniezno

2. Osoba upowazniona do przygotowania dokumentacji:
Oktawiusz Meisner — Dyrektor Techniczny,

Scanclimber Sp. z 0.0. ul. Surowieckiego 9, 62-200 Gniezno
3. Opis maszyny: Podest roboczy masztowy typ SC5000, numer fabryczny

4. Akty prawne, ktérych wymagania spetnia maszyna:  Dyrektywa 2006/42/WE, wprowadzona rozpo-
rzadzeniem Ministra Gospodarki z dnia 21 pazdziernika 2008 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla

maszyn (Dz. U. Nr 199, poz. 1228).

5. Jednostka notyfikowana przeprowadzajaca badanie typu WE:
TUV NORD CERT GmbH, LangemarckstraBe 20,D  -45141 Essen, Nr. jednostki CE 0044

6. Numer certyfikatu badania typu: 44 205 12070006
7. Zastosowana norma zharmonizowana:
PN-EN 1495+A2:2009: Podesty ruchome -- Podesty ruchome masztowe samowznoszace.

PN-EN 1495+A2:2009/AC:2010: Podesty ruchome -- Podesty ruchome masztowe samowzno-

szace.
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PN-EN 60204-1:2010: Bezpieczenstwo maszyn Wyposazenie elektryczne maszyn Czes¢ 1:
Wymagania ogodlne
PN-EN 60204-1:2010/AC:2011:Bezpieczenstwo maszyn Wyposazenie elektryczne maszyn Cze$¢

1: Wymagania ogdlne

8. Osoba upowazniona do podpisywania w imieniu producenta:

Mieczystaw Rozemberg — Chairman of the Board, General Manager

Deklaruje z petng odpowiedzialnoscia, ze wymieniony w p. 3 podest jest zgodny z norma

zharmonizowana jak w p. 7

Miejscowos¢, data Podpis osoby upowaznionej

SCANCLIMBER Spétka z 0.0. jest zarejestrowana
w Sadzie Rejonowym Poznarn- Nowe Miasto i Wilda w Poznaniu, IX Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sadowego, KRS 0000 122748;
Kapitat zaktadowy: 1.500.000 PLN, NIP: PL7840003122, Sktad Zarzadu: Mieczystaw Rozemberg, Peter Holm

$C5000 PosO |nstrukcja obsl'ugi V161_12.15
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INFORMACJE OGOLNE

1. INFORMACJE OGOLNE

1.1 Podesty ruchome masztowe SCANCLIMBER

Podesty ruchome masztowe SCANCLIMBER
(MCWP) bazujg na elastycznym systemie modu-
larnym, ktéry utatwia i usprawnia przeprowa-
dzanie licznych prac na wysokosciach, takich
jak wykonywanie elewacji, prace murarskie,
tynkowanie, malowanie, wstawianie okien, pra-
ce na balkonach itd. Prosta oraz tatwa w utrzy-
maniu konstrukcja powoduje, ze podest masz-
towy Scanclimber mozna zamontowa¢ bardzo
szybko. Podest Scanclimber zapewnia duzg, sta-
bilng oraz bezpieczna przestrzen pracy do max.
wysokosci 100 metréw, jezeli jest zakotwiony,
do 20 m jako podest wolnostojacy. Jezeli chcesz
otrzymac¢ wiekszg ilos¢ informacji, skontaktuj
sie ze sprzedawcy

SCANCLIMBER oferuje podesty ruchome
masztowe w wersji jedno-(single) lub dwumasz-
towej (Twin)

Maksymalna dtugos¢ podestu w wersji jed-
nomasztowej wynosi 16,9 m, a w wersji dwu-
masztowej wynosi 44,6 m.

Maksymalne obcigzenie platformy w wer-
sji jednomasztowej wynosi 2700 kg, a w wersji
dwumasztowej wynosi 5000 kg.

Oferujemy liczne warianty pomostéw wy-
suwnych, dzieki czemu platforma jest w stanie
dopasowac sie ksztattem do elewacji.

Podesty masztowe Scanclimber mozna za-
montowac na wozku lub mini-podstawie.

Woézek sktada sie ze spawanej ramy z czte-
rema kotami i czterema belkami wysuwnymi z
podporami, ktére moga by¢ odchylane. Sg one
uzywane do ustawiania masztu w pozycji piono-
wej. Naped jezdny wézka utatwia przemieszcze-
nie maszyny na placu budowy.

Holowanie podestu na placu budowy jest
mozliwe przy wykorzystaniu dyszla.

Minipodstawa jest uzywana, kiedy jest za
mato miejsca na usytuowanie woézka.

Podest moze by¢ wyposazony w ostonepo-
godowg na platformie, ktéra zapewnia komfor-
towe warunki pracy niezalezne od pogody.

Podesty masztowe SCANCLIMBER skta-
dajg sie z wozka lub mini-podstawy, pomostu
gtéwnego z napedem, pomostéw bocznych,
sekcji masztu oraz elementéw kotwigcych.

V161_12.15
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INFORMACJE OGOLNE

1.2 Scanclimber SC5000 charakterystyka techniczna

1.2.1 Informacje ogoélne

Podest ruchomy masztowy SC5000 jest produko-
wany w Polsce.

: Urzadzenie moze by¢ montowane wewnatrz oraz
' nazewnatrz budynkow.

1.2.2 Dane techniczne

Single Twin

Max. dtugos¢ platformy 16,9 m 40,6 m
Max. udzwig / dtugos¢ platformy 2700kg /4,1 m 5000kg/ 12,6 m
2300kg /7,3 m 3400kg /254 m
1900 kg /10,5 m 4100kg/27,0m %
1500 kg /13,7 m 1500 kg /40,6 m
1000 kg /16,9 m i
Max. wysokos¢ masztu, maszt kotwiony 100 m 100 m n
Max. wysoko$¢ masztu, maszt wolnostojacy 18 m 18 m E
Max. odlegtos¢ miedzy kotwieniami 18 m 18 m -
Predkos$¢ podnoszenia (5,5 kW) 11,27 m/ min 11,27 m/min d
Predkos¢ podnoszenia (3 kW) 7,5m / min 7,5m / min u
Predkos¢ jazdy wézka 13 m /min z
Wysokos¢ platformy w dolnej pozycji 1,55m 1,55 m <
1.2.3 Masy g
Woézek 1900 kg
Minipodstawa 430 kg
Pomost gtéwny z napedem kpl. 1500 kg
Sekcja masztowa kpl 82 kg
Komplet srub na 1 sekcje masztowg 4 kg
Pomost boczny 1,6 m 158 kg
Pomost boczny 0,8 m 95 kg
Barierka 1,6 m 12 kg
Barierka wejsciowa 1,6 m 26 kg
Barierka 0,8 m 8 kg
Drabina 10 kg
Kotwienie standard 55 kg
Kotwienie pionowe regulowane 83,5 kg
Pomost wysuwny kpl. 1,8 m, na 1 pomost boczny, bez podtogi 83 kg
Pomost wysuwny kpl. 2,5 m, na 1 pomost boczny, bez podtogi 180 kg
Instrukcja obstugi B
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INFORMACJE OGOLNE

1.2.4 Wyposazenie zabezpieczajace

Mechniczne urzadzenie chwytne
Reczny awaryjny system opuszczania

Barierki zabezpieczajgce (h=1,10 m) z fartu-

chem na platformie

Funkcjonalny tacznik koricowy na gérze i na

dole masztu

tacznik krancowy na gdérze i na dole masztu
Sprezynowe hamulce tarczowe, moment ha-
mujacy 40 Nm

Indukcyjny czujnik masztu

e Wytacznik réznicowo-pradowy
1.2.5 Instalacja elektryczna

Silniki 2 x 3 [kW]
Napiecie zasilajace 400V /50 Hz
Max zabezpieczenie 3X32A
Zapotrzebowanie mocy 48 kVA
Max prad rozruchowy 60 A
Napiecie sterowania 48 VAC
Gniazdo elektronarzedzi 230V/16 A

1.2.6 Maszyna bazowa

MASZT
TRAWERSA

POMOST GEOWNY

POMOST BOCZNY
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BARIERKA WEJSCIOWA Z
DRABINA

Rys. 1.2.6.1 SC5000 na wdzku, gfowne zespoty

V161_12.15
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1.2.7 Wymiary podestu

dAEWITINVDIS

p. =

Big

;

J
~Y

e

W

Rys. 1.2.7.1 SC5000, 13,7 m platforma

Rys. 1.2.7.2 SC5000 wézek, X - pozycja

V161_12.15
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Rys. 1.2.7.3 SC5000 wézek, K - pozycja

1.2.8 Wyposazenie opcjonalne

Elementy wyposazenia opcjonalnego moz-
na znalez¢ w katalogu sprzedazy obejmujacym
czesci podestu SC5000.
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Przyktady wyposazenia :

Ukfad poziomowania dla wersji TWIN
Pomost wysuwny 1,8 m
Pomost wysuwny 2,5 m
Pomost wysuwny 2,6 - 6,0 m
Adapter platformy bocznej
Platforma SNAKE
Wyposazenie murarskie
Zuraw na szczycie masztu
Prowadniki kabla

Ostona pogodowa

V161_12.15 Instrukcja obslugi SC5000 Pos 1

17



INFORMACJE OGOLNE

1.3 Warunki gwarancji

KSprzedajqcy gwarantuje, ze nowy podest roboczy masztowy SCANCLIMBER jest dostarczonyjals
wolny od wad materiatowych i btedéw wykonania.

Gwarancja jest wazna 24 miesiece od daty dostawy.
Gwarancja na wyposazenie i czesci wykonywane przez poddostawcédw jest ograniczona do gwa-
rancji odpowiednich wykonawcéw.

Gwarancja nie obejmuje:
1. uszkodzen i strat spowodowanych przez transport
2. uszkodzen i strat wskutek niewtasciwego uzycia lub wypadku

3. uszkodzen i strat wskutek nieprzestrzegania instrukgji obstugi, konserwacji lub magazyno-
wania

4. normalnego zuzycia wyposazenia i uszkodzen czesci zuzywajacych sie:  materiaty takie jak
gumowe opony, wyposazenie elektryczne itd.

5. uszkodzenh i strat wskutek konserwacji lub naprawy wykonanej przez nieuprawniony perso-
nel

6. uszkodzen i strat spowodowanych przez nabywce w wyniku zastosowania podestu maszto-
wego niezgodnie z przeznaczeniem lub jego budowg

7. innych posrednich uszkodzen i strat tj. utrata zysku czy koszty przestoju itp.

Reklamacja nie bedzie uznana jesli zostaty uzyte czesci nieoryginalne, niedozwolone przez pro-
ducenta

Reklamacje gwarancyjne powinny by¢ zgtaszane w formie pisemnej z doktadnym opisem
uszkodzenia i wystane na ponizszy adres w ciggu czternastu (14) dni od daty wykrycia uszko-
dzenia.
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SCANCLIMBER Spotka z o.0.
62-200 Gniezno, ul. Surowieckiego 9
Telefon : +48 614262551 Fax:+48 614267662, +48 61426 38 52
e-mail : marketing@scanclimber.pl
Odpowiedzialnio$¢ gwarancyjna jest ograniczona ze strony sprzedajacego do:
1. wymiany uszkodzonych czesci lub
2. naprawy uszkodzonych czesci przez sprzedajacego badz przez poddostawce lub
3. udzielenie obnizki cenowej
Gwarancja wymienionych lub naprawionych czesci obowigzuje w terminie waznosci gwarancji

podestu masztowego.Nabywca jest zobowigzany wysta¢ uszkodzong cze$¢ do sprzedajacego dla
sprawdzenia na jego zadanie. Wymienione lub zaptacone czesci stajg sie wtasnoscia sprzedajacego.

S$C5000 Pos1 Instrukcja obsiugi V161_12.15
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e Codziennie

INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

2.1 Informacje ogdine

Podesty ruchome masztowe Scanclimber
sq projektowane oraz produkowane zgodnie z
obowiazujacymi normami i przepisami bezpie-
czenstwa. Pomimo to zaréwno operator pode-
stu jak i osoby trzecie moga by¢ narazone na
utrate zdrowia lub Zycia, jesli podest uzywany
jest w sposéb niedbaty lub niezgodny z przepi-
sami. Ryzyko dotyczy réwniez uszkodzenia ma-
szyny lub stworzenia warunkéw do powstania
innych szkéd.

Podestéw masztowych nalezy uzywac
tylko w sposdb zgodny z instrukcjami, a maszy-
na musi znajdowac sie w dobrym stanie tech-
nicznym. Operator musi by¢ poinformowany
o zagrozeniach wynikajacym z pracy. Wady i
usterki obnizajace poziom bezpieczenstwa po-
winny by¢ natychmiast usuniete.

2. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Podest masztowy jest przeznaczony do

transportu osob oraz materiatébw wytacznie na
platformie ogrodzonej barierkami. Zakazuje sie
. przywigzywania do platformy przedmiotéw, kté-
re w czasie pracy wisiatyby poza nia.

Montaz, demontaz oraz prace serwisowe

moga dokonywac wytgcznie pracownicy wykwa-
. lifikowani.

Nalezy przestrzegac ogdlnych, lokalnych

oraz specyficznych dla miejsca pracy instrukcji.

Nalezy dbac o bezpieczenstwo osobiste!

: Nalezy uzywac kaskéw, pasow bezpieczenstwa i
: butéw ochronnych!

Wiasciwe uzycie podestu wymaga do-

. brej znajomosci i zrozumienia instrukcji obstugi
. i konserwacji, jak réwniez scistego ich przestrze-
© gania.

2.2 Instrukcje bezpieczenstwa w czasie eksploatacji

e Zapoznaj sie i przestrzegaj lokalnych oraz

specyficznych dla miejsca pracy instrukcji.

*  Przed rozpoczeciem prac z podestem nalezy

doktadnie przeczyta¢ instrukcje i zapoznac
sie ze znakami ostrzegawczymi.

e Dokonuj codziennego przegladu maszyny

przed rozpoczeciem pracy
upewnij sie, ze podest nie posiada defek-
tow. W przypadku wadliwego dziatania po-
dest musi by¢ natychmiast zatrzymany i wy-
cofany z uzycia, az do czasu, gdy usterka lub
wada zostanie usunieta. Wadliwe dziatanie
musi by¢ natychmiast zgtoszone do osoby
odpowiedzialnej za prace podestu, majstra
na budowie lub innej osoby odpowiedzial-
nej za bezpieczenstwo i higiene pracy.

e Uzywaj tylko sprawdzonej maszyny, ktéra

znajduje sie w dobrym stanie technicznym.

* Zawsze przed pracg podestu nalezy spraw-

dzi¢, czy nie ma zadnego zagrozenia bezpie-
czenstwal

e Uzytkowanie podestu dozwolone jest tylko

wtedy, gdy wszystkie zabezpieczenia i urza-
dzenia bezpieczenstwa sg zainstalowane i sg
sprawne.

e Wszystkie operacje i metody pracy niezgod-

ne z instrukcjami i pociggajace za sobg ryzy-
ko wypadku sg surowo zabronione!.

: o Wszelkie narzedzia oraz inne luzne elementy

nalezy przechowywa¢ w miejscach dla nich
przeznaczonych.

V161_12.15
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INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Przejscia nie powinny by¢ zagrodzone ! Nale-
zy oczyszczac podest z wszelkich zabrudzen, :

$niegu oraz lodu.

Nalezy odpowiednio o$wietli¢ miejsce pracy. :

Zakazuje sie przekraczania maksymalnej
wartosci udzwigu podestu masztowego. Na-
lezy sprawdzi¢ maksymalne, dopuszczalne :
obciagzenie w kilogramach oraz maksymal-
na ilos¢ oséb przebywajacych na platformie.

Sprawdzi¢ tabele obcigzen.

Podczas eksploatacji podestu ostona masztu

musi by¢ zamontowana.

Na platformie nie wolno uzywac drabin oraz
dodatkowych rusztowan.

Jezeli predkos¢ wiatru przekracza wartosc
12,7 m/s (wolnostojacy) lub 15,5 m/s (zako-
twiony), nalezy zakonczy¢ prace oraz spro-
wadzi¢ platforme do najnizszej pozycji.

Po zakonczeniu pracy podest musi by¢ za-
bezpieczony przed niewfasciwym i nieupo-
waznionym uzyciem.

2.2.1 Wymagania stawiane uzytkownikom

Podest masztowy moze by¢ uzywany tylko
przez osoby wykwalifikowane.

2.2.2 Ochrona przed upadkiem

Platforma w czasie pracy musi by¢ wypo-
sazona w barierki, ktére nalezy takze za-
montowac przy pomostach wysuwnych.

Barierki nie musza by¢ zamontowane od
strony sciany, jesli odlegtos¢ pomiedzy
$ciang a krancem podestu jest mniejsza
niz 0,3 m.

Osoby pracujace przy podescie masztowym

muszg mie¢ ukonczone co najmniej 18 lat.

W razie potrzeby poszerzenia powierzchni
platformy, nalezy uzywac tylko pomostéw
wysuwnych Scanclimber, pewnie przymo-
cowanych do platformy.

2.2.3 Ochrona przed spadajacymi przedmiotami

S$C5000 Pos2

Nalezy chroni¢ uzytkownikéw podestu oraz
pozostate osoby obecne na miejscu pracy
przed spadajacymi przedmiotami.

W czasie pracy nalezy ogrodzi¢ miejsce eks-
ploatacji podestu.

Instrukcja obstugi
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INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

2.2.4 Ochrona przed porazeniem elektrycznym

Wszystkie szafki sterownicze powinny by¢
zamkniete.

Obserwuj minimalna odlegtos¢ pomiedzy
platforma a napowietrznymi liniami energe-
tycznymi (zgodnie z tabela)

2.2.5 Montaz i demontaz

W czasie montazu oraz demontazu pode-
stu obszar roboczy musi by¢ zabezpieczony
i chroniony przy pomocy ogrodzenia oraz
znakéw ostrzegawczych.

W czasie montazu oraz demontazu pred-
kos¢ wiatru nie moze przekracza¢ 12,7 m/s.

Nalezy przestrzegac instrukcji dotyczacych
montazu, demontazu oraz kotwienia.

Przy operacjach zwigzanych z montazem i
demontazem na wysokosci nalezy wykorzy-
stywad urzadzenia, specjalnie zaprojekto-
wane do tego celu lub inne urzadzenia, kto-
re s bezpieczne i odpowiednie do realizacji
takich prac. Nie wolno uzywac czesci pode-
stu jako wsporniki przy podnoszeniu.

Nalezy scisle przestrzegac wytycznych w in-
strukcji dot. podtoza, montazu oraz kotwie-
nia podestu.

Napiecie

Minimalna odlegtos¢

<300V unikac kontaktu
300V -50kV 3m
50 kV - 200 kV 5m
200 kV - 350 kV 6m
350 kV - 500 kV 8m
500 kV - 750 kV 1MTm
750 kV - 1000 kV 14 m

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na stabil-
nos¢ w momencie, w ktérym maszyna
ulega przetransportowaniu przy pomocy
napedu jazdy wozka. Belki podporowe po-
winny zosta¢ odsuniete najszerzej jak to tyl-
ko mozliwe a podpory nalezy podnies$¢ nad
poziom ziemi, aby zapobiec przewréceniu
maszyny.

Pod podporami nalezy zawsze umieszczac
drewniane ptyty bazowe.

Po wypoziomowaniu woézka nalezy zabloko-
wac osie kazdej podpory .

Poszczegdlne etapy pracy nalezy przepro-
wadzac starannie, zgodnie z podana
kolejnoscia.

Dany etap pracy nalezy wykona¢ we wtasci-
wym czasie i zawsze musi by¢ skoriczony,
zanim rozpocznie sie nastepny etap pracy.

V161_12.15
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INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

2.2.6 Serwis i konserwacja

S$C5000 Pos2

24

Instrukcje, znaki ostrzegawcze, tabliczki i na-
klejki nie moga by¢ uszkodzone i musza by¢
czytelne. Jezeli jest to konieczne, nalezy je
wymienic!

Do prac serwisowych i konserwacyjnych po-
destu upowaznione s3 tylko wykwalifiko-
wane osoby, dobrze zaznajomione z pode-
stem.

W czasie prac serwisowych i konserwacyj-
nych podestu obszar roboczy musi by¢ za-
bezpieczony i chroniony przy pomocy ogro-
dzenia oraz znakdéw ostrzegawczych.

Niedozwolone sg zmiany konstrukcji pode-
stu masztowego, dodawanie jakichkolwiek
uzupetnien lub przeprowadzanie innych
zmian bez pozwolenia producenta. Dotyczy
to zarébwno konstrukgcji, jak réwniez instala-
Cji urzadzen bezpieczenstwa oraz napraw
spawalniczych.

Wszystkie czesci zamienne musza miec taka
samga jakos¢, jak oryginalne czesci i mu-

szg by¢ zatwierdzone przez producenta lub
importera . Uzytkownik jest zobligowany
do sprawdzania jakosci czesci zamiennych
przed ich zainstalowaniem. Jezeli podczas
naprawy usuniete zostato jakiekolwiek urza-
dzenie lub jego czes¢ zwigzana z systemem
bezpieczenstwa, to musi by¢ zainstalowane
ponownie i przetestowane natychmiast po
zakonczeniu operacji naprawczych!

Prace zwigzane z wyposazeniem elektrycz-

nym moga by¢ realizowane tylko przez wy-
kwalifikowanych elektrykéw, dobrze zazna-
jomionych z dziataniem urzadzen. Przed
pracami w obrebie uktadow elektrycznych
lub w trakcie innych czynnosci naprawczych
nalezy odtaczy¢ napiecie i zabezpieczy¢ wy-
tacznik gtéwny przed przypadkowym wia-
czeniem. Nalezy réwniez wystawi¢ znaki
ostrzegawcze, mowiace o tym, ze trwa na-
prawa.

Nalezy stosowac sie do instrukcji i okreséw
przeprowadzania czynnosci serwisowych i
konserwacyjnych podanych w instrukgji ob-
stugi podestu.

Podest masztowy musi by¢ poddawany kon-
troli w okresach okreslonych przez prawo i
lokalne przepisy. Zapisy musza by¢ przecho-
wywane na potrzeby kontroli.

Instrukcja obstugi
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

3. INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

3.1 Przed uruchomieniem

e Nalezy doktadnie przeczytac instrukcje i za-
poznac sie ze znakami ostrzegawczymi.

e Przed rozpoczeciem pracy nalezy zrobic
przeglad codzienny podestu. Wiecej infor-
macji w rozdziale 3.1.2.

3.1.1 Instrukcje i oznakowanie podestu

Instrukcje,

znaki ostrzegawcze i naklejki nie
moga by¢ usuwane z urzadzenia. Wszystkie ta-
bliczki i naklejki muszg by¢ czyste i czytelne.
Nowe tabliczki i naklejki powinny by¢ zamoéwio-

ne u producenta lub jego przedstawiciela.

Numer

Tabliczka

(o] 113

Czytaj INSTRUKCJE BEZPIECZEN-
STWA w rozdziale 2!

@ UWAGA ! Tabliczki i naklejki nalezy
niezwlocznie wymieni¢, jezelisq
uszkodzone lub nieczytelne.

llos¢

Ta101 Ostrzezenie Predkosc¢ wiatru

Ta103 Uwaga Instrukcja dla operatora

Ta105 Uwaga Przeglad codzienny

Ta118 Niebezpieczenstwo | Linie wysokiego napiecia

Ta120 Uwaga Opuszczanie awaryjne 2
Ta121 Niebezpieczenstwo | Urzadzenia elektryczne

Ta122 Uwaga Instrukcja obstugi

Ta123 Uwaga Przed transportem

Ta124 Informacyjna Buczek

Ta125 Informacyjna Gniazdo kasety sterowniczej 2
Ta127 Informacyjna tacznik gtéwny platformy

Ta128 Informacyjna Wtyczka zasilania

Ta129 Information tacznik gtéwny wozka

Ta137 Ostrzezenie Hamulce

Ta138 Ostrzezenie Jazda wézkiem

Ta139 Uwaga Holowanie

Ta142 Uwaga 230V

Ta144 Niebezpieczenstwo | Safety switch

Ta154 Informacyjna Phase switch

Ta 201 Uwaga Obciazenie platformy

Instrukcja obstugi
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

Ta 202 Uwaga Obciazenie platformy

Ta 203 Uwaga Obcigzenie platformy

Ta 204 Uwaga Obciazenie platformy

Ta 205 Uwaga Instrukcja kotwienia

Ta 206 Uwaga Instrukcja kotwienia

Ta 207 Uwaga Instrukcja kotwienia

Ta 208 Uwaga Wymiary transportowe

Ta 209 Uwaga Pomost wysuwny

Ta 210 Uwaga Obciazenie platformy

Ta 211 Uwaga Obciazenie platformy

Ta 212 Uwaga Obcigzenie platformy

Ta 311 Informacyjna Instrukcja obstugi

T196 60 kN Podpora 4
T195 6500 kg Trawersa 2
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T 128 T 129 T 129
T 121 T_121 T 105
T 122 T 122
/
T 125 T_208
T 123 T 123

T 137 T 139
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

OSTRZEZENIE

NIE PRACOWAC KIEDY
PREDKOSC WIATRU PRZEKROCZY:
12,7 m/s - wolnostojgcy
15,5 m/s - maszt kotwiony

Tp101

INSTRUKCJE / OSTRZEZENIA
DLA OPERATOROW

- Operator musi by¢ osobq przeszkolonq i uprawniong do obstugi

- Musi sie zapoznaé z instrukcjami sterowania.

- Postepowaé wg przepiséw bezpieczenstwa.

- Ustawié witasciwie belki podporowe | zabezpieczy¢ je sworzniami.
- Zawsze uzywac podkiadéw drewnianych pod podpory.

- Wyregulowaé poziome i pionowe ustawienie podestu.
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- Dokonywaé codziennych przegladow.
- Uzywaé buczka przed startem.
- Nie przekraczaé dopuszczalnego obcigzenia i wysokosci podnoszenia.
- Réwnomiernie rozkladaé obcigzenie na platformie.
- Nie powodowacé bocznego kotysania.
- Przerwaé prace gdy predkos¢ wiatru przekroczy:
12,7 m/s - montaz / demontaz / wolnostojgcy
15,5 m/s - maszt kotwiony.
- Sprawdzi¢ zamocowanie barierek ochronnych i ostony masztu.
- Zwracaé uwage na temperature pracy elementéw napedu
(silnik, przektadnia).
- Nie wychylaé sie poza barierki ochronne platformy.
- Nie uzywaé drabin ani rusztowan na platformie.
- By¢ ostroznym w poblizu przebiegajgcych przewoddw elektrycznych.
- By¢ ostroznym w poblizu przeszkéd na placu budowy.
- Nie uzywaé uszkodzonego podestu.

- Infformowaé o uszkodzeniach.

%
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

PRZEGLAD CODIZIENNY
NALEZY SPRAWDZIC:

- Podloze

- Belki podporowe

- Pozioma i pionowa pozycja
platformy i masztu

- Dziatanie kasety sterowniczej

- Dziatanie wytacznika awaryjnego

- Dziatanie awaryjnego opuszczania

- Stan zazebienia
ze¢batka - koto napedowe

- Stan przewodoéw elektrycznych /
swobodny zwis przewodoéw

- Zamocowanie pomostow i barierek

- Sekcje masztu i Sruby mocujace
- Dziatanie wytacznikow
krancowych uktadu krzywek
- Rolki prowadzace
- Urzadzenie chwytne (ogledziny z EWN)
- Kotwienie przyscienne
- Ostony masztu
- Brakujace czesci
- Czy teren budowy jest ogrodzony
- Tabliczki ostrzegawcze i instrukcyjne
- Strefa pracy

A NIEBEZPIECZENSTWO

UWAGA

ZABRONIONA JEST PRACA Z URZADZENIEM ZBYT BLISKO LINII
WYSOKIEGO NAPIECIA. DOPUSZCZALNE ODLEGLOSCI DO
NAPOWIETRZNYCH LINII ELEKTROENERGETYCZNYCH

NAPIECIE ZNAMIONOWE DOPUSZCZALNA ODLEGLOSC
LINII POZIOMA

0- 300 VvV ZABRONIONE
300V - 50 kv 31m
50 kv - 200 kv 4,6m
200 kv - 350 kv 6,1m
350 kv - 500 kv 7.7m
500 kv - 750 kv 10,7 m
750 kV - 1000 kV 13,8 m

POCIAGNAC OSTROINIE DIWIGNIE
AWARYJNEGO OPUSZICZANIA ABY
UNKNAC ZADZIALANIA URZADZENIA
CHWYTNEGO. PODCZAS OPUSZCZANIA
NIE PRZEKRACZAC PREDKOSCI
NOMINALNEJ.

Instrukcja obstugi
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

OSTRZEZENIE !
KONTAKT Z URZADZENIAMI
ZASILANYMI ELEKTRYCZNIE

GROZI SMIERCIA LUB
POWAZNYMI OBRAZENIAMI.

BUCZEK

Tp124

STOP

PRZED UZYCIEM PODESTU
NALEZY PRZECZYTAC |
ZROZUMIEC INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA
| OBSLUGI.

GNIAZDO KASETY
STEROWNICZEJ

Tp125

®
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PRZY TRANSPORCIE
OPUSCIC PLATFORME
NA GUMOWE ZDERZAKI

WYKORZYSTUJAC
AWARYJNE
OPUSZICIZANIE

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

60 kN

LACINIK GLOWNY
PLATFORMY

T196

Tp127

WTYCZKA
ZASILAJACA

ANIEBEZPIECZENSTWO

OSTRZEZENIE !

LACINIK GLOWNY

WYLACINIK AWARYJNY NIE wéZKA

ODLACIA ZASILANIA GNIAZDA Tp129

WTYKOWEGO 230V | BUCZKA

PRZELACINIK
KOLEJNOSCI FAZ

Tp154

6500 kg

T195
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

OSTRZEZENIE

PO ZWOLNIENIU SPRZEGLA
MECHANIZMU JAZDY WOZKA

MASZYNA NIE MA HAMULCOW

) - ~N
(-2 .

ls OSTRZEZENIE
E NIE JEZDZIC WOZKIEM

‘z' PRZY ZMONTOWANYM

! MASZCIE

v

m N Y,

IWOLNIC SPRZIEGLO

MECHANIZMU JAZDY WOZKA

PODCZAS HOLOWANIA

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

ANIEBEZPIECZENSTWO

OSTRZEZENIE !
WYLACINIK AWARYJNY NIE

ODLACIZA ZASILANIA GNIAZDA

WTYKOWEGO 230V | BUCZKA

INSTRUKCJA
OBSLUGI

Tp311

S$C5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

TABELA OBCIAZEN / SC5000

PLATFORMA NA WOZKU

BELKI PODPOROWE WYSUNIETE W POZYCJI - K

MASZT WOLNOSTOJACY

BELKI PODPOROWE OD STRONY MASZTU ODCHYLONE

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s

MAX. WYSOKOSC MASZTU 9 m / DLUGOSC PLATFORMY 16,9 m
MAX. WYSOKOSCE MASZTU 10,5 m / DLUGOSC PLATFORMY 13,7 m
MAX. WYSOKOSC MASZTU 12 m / DLUGOSC PLATFORMY 10,5 m
MAX. WYSOKOSC MASZTU 13,5 m / DLUGOSC PLATFORMY 7,3 m
MAX. WYSOKOSC MASZTU 15 m / DLUGOSC PLATFORMY 4,1 m
MAX. OBCIAZENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 m x 0,1 m

Max. 1000 kg :
- réwnomiernie roztozone 680 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

16,9 m / 1000 kg

Max. 1500 kg :
- - rbwnomiernie roztozone 1180 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

& >

13,7 m / 1500 kg

Max. 1900 kg :
- ‘ - rbwnomiernie roztozone 1580 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

10,5 m / 1900 kg

SCANCLIMBER®

[0 =2 e ——1

Max. 2300 kg :
b ‘ - rbwnomiernie roztozone 1980 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

7,3 m / 2300 kg

Max. 2700 kg :
- réwnomiernie roztozone 2380 kg
3 - dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

>

4,1 m /2700 kg

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

v

TABELA OBCIAZEN / SC5000

PLATFORMA NA WOZKU
BELKI PODPOROWE WYSUNIETE W POZYCJI - X
MASZT WOLNOSTOJACY
BELKI PODPOROWE OD STRONY MASZTU ODCHYLONE

MAX. PREDKOSC WIATRU 12,7 m/s

MAX. WYSOKOSC MASZTU 18 m / DLUGOSC PLATFORMY 16,9 m
MAX. WYSOKOSC MASZTU 20 m / DLUGOSC PLATFORMY 4,1 - 13,7 m
MAX. OBCIAZENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 m x 0,1 m

N

\

16,9 m / 1000 kg

T

7N

&

>

13,7 m / 1500 kg

yEER-aa

N

10,5 m / 1900 kg

T

N\

7.3 m / 2300 kg

4,1 m / 2700 kg

Max. 1000 kg :
- rbwnomiernie roztozone 680 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 1500 kg :
- réwnomiernie roztozone 1180 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 1900 kg :
- rbwnomiernie roztozone 1580 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 2300 kg :
- réwnomiernie roztozone 1980 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 2700 kg :
- rébwnomiernie roztozone 2380 kg
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

S$C5000 Pos3
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SCANCLIMBER®

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

TABELA OBCIAZEN / SC5000

PLATFORMA Z POMOSTAMI WYSUWNYMI 2,5m.

MASZT KOTWIONY.
MAX. PREDKOSC WIATRU 15,5m/s

MAX. OBCIAZENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 m x 0,1 m
UWAGA: MAX. 2 OSOBY NA JEDNYM POMOSCIE WYSUWNYM

NA DtUGOSCI 1,6 m POMOSTU BOCINEGO

0,8m

e

16,9 m / 600 kg

&

1.6m 2,5m

—b,
A

13,7 m / 900 kg

o
©
3

13,7 m / 700 kg
24 m

—

10,5 m / 1000 kg

<

MAX.32m__
£ 4
un

\ 4

€
of

7,3 m /1300 kg

Max. 600 kg :
- rébwnomiernie roztozone 280 kg
na platformie
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 900 kg :
- rbwnomiernie roztozone 580 kg
na platformie
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 700 kg :
- rbwnomiernie roztozone 380 kg
na platformie
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 1000 kg :
- rbwnomiernie roztozone 680 kg
na platformie
- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

Max. 1300 kg :
- rbwnomiernie roztozone 980 kg

na platformie

- dowolnie ustawione 3 osoby=320 kg

/
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

TABELA OBCIAZEN / S€C5000

PLATFORMA Z POMOSTAMI WYSUWNYMI 1,8 m.
MASZT KOTWIONY.

MAX. PREDKOSC WIATRU 15,5m/s
MAX. OBCIAZENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 m x 0,1 m

UWAGA: MAX. 2 OSOBY (240kg) NA JEDNYM POMOSCIE WYSUWNYM

NA DtUGOSCI 1,6 m POMOSTU BOCINEGO

1,6 m
—
A

~
4

16,9 m /700 kg

MAX. 4,8 m

3,2 m,

16,9 m / 500 kg

13,7 m / 600 kg

<

MAX. 4,8 m
— <

10,5 m / 1200 kg

<

N

Max. 700 kg :

- réwnomiernie roztozone 380 kg
na platformie

- 3 0soby=320 kg
dowolnie ustawione

Max. 500 kg :

- rébwnomiernie roztozone 180 kg
na platformie

- 3 0soby=320 kg
dowolnie ustawione

Max. 600 kg :

- réwnomiernie roztozone 280 kg
na platformie

- 3 osoby=320 kg
dowolnie ustawione

Max. 1200 kg :

- réwnomiernie roztozone 880 kg
na platformie

- 3 0soby=320 kg
dowolnie ustawione

S$C5000 Pos3
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SCANCLIMBER®

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

SCANCLIMBER SC5000
INSTRUKCJA KOTWIENIA

MAX. 100 m

—

MAX. 6,25 m

Wolny koniec masztu
ponad ostatnim kotwieniem

>

MAX.12,5mxn

F2

F1

MIN. 400 mm

F1

—i 12,5 M ~-—

MAX.13,5m . <

F2

——

UWAGA! SPRAWDZ WYTRZYMALOSC SCIANY

MAX. DOPUSZICZALNA PREDKOSC WIATRU 15,5 m/s

PRZEKROJ A-A

AH

F2

A

F2
F1

UWAGA ! SPRAWDZIC WIELKOSC SIt. KOTWIACYCH
F1, F2 W INSTRUKCJI OBSLUGI

W MIEJSCU KOTWIENIA.

WSZYSTKIE PODPORY WYSUNIETE, NAPRZECIWKO MASZTU ODCHYLONE .

SRODKOWA PODPORA ZAWSZE PRZYKRECONA.

/
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

SCANCLIMBER SC5000

INSTRUKCJA KOTWIENIA SZCZYTOWEGO

MAX. DOPUSZCZALNA DLUGOSC PLATFORMY PODCZAS MONTAZU
| DEMONTAZU - 4,10 m, A PREDKOSC WIATRU < 8 m/s.

MAX. DOPUSZCZALNA DLUGOSC PLATFORMY PODCZAS PRACY - 16,9 m.
MAX. DOPUSZICZALNA PREDKOSC WIATRU PODCZAS PRACY - 15,5 m/s

A_ A

UWAGA ! SPRAWDZIC WIELKOSC SIt. KOTWIACYCH
F1, F2 W INSTRUKCJI OBSLUGI

PRZEKROJ A-A
AH

2 . F2

SCANCLIMBER®

SCIANA
MIN. 400 mm

MAX.25 m

UWAGA! SPRAWDZ WYTRZYMALOSC SCIANY
W MIEJSCACH KOTWIENIA.

Y UWAGA! tACINIK KRANCOWY GORNY WYREGULOWAC
TAK, ABY NIE BYLO KOLIZJI OSLEONY MASZTU
Z KOTWIENIEM SICZYTOWYM.

WSZYSTKIE PODPORY WYSUNIETE, OD STRONY MASZTU TAKZE ODCHYLONE .
SRODKOWA PODPORA ZAWSZE PRZYKRECONA.

S$C5000 Pos3 Instrukcja obsl'ugi Vi61_12.15
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

SCANCLIMBER SC5000

INSTRUKCJA KOTWIENIA
DLA MASITU NA MINIPODSTAWIE

UWAGA!

- WYSOKOSC 1 KOTWIENIA: 0,8 m - 3,2 m

- WYSOKOSC 2 KOTWIENIA: 2,5 m
PONAD 1 KOTWIENIEM

- WYSOKOSCE 3 KOTWIENIA: 10,0 m
PONAD 2 KOTWIENIEM

MAX. DOPUSZCZALNA DLUGOSCE PLATFORMY
PODCZAS MONTAZU | DEMONTAZU MASZTU

- ponizej 3 kotwienia - 4,1 m

- powyzej 3 kotwienia - 16,9 m

MAX. 100 m

Wolny koniec masztu
ponad ostatnim kotwieniem.

3> [MAX.6,25m

MAX. DOPUSZICZALNA PREDKOSC WIATRU 15,5 m/s

PRZEKROJ A-A

AH

MAX.12,5m xn

F2 F2

SCANCLIMBER®

F1

MIN. 400 mm

F14

F2
F2 F1

UWAGA! SPRAWDZIC WIELKOSC Sit KOTWIACYCH
F1, F2 W INSTRUKCJI OBSLUGI

UWAGA! SPRAWDZ WYTRZYMALOSC SCIANY
W MIEJSCU KOTWIENIA.

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

POMOST WYSUWNY / SC5000

2 OSOBY + NARZEDZIA=
MAX. 240kg

|

'\
\ SKLEJKA 22mm

MAX. 1800mm
LUB 2500mm*) R

"POMOST WYSUWNY

SCANCLIMBER®

1615mm
PLATFORMA

CIEZAR | OBCIAZENIE POMOSTU WYSUWNEGO MUSI BYC ODJETE
OD MAX. UDIWIGU PLATFORMY.
BARIERKI NALEZY ZAMONTOWAC.

*) DLUGOSC POMOSTU WYSUWNEGO ZALEZY OD TYPU UZYTYCH
RUR TELESKOPOWYCH

\J

S$C5000 Pos3 Instrukcja obsl'ugi Vi61_12.15
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

OSTRZEZENIE

ZURAWIK MONTAZOWY

TYP: SC100
UDIWIG:

JEDNOCZESNE UZYWANIE ZURAWIKA MONTAZOWEGO
ORAZ PLATFORMY JEST ZABRONIONE.

RAMIE PODNOSZACE 1 MUSI BYC ZABEZPIECZONE TAK
ABY RAMIE PODNOSZACE 2 NIE MOGLO DOTYKAC
MASZTU PODCZAS RUCHU PLATFORMY W GORE/W DOL.
OSTRZEZENIE: ZURAWIK MONTAZOWY JEST WYLACZNIE
PRZEZNACZONY DO PRACY Z SEKCJAMI MASZTU.
PODNOSZENIE INNYCH PRZEDMIOTOW JEST ZABRONIONE.

Tp133
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WYMIARY TRANSPORTOWE $SC5000

DLUGOSC PLATFORMY MASA

41m 3000 kg
7.3m 3300 kg

10,5 m 3600 kg

SEKCJA MASITU 82 kg

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

16530

2x1600

7x1600

_ 3x1600_

TIT L

||

28600

11730

4x1600

»
»

T

20600

11730

<« 4x1600

>
»

| ||

19000

8530

2x1600

| ]

14200

8530

2x1600

600 I 600 |600

1000@%00' |

12600

TABELA OBCIAZEN / SC5000 TWIN

UWAGA : JEzEL.I POTRZEBNA KONFIGURACJA JEST INNA OD POKAZANYCH
PONIZEJ, PROSZE SKONTAKTOWAC SIE Z DOSTAWCA.

DOPUSZCZALNE KONFIGURACIJE | OBCIAZENIA
- MAX. OBCIAZENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 mx 0,1 m

Max. 3000 kg :

- rbwnomiernie roztozone
2600 kg (=145 kg/1,6 m)
- 4 osoby=400 kg

dowolnie ustawione

Max. 4000 kg :

- rOGwnomiernie roztozone
3600 kg (=280 kg/1,6 m)
- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

Max. 4200 kg :

- rbwnomiernie roztozone
3800 kg (=320 kg/1,6 m)
- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

Max. 4800 kg :

- rbwnomiernie roztozone
4400 kg (=495 kg/1,6 m)
- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

Max. 5000 kg :

- rGwnomiernie roztozone
4600 kg jak na rysunku)
- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

S$C5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

TABELA OBCIAZEN / S€5000 TWIN
PLATFORMA Z POMOSTAMI WYSUWNYMI 2,5 m.

UWAGA : JEiEL_I POTRZEBNA KONFIGURACJA JEST INNA OD POKAZANYCH
PONIZEJ, PROSZE SKONTAKTOWAC SIE Z DOSTAWCA.

MAX. OBCIAZENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 m x 0,1 m
*).MAX. 2 OSOBY (240kg) NA JEDNYM POMOSCIE WYSUWNYM

33400
19730

le N
0.8 m | Max. 1000 kg
- rbwnomiernie roztozone
i 600 kg (=28 kg/1,6 m)
[ [T ] na platformie

- 4 osoby=400 kg
3x1600 8x1600 - | 3x1600 |  dowolnie ustawione

P
<

<
€

27000

<& »
< »

16530 >
Max. 2000 kg :
- rbwnomiernie roztozone
1600 kg (=95 kg/1,6 m)
| na platformie

- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

7x1600

2x1600

SCANCLIMBER®

19000
11730

Max. 2800 kg :
- rGwnomiernie roztozone
2400 kg (=200 kg/1,6 m)
| | | na platformie
- 4 osoby=400 kg
<4x1600 dowolnie ustawione

15800
8530

Max. 2800 kg :

- rbwnomiernie roztozone
2400 kg (=240 kg/1,6 m)
na platformie

- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

2x1600

/
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

TABELA OBCIAZEN / S€5000 TWIN
PLATFORMA Z POMOSTAMI WYSUWNYMI 1,8 m.

UWAGA : JEiEL‘I POTRZEBNA KONFIGURACJA JEST INNA OD POKAZANYCH
PONIZEJ, PROSZE SKONTAKTOWAC SIE Z DOSTAWCA.

MAX. OBCIAiENIE PUNKTOWE 200 kg NA POWIERZCHNI 0,1 mx 0,1 m
*).MAX. 2 OSQBY (240kg) NA JEDNYM POMOSCIE WYSUWNYM
NA DLUGOSCI 1,6 m pomostu bocznego
33400

19730

J Max. 700 kg :
£ - rbwnomiernie roztozone

300 kg (=15kg/1,6 m)

| | | | na platformie

- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

"1 | 3x1600 | > 3x1600
> «— < >

Max. 1800 kg :
- rbwnomiernie roztozone
1400 kg (=85 kg/1,6 m)
| na platformie
- 4 osoby=400 kg
dowolnie ustawione

7x1600

2x1600

SCANCLIMBER®

19000

Max. 3200 kg :

- rbwnomiernie roztozone
2800 kg (=235 kg/1,6 m)
na platformie

[ || - 4 osoby=400 kg
< 4x1600 | - le dowolnie ustawione

15800
8530

Max. 3750 kg :
- rbwnomiernie roztozone
3350 kg (=340 kg/1,6 m)
| na platformie
- 4 osoby=400 kg

> dowolnie ustawione
2x1600

U
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

3.1.2 Przeglad codzienny

Podest musi by¢ sprawdzany raz dziennie, przed :
rozpoczeciem pracy, po to, aby mie¢ pewnos¢, ze
nie ma zadnych usterek. Ponizej lista czynnosci :
wykonywanych przy przegladzie codziennym. :
Po wykonaniu przegladu wypetnia sie formularz
przegladu codziennego. Formularz przegladu :

codziennego znajduje sie w rozdziale 9.

Nalezy sprawdzic:
1. Ogrodzenie strefy pracy podestu.

2. Strefe pracy.
3. Podtoze po podporami.
4. Belki podporowe.

5. Pozioma i pionowa pozycja platformy i
masztu.

6. Stan zazebienia zebatka - koto napedowe.

7. Stan przewodoéw elektrycznych. Swobodny
zwis przewodow.

Zamocowanie pomostow bocznych i barie-
rek platformy.

Stan rolek prowadzacych po maszcie.

. Ostone masztu.
. Tabliczki ostrzegawcze i instrukcyjne.

. Dziatanie tacznikéw krancowych ukfadu

krzywek.

. Urzadzenie chwytne - ogledziny.

. Dziatanie kasety sterownicze;j.

. Dziatanie wytacznika awaryjnego.

. Dziatanie awaryjnego opuszczania.
. Sekcje masztu i sSruby mocujace.

. Kotwienie przyscienne.

3.2 Obstuga

3.2.1 Obcigzenie

Obciazenie musi by¢ symetrycznie roztozone na :

platformie.

Obcigzenie platformy zalezy od dtugosci :
platformy i opcionalnie od pomostéw wysuw-
nych. Dopuszczalne wartosci obcigzen pokaza- :
ne s w tabelach obciazer w rozdziale 4 i na ta-

bliczkach.

V161_12.15
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

3.2.2 Podiaczenie zasilania

e Podtacz przewdd zasilajacy do kosza na ka-
bel, potem podtacz kabel z kosza z gniaz- :

dem na platforma.

e Wylacznik gtéwny QO na koszu kablowym
ustaw w pozycji 1.

e Wylacznik gtéwny Q2 na szafce sterowniczej
platformy ustaw w pozycji 1.

e Sprawdzi¢ czy lampka kontrolna kolejnosci

faz H3 $wieci, jesli nie, to zmieni¢ kolejnos¢ :

faz tacznikiem kolejnosci faz Q2.1.

3.2.3 Kontrola jazdy géra i d6t

Platforma porusza sie¢ w gére lub w dét po :
nacisnieciu przyciskéw”GORA” lub “DOt” na
kasecie sterowniczej lub na szafce sterowni-

czej platformy.

e  Platforma porusza sie dopéki przycisk nie zo-

stanie zwolniony.

Kiedy platforma zjezdza w dot ponizej 2 m wiacza

sie sygnat dzwiekowy buczka.

Kaseta sterownicza podiaczona jest do gniazda

X5 na ptycie wspornika.

3.2.4 Buczek

Buczek na platformie jest uzywany jako sygnat :

ostrzegawczy lub sygnat pomocy. Sygnat trwa

tak dtugo jak dtugo wcisniety jest przycisk bucz-

ka na szafce sterowniczej platformy.

3.2.5 Awaryjny stop

= +0P2
-s2
d ri?/z‘tzoor\‘.l:r ’7“
-H3 [ | meter | Pl | S7 ]
-S8
(] o S
AL
(L
option:
thermostat
Q2 tacznik gtéwny XS7 | Zewn. obwod bezpiecz
S2 Buczek X12 | Brake socket
X5 Gniazdo kasety sterow- | X14 | Motor socket
niczej
H3 Lampka kolejnoscifaz | S7 | Goéra
E1,E2 | gniazda 230V sockets S8 Dot
X8 Gniazdo test UC S1 | Awaryjny stop
Q2.1 | tacznik kolejnosci faz

Rys. 3.2.2.1 Szafka elektryczna platformy

S4 | GORA / NAPRZOD
56 S5 | DOL/DOTYLU
S4—
/ S6 | AWARYJNY STOP
S5
X6 | WTYCZKA
X6——m

formy.

Przyciski awaryjnego stopu znajduja sie na kase- Rys. 3.2.2.2 Kaseta sterownicza

cie sterowniczej oraz na szafce sterowniczej plat- -

S$C5000 Pos3
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

3.2.6 Naped jazdy wézka

Naped wozka jest uzywany do przemieszczania

podestu na placu budowy.

Podczas jazdy za pomoca napedu woézka tylko 2 :

sekcje masztowe mogg by¢ zamontowane. Takze

platforma musi by¢ opuszczona na zderzaki za : i -01 |(@=
omocg dzwigni recznego odhamowania. :

p q gnire g 1 l

Naped woézka uzywany jest w nastepujacy
sposoéb: : [ -X3 +0P1
e Tylko 2 sekcje masztowe moga by¢ zamonto- iafsstus]
wane na podescie. :
e Zalecane jest, aby 2 osoby kierowaly jazda X1 | Gniazdo zasilania
wobzka. X3 | Gniazdo kasety sterowniczej

Q1 tacznik gtéwny

e Opusci¢ platforme na zderzaki za pomoca
dzwigni recznego odhamowania. Rys. 3.2.6.1 Szafka sterownicza wézka
*  Przesuac dzwignie sprzegta w pozycje JAZ-
DA. Nalezy zwréci¢ uwage w czasie holowa-
nia, ze wozek nie posiada hamulcow. ( dzwi- :
gnia sprzegta w pozycji HOLOWANIE). :

*  Odchyl belki podporowe najszerzej jak to tyl-
ko mozliwe. :

e Podpory nalezy podnies¢ nad poziom ziemi,

aby zapobiec przewréceniu maszyny. Déwignia sprzegla

®
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e Podfaczy¢ kasete sterowniczg do gniazda X3
szafki sterowniczej wozka.

* Podtaczy¢ kabel zasilajacy do gniazda X1
szafki sterowniczej wozka.

*  Wylacznik gtéwny Q1 na szafce sterowniczej
wozka ustawi¢ w pozycji 1.

: Pozycje dzwigni

*  Podest przemieszcza sie do przodu i do tytu Jazda @
po nacisnieciu przyciskow GORA (NAPRZOD) :

i DOL (DO TYLU) na kasecie sterowniczej.

Holowanie |®

e Druga osoba steruje ruchem podestu za po-

moca dyszla. TP
Rys. 3.2.6.2 Pozycje dzwigni sprzegta napedu

Po przemieszczeniu podestu:

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3
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e Obrécic belki podporowe w pozycji do pra-
cy.

e Opusci¢ podpory na grunt.

e Podjecha¢ platforma do géry ze zderzakéw
Patrz pkt 3.5. :

3.2.7 Pasy bezpieczenstwa

Pasy bezpieczerstwa muszg by¢ uzywane kiedy
odlegtos¢ miedzy sciang a platforma jest wieksza :
niz 0,3 m i platforma nie ma zamontowanych ba- :
rierek. :
Miejsca mocowania paséw bezpieczenstwa
znajduja sie na pomostach bocznych platformy.

Rys. 3.2.7.1 Punkty mocowania paséw bezpieczen-
stwa

3.2.8 Gniazdo elektronarzedzi

Na dolnym panelu szafki sterowniczej platformy
znajduja sie 2 gniazda elektronarzedzi. Max. 16 A. :
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3.3 Zakonczenie pracy

Po zakonczeniu pracy na podescie nalezy:
e Sprowadzi¢ platforme na dét.

*  Wylaczyc zasilanie tacznikiem gtéwnym Q2
na platformie.

*  Wyczysci¢ platforme.

e Odfaczyc kasete sterowniczg i zabezpieczy¢
przed nieupowaznionym uzyciem

S$C5000 Pos3 Instrukcja obsl'ugi Vi61_12.15
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3.4 Reczne opuszczanie platformy

W przypadku przerwy w dostawie zasila-
nia platforma moze by¢ sprowadzona na dét po
recznym zwolnieniu hamulcéw silnikéw.

Dzwignia recznego odhamowania znajduje
sie na pomoscie gtéwnym.

Przesung¢ ostroznie dzwignie recznego od-
hamowania do skrajnego potozeni w kierunku :
zaznaczonym na rysunku. Hamulec jest zwol- : N
niony i platforma rozpoczyna zjazd w dét. Nale- :
zy uwazac, aby platforma nie osiggneta predko-
$ci zadziatania urzadzenia chwytnego. W tym
celu nalezy jednorazowo opuszcza¢ platfor- :
me o nie wigcej niz 0,5m (okoto 1/3 sekgji). Po A
przekroczeniu tej predkosci zadziata urzadzenie
chwytne i platforma zostanie unieruchomiona. A

Nalezy unika¢ przegrzania hamulca. Prze- :
rwa¢ na 5 minut najpdzniej po kazdych 5 m
opuszczania.

W wersji dwumasztowej poziom obydwu
potaczonych platform musi by¢ wyréwnany. Plat-
formy opuszczane sg jednoczesnie

3.5 Zadziatanie dolnego tacznika kranncowego

Przyciski mostkujace (S3, S19) dla dolnego
tacznika krancowego znajduja sie wewnatrz szaf-
ki sterujgcej platfomy +OP2.

Platforma wyjedzie ze strefy zadziatania
dolnego tacznika kranncowego po przekreceniu
przycisku S19 i jednoczesnym nacisnieciu przyci-
skow S3i 57 “GORA".

Przed zmostkowaniem dolnego tacznika :
krancowego, nalezy znalez¢ i ustali¢ przyczyny :
zadziatania dolnego tacznika krarnicowego . :

Rys. 3.4.1 DZwignia recznego odhamowania

®

-
T
=
=
v
=
<
v
n

Opisane czynnosci moze wykonac
tylko osoba przeszkolona .

Rys. 3.5.1 Przyciski mostkujqce (S3, S19) dla dolne-
: gotqcznika kraricowego wewnaqtrz szafki sterujq-
" cej platfomy +OP2

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos3

53




INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

3.6 Czynnosci po zadziataniu urzadzenia chwytnego

@ Po zadziataniu urzadzenia chwyt-

S$C5000 Pos3

54

nego wszystkie czynnosci majace
na celu usuniecie usterkii ponow-
ne uruchomienie podestu moze
przeprowadzi¢ jedynie konserwa-
tor po uprzednim ustaleniu przy-
czyn awarii. Zabrania sie wyko-
nywania powyzszych czynnosci
przez osoby nie posiadajace takich
uprawnien.

Po zadziataniu urzadzenia chwytnego plat-
forma zatrzymuje sie i nie jest mozliwie jej
uruchomienie.

Skontaktowac sie z konserwatorem dzwigu.

Po zadziataniu urzadzenia chwytnego nale-
zy przed jego odhamowaniem wytgczy¢ po-
dest wytgcznikiem gtéwnym Q2 oraz ustalic
przyczyne zadziatania urzadzenia chwytne-

go.

Jezeli w wyniku ustalen przyczyn zadziatania
urzadzenia chwytnego istnieje mozliwos¢
zjechania platforma do przystanku dolnego
przed jego odhamowaniem nalezy:

otworzy¢ szafke +OP2 i znajdujacy sie we-
wnatrz przetagcznik (S19) ustawi¢ w pozycje
»1"Blokada UC i przytrzymac go w tej pozy-
qji,

naciskajac przycisk jazdy w gére (S7) podje-
cha¢ Tm celem wyzebienia odrzutnika urza-
dzenia chwytnego,

naciskajac przycisk jazdy w dot (S8) zjechac
do poziomu dolnego,

przetgcznik (519) wewnatrz szafki +OP2 usta-
wi¢ w pozycje, 0,

@ Przed ponownym uruchomieniem
podestu musi zostac catkowicie
wyjasniona przyczyna zadziatania

urzadzenia chwytnego, a mozliwe

usterki usuniete.

Odhamowanie urzadzenia chwyt-

@ nego nalezy przeprowadzi¢ na
poziomie dolnym. Jezeli nie ma
mozliwosci sprowadzenia platfor-
my na poziom dolny, nalezy zabez-
pieczy¢ mechanicznie platforme
przed mozliwoscig przemieszczania
w dot.

Po odhamowaniu urzadzenia
@ chwytnego nie mozna zapomniec o
wyjeciu kluczyka z tacznika S19.

Instrukcja obstugi
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MONTAZ

4. MONTAZ

Ten rozdziat opisuje montaz podestu.

4.1 Informacje ogodlne

Planowanie oszczedza czas montazu i gwarantu- Przed montazem nalezy zapozna¢
je, ze konfiguracja podestu nadaje sie do danej : W sie zINSTRUKCJAMI BEZPIECZEN-
pracy . : STWA (rozdziat 2)

4.2 Przed montazem

4.2.1 Wizytacja miejsca pracy

Przed dostarczeniem podestu warto zobaczy¢ : 5. Drogido transportu podestu na miejsce.

miejsce pracy. Nalezy rozstrzygna¢ nastepujace : Mozliwe przeszkody na trasie transportu

kwestie: : podestu i obszaru roboczego, potrzebne
: podnosniki i zurawie.

1. Jakirodzaj pracy ma by¢ wykonywanyido
jakich celéw bedzie uzywany podest. : 6. Doktadna lokalizacja podestu i podpér.
2. Potrzebne obcigzenie platformy, wysokos¢ 7. Odlegtos¢ miedzy Sciana a platforma do
masztu i wielkos$¢ obszaru roboczego. : kotwienia
3. Potrzebna konfiguracja podestu 8. Miejsca kotwienia na $cianie.
* Maszyna bazowa 9. Zasilanie w poblizu podestu, 400V /32 A.
*  Wysokos¢ masztu :
e Dtugos¢ platformy : 10. Lista potrzebnych komponentéw podestu
e Pomosty wysuwne SCANCLIMBER.
e Opcjonalne wyposazenie :
4. Doktadne pomiary terenu pracy podestu,
rysunki
V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4
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4.2.2 Narzedzia

Narzedzia potrzebne do montazu podestu: : rodzaj wielkoé¢ nasadka klucz

e Pokretto zapadkowe V2" g éruby narzedzia Y

e  Pokretto zapadkowe 34" +nasadka 36 : Maszt M24 36 mm X long X

e Komplet $rub z nakretkami :

e Multitester Platforma M24 36 mm Xlong X

e Prébnik napiecia Barierki M10 15 mm X

* Dodatkowe wyposazenie elektryczne : M8 1% v X
Wiertarka + wiertta :

*  Sruby kotwigce do mocowania kotwienia bilo L0 8

e Drag stalowy
e topata
e Poziomica

4.2.3 Momenty dokrecania srub

Sekcje masztowe 350 Nm
Pomosty boczne 240 Nm
Rolki masztowe 200 Nm
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4.2.4 Przyktady usytuowania podestow

<0,3m
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Rys. 4.2.1 Odlegtos¢ od sciany i od innych pode- Rys. 4.2.2 Kilka podestéw z pomostami wysuwnymi
stow rozmieszczonych wokét fasady budynku.
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4.3 Tabele obcigzen

Najczesciej uzywane warianty podestow i : Jesli sg potrzebne inne warianty
odnoszace sie do nich tabele obcigzen pokazane : niz pokazane w tabelach obciazen,
sg na nastepnych stronach. W tabelach pokaza- nalezy skontaktowac sie z produ-
ne sg obcigzenia dla pojedyriczego i podwdjne- : centem

go masztu oraz dla pomostéw wysuwnych.

Nalezy zwréci¢ uwage:

zapoznaj sie z max. dopuszczalnym

*  Obciazenie platformy zalezy od jej dtugosci. @ Przed rozpoczeciem pracy zawsze
5 obcigzeniem w tabeli.

*  Obcigzenie musi by¢ rownomiernie roztozo- :
neon na platformie.

e Max. wysoko$¢ masztu podestu wolnostoja-
cego zalezy od dtugosci platformy i pozycji
belek podporowych woézka.
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4.3.1 Tabele obciazen dla pojedynczego masztu

4.3.1.1 Tabela obciazen 1, wolnostojacy maszt na wozku, belki podporowe w pozycji K
- Belki podporowe od strony masztu odchylone

- Max. predkos¢ wiatru 12.7 m/s

- Max. wysokos$¢ masztu 9 m / Dtugos¢ platformy 16.9 m

- Max. wysoko$¢ masztu10,5 m / Dtugos¢ platformy 13.7 m

- Max. wysokos$¢ masztu 12 m / Dtugos¢ platformy 10.5 m

- Max. wysokos$¢ masztu13,5 m / Dtugos¢ platformy 7.3 m

- Max. wysoko$¢ masztu 15 m/ Dtugos¢ platformy 4.1 m

- Max. obciazenie punktowe 200 kg na 0.1 m x 0.1 m powierzchni

MAX. OBCIAZENIE 1000 kg :

e  réwnomiernie roztozone
obcigzenie 680 kg

e dowolnie ustawione 3
osoby 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 1500 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
1180 kg

e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 1900 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie 1580 kg
e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg
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MAX. OBCIAZENIE 2300 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie 1980 kg
e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 2700 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie 2380 kg
e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg
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4.3.1.2 Tabela obciazen 2, wolnostojacy maszt na wozku, belki podporowe w pozycji X

- Max. predkos¢ wiatru 12.7 m/s

- Max. wysokos$¢ masztu18 m/Diugos¢ platformy 16.9 m

- Max. wysokos$¢ masztu 20 m/Dtugosc platformy 4.1-13.7 m

- Max. obcigzenie punktowe 200 kg na 0.1 m x 0.1 m powierzchni

MAX. OBCIAZENIE 1000 kg :

e réwnomiernie roztozone
obciazenie 680 kg

e dowolnie ustawione 3 0so-
by 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 1500 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
1180 kg

e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 1900 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie 1580 kg
e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg

®

-
]
=
=
v
-
<
>,
73

MAX. OBCIAZENIE 2300 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie 1980 kg
e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 2700 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie 2380 kg
e dowolnie ustawione 3 osoby 320 kg
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4.3.2 Tabele obcigzen SC5000 TWIN - podwdjny maszt

4.3.2.1 Tabela obciazen 3, wolnostojacy lub kotwiony podwoéjny maszt

Dopuszczalne warianty i obcigzenia. Jesli sa potrzebne inne warianty
Max. obcigzenie punktowe 200kg na 0,1 m x 0,1 m @ niz pokazane w tabelach obciazen,
nalezy skontaktowac¢ sie z dostawca

MAX. OBCIAZENIE 1500 kg :

e réownomiernie roztozone ob-
cigzenie 1100 kg (43 kg /1,6
m pomost)

e dowolnie ustawione 4 oso-
by 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 1600 kg :

e rébwnomiernie roztozone ob-
cigzenie 1200 kg (48 kg /1,6
m pomost)

e dowolnie ustawione 4 oso-
by 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 1800 kg :

e réwnomiernie roztozone ob-
cigzenie 1400 kg (58 kg /1,6
m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby
400 kg

®

-
T
=
=
v
=
<
v
n

MAX. OBCIAZENIE 2000 KG :

e réwnomiernie roztozone obcig-
zenie 1600 kg (70 kg /1,6 m po-
most)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 2200 KG :

e réwnomiernie roztozone obcia-
zenie 1800 kg (82 kg /1,6 m po-
most)

e dowolnie ustawione 4 osoby
400 kg
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MAX. OBCIAZENIE 2400 kg :

e réwnomiernie roztozone
obcigzenie 2000 kg (95 kg /
1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4
osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 2600 kg :

e réwnomiernie roztozone
obcigzenie 2200 kg (110 kg
/1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 oso-
by 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 2800 kg :

e réwnomiernie roztozone
obciazenie 2400 kg (127
kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4
osoby 400 kg
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MAX. OBCIAZENIE 3000 kg :

e réwnomiernie roztozone ob-
cigzenie 2600 kg (145 kg/1,6 m
pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby
400 kg

MAX. OBCIAZENIE 3200 kg :

e réwnomiernie roztozone obcia-
zenie 2800 kg (166 kg/1,6 m po-
mot)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

S$C5000 Pos4 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15
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MAX. OBCIAZENIE 3400 kg :

e réwnomiernie roztozone obcig-
zenie 3000 kg (189 kg / 1,6 m po-
most)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 3600 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
3200 kg (215 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 3800 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
3400 kg (245 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg
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MAX. OBCIAZENIE 4000 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
3600 kg (280 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 4200 kg :

® réwnomiernie roztozone obcigzenie
3800 kg (320 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4

65



MONTAZ

MAX. OBCIAZENIE 4400 kg :

® rownomiernie roztozone obcigzenie
4000 kg (369 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4
osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 4600 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
4200 kg (425 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 4800 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
4400 kg (495 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg
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8530 )
2x1600 MAX. OBCIAZENIE 5000 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie
3 4600 kg jak na rys.
o 1000kg  600kg  600kg 600kg 600kg 1200 kg ¢ dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg
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4.3.3 Tabele obcigzen dla platformy z pomostami wysuwnymi

4.3.3.1 Tabela obcigzen 4, maszt kotwiony , pomosty wys. 1,8 m

- Max. predko$¢ wiatru 15.5 m/s @ Max. obcigzenie na pomoscie wy-
- Max. obcigzenie punktowe 200 kg na 0.1 m x suwnym 2 osoby + narzedzia (240
0.1 m powierzchni kg) na pomost boczny 1,6 m.

MAX. OBCIAZENIE 700 kg :

e réwnomiernie roztozo-
ne obcigzenie 380 kg
na zakreskowanej po-
wierzchni

e dowolnie ustawione 3
osoby 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 500 kg :

e réwnomiernie roztozone
obciazenie 180 kg na za-
kreskowanej powierzchni

e dowolnie ustawione 3
osoby 320 kg
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MAX. OBCIAZENIE 600 kg :

e réwnomiernie roztozone ob-
cigzenie 280 kg na zakresko-
wanej powierzchni

e dowolnie ustawione 3 0so-
by 320 kg

MAX. OBCIAZENIE 1200 kg :

e réwnomiernie roztozone obcig-
zenie 880 kg na zakreskowane;j
powierzchni

e dowolnie ustawione 3 osoby
320 kg

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4
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4.3.3.2 Tabela obcigzen 5, maszt kotwiony , pomosty wys. 2,5 m

- Max. predkos¢ wiatru 15.5 m/s @ Max. obcigzenie na pomoscie wy-
- Max. obcigzenie punktowe 200 kg na 0.1 suwnym 2 osoby + narzedzia (240
m x 0.1 m powierzchni kg) na pomost boczny 1,6 m.

MAX. OBCIAZENIE 600 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 280 kg na zakreskowanej po-
wierzchni

e dowolnie ustawione 3 osoby 320

kg

MAX. OBCIAZENIE 900 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 580 kg na zakreskowanej po-
wierzchni

e dowolnie ustawione 3 osoby 320

kg

MAX. OBCIAZENIE 700 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 380 kg na zakreskowanej po-
wierzchni

e dowolnie ustawione 3 osoby 320

kg
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MAX. OBCIAZENIE 1000 kg :

e réwnomiernie roztozone obcia-
zenie 680 kg na zakreskowanej
powierzchni

e dowolnie ustawione 3 osoby 320

kg

MAX. OBCIAZENIE 1000 kg :

e réwnomiernie roztozone obcig-
zenie 680 kg na zakreskowanej
powierzchni

e dowolnie ustawione 3 osoby 320

kg
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4.3.3.3 Tabela obcigzen 6, maszt kotwiony TWIN , pomosty wy. 1,8 m

Dopuszczalne warianty i obcigzenia.
- Max. obciagzenie punktowe 200kg na 0,1 mx 0,1 m

@ Max. obcigzenie na pomoscie wy-
suwnym 2 osoby + narzedzia (240
kg) na pomost boczny 1,6 m.

Jesli sa potrzebne inne warianty
niz pokazane w tabelach obciazen,
nalezy skontaktowac¢ sie z dostawca

MAX. OBCIAZENIE 700 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 300 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (15 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 1000 kg :
e réwnomiernie roztozone obcigzenie

600 kg na zakreskowanej powierzch-
ni (30 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 1250 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigzenie
850 kg na zakreskowanej powierzch-
ni (45 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 1500 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 1100 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (60 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 1800 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 1400 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (85 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

V161_12.15
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MAX. OBCIAZENIE 2100 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 1700 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (107 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 2400 kg :

e  réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 2000 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (135 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 2700 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 2300 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (165 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg
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MAX. OBCIAZENIE 2900 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 2500 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (195 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

MAX. OBCIAZENIE 3200 kg :

e  réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 2800 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (235 kg / 1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg
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MAX. OBCIAZENIE 3500 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 3100 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (285 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 3750 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 3350 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (340 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 3950 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 3550 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (400 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg
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MAX. OBCIAZENIE 4200 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 3800 kg na zakreskowanej po-
wierzchni pokazane jak na rys.

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg
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4.3.3.4 Tabela obcigzen 7, maszt kotwiony TWIN, pomosty wys. 2,5 m

Dopuszczalne warianty i obcigzenia.
- Max. obciagzenie punktowe 200kg na 0,1 m x 0,1 m

Max. obciazenie na pomoscie wy- @ Jesdli s potrzebne inne warianty
@ suwnym 2 osoby + narzedzia (240 niz pokazane w tabelach obciazen,

kg) na pomost boczny 1,6 m. nalezy skontaktowac sie z dostawca

MAX. OBCIAZENIE 1000 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 600 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (28 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 2000 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 1600 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (95 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 2800 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 2400 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (200 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400

kg

MAX. OBCIAZENIE 2800 kg :

e réwnomiernie roztozone obcigze-
nie 2400 kg na zakreskowanej po-
wierzchni (240 kg /1,6 m pomost)

e dowolnie ustawione 4 osoby 400 kg

S$C5000 Pos4 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15
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4.4 Pomosty wysuwne

Max. obcigzenie pomostéw wysuwnych to 2 oso-
by + narzedzia (240 kg) na dtugosci 1,6 m pomo- 2 osoby+ narzedzia =
stu bocznego. : MAX 240 kg
Na podtoge pomostu wysuwnego uzy¢ de- :
sek o grubosci min. 22 mm. Deski podtogi musza
by¢ prawidtowo zamocowane .
Do pomostéw wysuwnych zamontowac ba-

rierki.
sklejka 22 mm
1615 mm MAX 1600 do 2500 mm
PLATFORMA pOMOost wysuwny
@ MASZT MUSI BYC ZAKOTWIONY :

Rys. 4.4.1 Pomosty wysuwne

4.5 Podest wolnostojacy

Podest moze by¢ uzywany jako wolnostojacy tyl- : Max. wysoko$¢ masztu podestu wolnostojace-
ko na wézku! . go zalezy od dtugosci platformy wg tabel 4.5.1 i
: 452,

Max. wysokos¢ masztu podestu wolnostojacego, single maszt
Belki podporowe woézka wyciaggniete Belki podporowe wézka wyciagniete i

Dlugos¢ i od strony masztu odchylone odchylone
platformy (pozycja-K) (pozycja-X)
4,1m 15m 20m

7,3m 13,5m 20m

10,5 m 12m 20m
13,7m 10,5m 20 m

16,9 m 9m 18 m

Tabela 4.5.1 Max. wysokos¢ masztu podestu wolnostojgcego, maszt pojedyriczy

Max. wysokos¢ masztu podestu wolnostojacego, twin maszt
Belki podporowe wézka wyciagniete Belki podporowe woézka wyciagniete i

Dlugosc i od strony masztu odchylone odchylone
platformy (pozycja-K) (pozycja-X)
12,6-142 m 15m 18 m
15,8-222m 12m 20m
23,8-302m 10,5m 20m
31,8-40,6 m 9m 20m

Tabela 4.5.2 Max. wysokos¢ masztu podestu wolnostojgcego, maszt podwdjny
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4.6 Wysokos¢ masztu z kotwieniem szczytowym

Podest z kotwieniem szczytowym moze by¢ tylko
uzywany na woézku !

Max. wysokos$¢ masztu z kotwieniem szczy-
towym 26 m dla pojedynczego i podwdjnego
masztu.

Max. wysoko$¢ masztu z kotwieniem szczy-
towym nie zalezy od dtugosci platformy.

4.7 Montaz

4.7.1 Pozycjonowanie i poziomowanie
wozka

Pozycjonowanie wozka zalezy od uzytej me-
tody kotwienia. Maszt ustawiony przy $cianie :
(rys 4.7.1) jest do niej przykotwiony. Kiedy plat- :
forma bedzie przy scianie (rys 4.7.2), maszt jest :
kotwiony na szczycie. Jezeli podest jest wolno- :
stojacy (bez kotwienia) woézek powinnien by¢ tak :
wypozycjonowana, aby platforma byta optymal-

nie przystosowana do pracy.

Nalezy wypozycjonowac wozek tak, aby od-
legtos¢ miedzy platforma a koricowa powierzch-
nig sciany byta odpowiednia. Na drodze ruchu :
platformy nie powinny znajdowac sie przeszko- :
dy uniemozliwiajace jej przemieszczanie po :
maszcie. Belki podporowe wézka moga by¢ usta-
wione w pozycje X lub K. Nalezy sprawdzi¢, czy :
jest wystarczajagco miejsca do ustawienia pod- :
por w tych pozycjach.Jezeli odlegtos¢ platformy
od $ciany jest mniejsza niz 300 mm to barierki :
na platformie od strony $ciany nie musza by¢ za- :
montowne. Rekomendowana odlegtosc to mniej

niz 150 mm.

Minimalna odlegto$¢ miedzy platformami

dwoch podestéw stojacych obok 500 mm.

Wézek powinnien by¢ umieszczony na twar-
dym i wyréwnanym gruncie. Woézek jest pozio- :
mowany za pomocg podpér. Nalezy uzywac :
drewnianych podktadéw pod podpory. Zwrédé
uwage na zamarzniecie gruntu i roztopienia . -

Max. nosnos¢ podpory 60 kN.

Rys. 4.7.1 Maszt kotwiony, belki podporowe w
pozycji K. Belka podporowa (1), maszt (2), kotwie-
nie (3)

Rys. 4.7.2 Kotwienie szczytowe masztu. Belka pod-
porowa (1), maszt (2), kotwienie (3)
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Wozek i mini podstawa jest poziomowana w na-
stepujacy sposob:

1. Ustaw woézek w prawidtowej pozyc;ji.
Sprawdz, czy platforma jest ustawiona réow-
nolegle do sciany.

2. Wyciagnij i obré¢ belki podporowe do od-
powiedniej pozycji i zabezpiecz je sworznia-
mi. (wézek).

3. Pod podpory wsun podktady drewniane.

4. Woypoziomuj podstawe podporami. Na woz-
ku zamontowana jest poziomica .

5. Opus¢ srodkowq podpore.

6. Zablokuj o$ kazdej podpory.

4.7.2 Ogrodzenie

Teren wokét podestu musi by¢ ogrodzony
przed dostepem nieupowaznionych oséb do ob-
szaru pracy. Szerokos¢ i dtugos¢ ogrodzenia po-
winna by¢ wystarczajaca dla zapewnienia ochro-
ny przed spadajacymi przedmiotami.

4.7.3 Podtaczenie zasilania

Ustawi¢ kosz kablowy pod platforma. Pota-
czy¢ kabel z kosza z gniazdem E5 na szafce plat-
formy. Podfacz kabel zasilajacy z rozdzielnicy z
koszem kablowym

Sprawdz czy przewdd zasilajacy ma wystar-
czajacy przekrdj co najmniej 5 x 6 mm2 i czy
wszystko jest zabezpieczone prawidtowo.

4.7.4 Platforma

Wszystkie pomosty boczne i wysuwne musza by¢
montowane kiedy platforma znajduje sie w dol-
nym potozeniu.

Przed rozpoczeciem montazu platformy na-
lezy przygotowac niezbedne elementy.

Jezeli maszt jest kotwiony na szczycie to

Rys. 4.7.3 Wolnostojqcy maszt. Belka podporowa
© (1), maszt (2).

max. dtugos¢ platformy podczas montazu masz-
© tu wynosi 4,1 m zanim kotwienie szczytowe zo-
: stanie zamocowane.

Jezeli podest jest na mini podstawie, to max.

: dtugos¢ platformy podczas montazu masztu wy-
. nosi 4,1 m zanim 3-cie kotwienie zostanie zamo-
: cowane.
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4.7.4.1 Pomosty boczne

Pomosty boczne sg tgczone ze sobg za pomoca
$rub M24x245. Pomost boczny moze by¢ podnie- :
siony za pomoca zurawia. Do montazu pomo- :
stow bocznych nalezy uzywac jest specjalnego

przyrzadu montazowego.
Zamontowac barierki na pomostach.

4.7.4.2 Platforma boczna

Standardowy pomost boczny moze by¢ obré-
cony o 90° po zamontowaniu adaptera. Adapter :
jest zamontowany miedzy miedzy pomostem :

platformy a obréconym pomostem bocznym.

4.7.4.3 Pomosty wysuwne

Platforma moze by¢ rozszerzona za pomoca po- :
mostow wysuwnych. Maszt musi by¢ zakotwio-

ny.
cy sposob:

1. Wsungad rury pomostéw wysuwnych w kie-
szenie pomostéw bocznych.

2. Zabezpieczy¢ rury pomostéw za pomocg
sworzni.

3. Potozy¢ deski podtogi (min. grubos¢ 22
mm) na rury pomostow.

4. Nalezycie zamocowac¢ deski do rur wysuw-
nych.

5. Zamontowac barierki na pomostach wy-
suwnych.

4.7.5 Maszt

Maszt moze by¢ skrecany sekcja po sekgji lub .

montowany za pomocg kilku sekgcji skreconych

razem. Podczas montazu sekcja po sekgcji nale- :

zy ustawic sekcje réwnomiernie po obu stronach

platformy. Skrecajac maszt bra¢ sekcje raz z jed-
nejraz z drugiej strony masztu. Do montazu moz- :

na uzy¢ zurawika (opcja).

Mozna skreci¢ kilka sekcji ze soba na dole :
i za pomoca zurawia przenies$¢ zespot na zada-
ng wysokos¢ nad masztem i skreci¢ z nim. UWA-

GA : max dtugosc¢ skreconych sekcji 18,75 m (15
sekcji).

Pomosty wysuwne montowane sg w nastepuja-

Rys. 4.7.4.1 Montaz adaptera pomostu bocznego

Rys. 4.7.4.2 Pomosty wysuwne z zamocowanymi
deskami podfogowymi

Montaz sekcji masztowych przebiega nastepujaco:

1. Podniesc¢ sekcje nad maszt tak, aby tule-
je stozkowe w naroznych rurach sekgji byty
zwrécone w dot.

2. Sprawdz, czy nie ma zabrudzen na stozko-
wych tulejach.

3. Umiesc¢ $ruby w otworach sekcji i dokrec na-
kretki momentem 350 Nm.

4. Kontynuowac montaz masztu i kotwienia w
odpowiednich odlegtosciach.

5. Zobaczinstrukcje kotwienia w rozdziale
4.7.10.
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4.7.6 Trawersa, podnoszenie

Razem z podestem dostarczana jest trawersa.
Trawersa stuzy do:
e podnoszenia maszyny
e jako gérny mechaniczny ogranicznik ruchu
platformy
Nalezy prawidtowo zamocowac trawerse na
szczycie masztu po zakonczonym montazu. Cata
maszyna razem z podstawg moze by¢ podnoszo-
na za pomocg trawersy. Udzwig trawersy 6500

kg.

4.7.7 Test urzadzenia chwytnego

Celem badania urzadzenia chwytnego jest
upewnienie sie, ze dziata prawidtowo, a praca na
podescie jest bezpieczna w czasie montazu i nor-
malnego uzytkowania.

Test urzadzenia chwytnego mozna przepro-
wadzi¢, gdy zostaty zamontowane co najmniej
trzy sekcje masztu. Test urzadzenia chwytnego
odbywa sie przy petnym obcigzeniu zgodnie z
uktadem platformy.

Dla przeprowadzenia préby testu nalezy:

1. Rozmiesci¢ na platformie obcigzenie zgod-
nie z tabelg obcigzen platformy .

2. Podtaczyc¢ wtyczke kasety proby urzadzenia
chwytnego do gniazda X8 szafki sterowni-
czej platformy.

3. Zejsc¢ z platformy i upewnic sie, ze nie ma
nikogo na i pod platforma.

4. Podjecha¢ platforma do gory na wys. ok 2,5
m uzywajac kasety sterownicze;j.

5. Nacisnac przycisk na kasecie préby urza-
dzenia chwytnego i trzymac go wcisnietego
(hamulce sa odhamowane).

Platforma zjezdza w dot.

Urzadzenie chwytne zadziata kiedy plat-
forma przekroczy warto$¢ normalnej pred-
kosci jazdy. Jezeli urzadzenie chwytne nie
zadziata na wysokosci ok 1,5 m nalezy plat-
forme zatrzymac zwalniajac przycisk na ka-
secie préby urzadzenia chwytnego.

Jezeli urzadzenie chwytne zadziatato , zo-
bacz rozdziat 4.7.8 Odhamowanie urzadze-
nia chwytnego.

Jezeli urzadzenie chwytne nie zadziatato,
zjedz platformg na dét i zdemontuj urzadze-
nie chwytne i wyslij do producenta Scanc-
limber do naprawy.
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4.7.8 Odhamowanie urzadzenia
chwytnego

Dopiero po ustaleniu i usunieciu przyczyny \@

zadziatania urzadzenia chwytnego nalezy je od- :
hamowac w nastepujacy sposoéb: :

1. Otwodrz wiaz na platformie (1).

2. Wylaczy¢ napiecie wytacznikiem gtéwnym
(Q1 w potozenie,0”) i odkreci¢ sSruby mocu-
jace kluczem i zdja¢ pokrywe tylna (2) .

O
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3. Odkreci¢ dwie sruby faczace (3) nakretke
oporowa (4) z tarczg prowadzaca.
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4. Specjalnym kluczem (6) odkreci¢ nakret-
ke oporowg (4) az do jej oparcia sie o ptyt-
ke (5).

5. Ustawic tak nakretke oporowa (4) aby
otwory do $rub w nakretce pokrywaty sie z
otworami w tarczy prowadzace;j.

Y
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6. Whkrecic sruby (3) taczace nakretke oporowg
z tarczg prowadzaca.

7. Zamocowac pokrywe tylng (2) do obudowy.

8. Wiaczy¢ napiecie wytacznikiem gtéwnym
(Q1 w potozenie,1") i podjechad podsta-
wa tadunkowa ok. 0,15 m celem wyzebienia
odrzutnika ztarczy hamulcowe;j.

Po wykonaniu tych czynnosci urzadzenie chwyt-
ne jest gotowe do dalszej eksploatacji. :

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4
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4.7.9 Kotwienie

Przeczytaj uwaznie instrukcje kotwienia pokaza-
ne na rysunkach, a takze tabele z wartosciami sit
kotwigcych.

Sita kotwigca wskazuje jak duze obcigzenie ko-
twienie moze przeniesc.

@ Przy wyborze rozmiaru sruby ko-
twiacej i odlegosci kotwienia nale-
zy wzig¢ pod uwage wytrzymatos¢ Rys. 4.7.9.1.1. Kotwienie standardowe.
Sciany okreslona przez budujacego
na jego odpowiedzialnos¢.
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Rys. 4.7.9.1.2. Regulowane kotwienie pionowe

Rys. 4.7.9.1.3. Kotwienie szczytowe.
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4.7.9.1 Instrukcje kotwienia

INSTRUKCJA KOTWIENIA

MAX. 100 m

—

MAX. DOPUSZCZALNA PREDKOSC WIATRU 15,5 m/s

>
>

MAX. 6,25 m
Wolny koniec masztu
ponad ostatnim kotwieniem

PRZEKROJ A-A

AF]

MAX. 12,5m xn

F2 F2

SCIANA

F1

®

-
T
=
=
v
=
<
v
n

i
?

MIN. 400 mm

F14

F2
| ) F2 F1

MAX.13,5m . -

UWAGA ! SPRAWDZIC WIELKOSC SIt. KOTWIACYCH
F1, F2 W INSTRUKCJI OBSLUGI

—

UWAGA! SPRAWDZ WYTRZYMALOSC SCIANY
W MIEJSCU KOTWIENIA.

WSZYSTKIE PODPORY WYSUNIETE, NAPRZECIWKO MASZTU ODCHYLONE .
SRODKOWA PODPORA ZAWSZE PRZYKRECONA.

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4
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INSTRUKCJA KOTWIENIA SZCZYTOWEGO

MAX. DOPUSZCZALNA DLUGOSC PLATFORMY PODCZAS MONTAZU
| DEMONTAZU - 4,10 m, A PREDKOSC WIATRU < 8 m/s.

MAX. DOPUSZCZALNA DtUGOSC PLATFORMY PODCZAS PRACY - 16,9 m.
MAX. DOPUSZCZALNA PREDKOSC WIATRU PODCZAS PRACY - 15,5 m/s

A _ A

A UWAGA ! SPRAWDZIC WIELKOSC Sit KOTWIACYCH
F1, F2 W INSTRUKCJI OBSLUGI

PRZEKROJ A - A
AH
. F

F2 2

F1 ~

SCIANA
MIN. 400 mm

MAX.25 m

31
F2 F2
F1

UWAGA! SPRAWDZ WYTRZYMALOSC SCIANY
l ] W MIEJSCACH KOTWIENIA.

Y =11 yYWAGA! LACINIK KRANCOWY GORNY WYREGULOWAC
TAK, ABY NIE BYLO KOLIZJI OSLONY MASZTU
Z KOTWIENIEM SZCZYTOWYM.

WSZYSTKIE PODPORY WYSUNIETE, OD STRONY MASZTU TAKZE ODCHYLONE .
SRODKOWA PODPORA ZAWSZE PRZYKRECONA.
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INSTRUKCJA KOTWIENIA
DLA MASZTU NA MINIPODSTAWIE

MAX. 100 m

UWAGA!

- WYSOKOSC 1 KOTWIENIA: 0,8 m - 3,2 m
- WYSOKOSC 2 KOTWIENIA: 2,5 m
PONAD 1 KOTWIENIEM

- WYSOKOSC 3 KOTWIENIA: 10,0 m
PONAD 2 KOTWIENIEM

MAX. DOPUSZCZALNA DLUGOSC PLATFORMY
PODCZAS MONTAZU | DEMONTAZU MASZTU

MAX.12,5mxn

SCIANA

| >

3> |[MAX.6.25m

Wolny koniec masziu
ponad ostatnim kotwieniem.

- ponizej 3 kotwienia- 4,1 m
- powyiej 3 kotwienia - 16,9 m

MAX. DOPUSZCZALNA PREDKOSC WIATRU 15,5 m/s

PRZEKROJ A - A

AF‘I

2 . F2

F1

MIN. 400 mm

F14

V161_12.15

Ei

F2
F2 F1

UWAGA! SPRAWDZIC WIELKOSC Sit KOTWIACYCH
F1, F2 W INSTRUKCJI OBSLUGI

UWAGA! SPRAWDZ WYTRZYMALOSC SCIANY
W MIEJSCU KOTWIENIA.

Instrukcja obstugi SC5000 Pos4
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4.7.9.2 Sity w kotwieniu
F1

F2
@ Upewnij sie czy struktura $cia- 3 F
ny przeniesie sity dziatajace w ] 2
kotwieniu! :

F1

Producent srub kotwiagcych podaje ich wy-
trzymatosc.

Wartosci sit w kotwieniu odnosza sie do jed-
nego rodzaju kotwienia (odlegtos¢ kotwienia
12,5 m) pokazanego na rysunkach. :

Zobacz wartosci wymiarowe A/Bisit F1/F2w F2
podanych tabelach. F2

F1

F1

Rys. 4.7.9.2. Sity w kotwieniu
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4.7.9.2.1 Sity w kotwieniu SC5000 dla platformy 16,9 m

Max. predkos¢ wiatru 15,5 m/s Kotwienie szczytowe
Max. 3 osoby na platformie :

S$C5000 Pos4 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15
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Wymiar A (mm)
300 450 600 900 1200 1500 2000 2500 3000

€
£
[
3
£
>
S

Tabela 4.7.9.1 Sita kotwienia F2 (N)

Wymiar A (mm)
600 900 1200 1500 2000 2500 3000

t
£
[
3
£
>
=

Tabela 4.7.9.2 Sita kotwienia F1 (N)

3!

zobacz str. 89

3

zobacz str. 89
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4.7.9.2.2 Sity w kotwieniu podczas burzy
Platforma na dole.

Odlegtos¢ miedzy kotwieniami 12,5 m.

Max. predkos¢ wiatru 42 m/s

Wymiar A (mm)
250 300 450 600

=3

zobacz str. 89

Wymiar B (mm)

Tabela 4.7.9.3 Sita kotwienia F2 (N)

Wymiar A (mm)
250 300 450 600
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12.5m (10 sekcji masztowych)

3!

zobacz str. 89

€
£
[
8
£
>
S

Tabela 4.7.9.4 Sita kotwienia F1 (N)

Jezeli odlegtos¢ miedzy kotwieniami jest mniejsza niz 12.5m
lub inna jest predko$¢ wiatru sity w kotwieniu obliczamy wg wzoru:

F = (AD/12.5) x (W/42)2x F_tab

AD = odlegtos¢ miedzy kotwami (m)
W = predkos¢ wiatru (m/s)

F_tab = wartosc sity z tabeli

S$C5000 Pos4 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15

86



MONTAZ

4.7.9.2.3 Sity w kotwieniu podczas burzy

Platforma na dole.
Odlegtos¢ miedzy kotwieniami 12,5 m.
Max. predkos¢ wiatru 42 m/s

Wymiar A (mm)
250 300 450 600 750

Wymiar A (mm)
250 300 450 600
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12.5 m (10 sekcji masztowych)

3

zobacz str. 89

Wymiar B (mm)

Tabela 4.7.9.6 Sita kotwienia F1 (N)

Jezeli odlegtos¢ miedzy kotwieniami jest mniejsza niz 12.5m
lub inna jest predko$¢ wiatru sity w kotwieniu obliczamy wg wzoru:

F = (AD/12.5) x (W/42)2x F_tab

AD = odlegtos¢ miedzy kotwami (m)
W = predkos¢ wiatru (m/s)

F_tab = wartos¢ sity z tabeli

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4
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4.7.9.2.4 Sity w kotwieniu podczas burzy

Platforma na dole.
Odlegtos¢ miedzy kotwieniami 12,5 m.
Max. predkos¢ wiatru 42 m/s

Wymiar A (mm)
150 300 450 600 2900 1200

&

zobacz str. 89

t
E
[
L
£
>
=

Tabela 4.7.9.7 Sita kotwienia F2 (N)

Wymiar A (mm)
150 300 450

600
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12.5 m (10 sekcji masztowych)

([N 10383

5882 | 4276 |3571 (3198 |3504 |3683
7216 (5246 |4381 |3583 |[3207 |3130 @
5760 |4810 |3934 |[3521 |3281
5075 |4151 |[3715 |[3462
4299 |3847 |3585

Wymiar B (mm)

zobacz str. 89

Tabela 4.7.9.8 Sita kotwienia F1 (N)

Jezeli odlegtos¢ miedzy kotwieniami jest mniejsza niz 12.5m
lub inna jest predko$¢ wiatru sity w kotwieniu obliczamy wg wzoru:

F = (AD/12.5) x (W/42)2x F_tab

AD = odlegtos¢ miedzy kotwami (m)
W = predkos¢ wiatru (m/s)

F_tab = wartosc sity z tabeli

S$C5000 Pos4 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15
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Max. obcigzenie dla ztacza obroto-

@ wego w kotwieniu wynosi 5.5 kN.
Dotyczy to takze kotwienia szczy-
towego.

Max. obciazenie dla ztacza krzy-
@ zowego w kotwieniu PG100166

wynosi 9.5 kN, oprécz ztacza obro-
towego na przekatnej 5.5 kN
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Jezeli obciazenie jest za duze dla
zlacza obrotowego w kotwieniu,
nalezy zastosowac kotwienie pod-
wojne. W tym przypadku wynik jest
dzielony przez1,5.
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4.7.12 Krzywki na maszcie

Podest Scanclimber wyposazony jest w tacznik :
koncowy i tacznik kraricowy dla pionowej jazdy
platformy. Dodatkowo posiada krzywke czujnika :
strefy dojazdowej (buczka). Krzywki jazdy piono-

wej platformy to :

e krzywka koncowa dolna
e krzywka koncowa gérna
e krzywka krancowa dolna
e krzywka krancowa gérna.

Krzywka koncowa dolna i gérna z dziafaja-
cym na nie tacznikiem koncowym S11 zatrzymu-
je platforme, gdy osiagnie ona gérne lub dolne :

potozenie na maszcie.

Krzywka kranncowa dolna i gérna z dziataja-
cym na nie tacznikiem krancowym S12 zatrzy- :
muje platforme w przypadku kiedy nie zatrzyma

sie na krzywkach koncowych.

Oprécz tacznika krancowego jest czuj- :
nik kontroli masztu B1. Zatrzymuje on platfor- :
me kiedy rama napedowa znajdzie sie powyzej

ostatniej sekcji na maszcie.

Czujnik strefy dojazdowej B2 dla buczka. :
Podnoszenie i opuszczanie platformy w dwu-
metrowej strefie dojazdowej jest sygnalizowane :

przez buczek.

Krzywki instalowane sg w nastepujacy sposoéb:

1. Krzywka koncowa i kraricowa dolna sa mo-
cowane do pierwszej sekcji masztu. Nalezy
najpierw przymocowac krzywki do masztu
a nastepnie je wyregulowac na odpowied-
nig wysokosc.

2. Sprawdz odlegtos¢ pomiedzy czujnikiem
B1 a rurg sekcji masztu. Odlegtos¢ powin-
na wynosi¢ w przyblizeniu 10 mm i moze
by¢ regulowana za pomoca obrotu nakre-
tek czujnika. Nalezy przetestowad dziatanie
czujnika podjezdzajgc platforma do gory
aby czujnik znalazt sie powyzej sekcji masz-
tu. Platforma musi sie natychmiast zatrzy-
mac kiedy czujnik jest powyzej sekcji masz-

tu.
4.7.11 Prowadniki kabla

Prowadniki kabla sg stosowane przy duzych wy-
sokosciach masztu. Prowadniki kabla utrzymuja :
kable zasilajgce (z kosza do platformy) w prawi- :
dtowym potozeniu i zapobiegajg owijaniu sie wo- :
kot masztu. Odlegtos¢ miedzy prowadnikami ka-

bla4 do 6 m.

3.

Krzywke czujnika strefy dojazdowej (bucz-
ka) instaluje sie na maszcie, kiedy dwie sek-
cje masztu sa zmontowane. Wyreguluj za
pomoca obrotu nakretek czujnika odlegtos¢
miedzy nim a ptytkami krzywki najazdo-
wej. Odlegtos¢ powinna wynosi¢ w przybli-
zeniu 10 mm. Przetestuj dziatanie czujnika
poprzez zjazd platformg w dét. Powinna sie
wiaczy¢ sygnalizacja dzwiekowa buczka.

Przetestuj ustawienie krzywki koricowej
dolnej poprzez zjazd platformy na dét. Plat-
forma musi sie zatrzymac kiedy facznik kon-
cowy S11 zetknie sie z krzywka.

Przetestuj ustawienie krzywki krancowej
dolnej w nastepujacy sposéb: opus¢ plat-
forme na zderzaki przez reczne opuszczanie
i sprobuj podjechac platforma do goéry na-
ciskajac przycisk,GORA”. Platforma nie po-
winna ruszy¢. Wyjedz platforma ze strefy za-
dziatania dolnego tacznika krancowego wg.
rozdziatu 3.5

Krzywka koricowa i krahicowa goérna sa mo-
cowane po zakoriczonym montazu masztu.
Nalezy najpierw przymocowac krzywki do
masztu a nastepnie je wyregulowac na od-
powiednig wysokos¢. Jezeli maszt jest zako-
twiony na szczycie muszg by¢ tak zamon-
towane aby platforma nie dotykata rur
kotwiacych. Przetestuj ustawienie krzyw-

ki koncowej gornej podjezdzajac platforma
do géry. Platforma musi sie zatrzymac kie-
dy tacznik koncowy S11 zetknie sie z krzyw-

ka.

Rys.4.7.11 Prowadnik kabla
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4.7.12 Podest dwumasztowy TWIN

Podest dwumasztowy TWIN powstaje poprzez

potaczenie dwdch pojedynczych podestéw . Po-
wierzchnia pracy i udZzwig zostang rozszerzone.
Poprzez zastosowanie uktadu poziomowa-
nia mozliwy jest rownoczesny ruch obydwu plat-
form. Sprawdz tabele obcigzen dla potrzebnej
konfiguracji platformy oraz zwré¢ uwage na linie
potaczen przegubowych platform. Czesci prze-

gubowe platformy musza by¢ zamontowane tak

jak pokazano na rys. tabeli obcigzen.
Podesty sg pofaczone w nastepujacy sposob:

1. Nalezy wypozycjonowac wozek na utwar-
dzonym gruncie tak, aby odlegto$¢ miedzy
platforma a koricowa powierzchnig $ciany
byta odpowiednia (150-250 mm).

2. Podnie$¢ wézek przez rownomierne pod-
krecanie srub podp6r tak, aby opony nie
dotykaty podtoza. Odlegtos¢ miedzy opona-
mi i podtozem ok. 30 mm.

* wypoziomuj wbdzek za pomocg poziomicy.
Uzyj podktadéw drewnianych pod podpory

e zablokuj o$ kazdej podpory.

3. Pomosty boczne skreca¢ (facznie z barier-
kami) symetrycznie po kazdej stronie przy
uzyciu specjalnego przyrzadu, ktéry zo-
stat zaprojektowany do montazu pomo-
stow. Uzywac wytgcznie srub dostarczonych
przez producenta. Sruby dociggnaé mo-
mentem 240 Nm.

4. Zamontuj pierwszg sekcje masztu na obu
podestach.

5. Uzywac wytacznie Srub dostarczonych
przez producenta. Sruby dociggnaé mo-
mentem 350 Nm.

Rys.4.7.12 A SC5000 TWIN Wolnostojqcy

Max. wys. podnoszenia/dtugos¢ platformy:12,6 m/40,6
m

Max. predkos¢ wiatru: 12,7 m/s.

Belki podporowe od strony $ciany wysuniete i za-
bezpieczone sworzniami, a od strony masztu takze
odchylone i zabezpieczone sworzniami.

Rys.4.7.12 B SC5000 TWIN Wolnostojqcy

Max. wys. podnoszenia/Dtugos¢ platformy: 12,6 m/40,6
m

Max. predkos¢ wiatru: 12,7 m/s.

Wszystkie belki podporowe wyciggniete obrécone
(pozycja X) i zabezpieczone sworzniem.

@ Pomosty boczne nalezy montowac
symetryczne.

V161_12.15
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Pomost srodkowy:
- min. 2x1,6 m pomost boczny

- max. 9x1,6 m + 1x0,8 m pomost boczny

\

=N

Zamocuj przegub krétki do pierwszej plat-
formy podestu. Montaz pomostu $rodko-
wego bedzie kontynuowany przy uzyciu
specjalnego przyrzadu montazowego. Do
montazu mozna tez uzyc sekcji masztowej
jako podpory. Wymagana potrzebna ilos¢
pomostéw bocznych (min. 2, max. 9,5 po-
mosty boczne) wg tabel obcigzen.

Po osiggnieciu wymaganej dtugosci pomo-

stu srodkowego zamontowac przegub dtugi

(lewy). Nastepnie podjecha¢ drugim pode-
stem tak aby przykreci¢ sSrubami do niego
przegub dtugi (lewy).

Ustaw podpory wézka drugiego podestu
wg pkt. 2.

Osie kazdej podpory nalezy za-
blokowac.

blokowaé

Przegub krétki (prawy)

@} \ Przegub diugi (lewy)

Rys. 4.7.12 C Uzycie specjalnego przyrzqdu monta-
Zowego

S$C5000 Pos4 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15
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4.7.12.1 SC5000 TWIN wyposazenie elek-
tryczne

1. Zamontuj szafke uktadu poziomowania OP3

=

pod platforma.

ADAPTER

2. Potacz kable z obydwu szafek sterowni- ;OPS

czych platform (gniazda X5 i X22) poprzez
adapter z szafkg uktadu poziomowania wg
rys.4.7.12.1. Przymocuj kable do konstrukgji
podestu. Rys. 4.7.12.1 Schemat potqczenia kabli SC5000 TWIN

3. Potacz kasete sterowniczg z szafkg uktadu
poziomowania wg rys. 4.7.12.1.

4.7.12.2 SC5000 TWIN ukiad poziomowania

1. Zamontowa¢ nastepna sekcje masztu na

%

n prawg i lewg platforme i skreci¢ czterema +0P2
$rubami kazda sekcje masztu.. : 5 = S7 [

o2 58 []

: 2. Podiaczy¢ przewdd zasilajacy (400 V/16A 51 1)
5-zytowy) do gniazda X1 obu maszyn. H3 [ . gj

z 3. Po’rqczyf: szafki ster.ownlcze OP2 platform z 6] opon 5]

< koszami kablowymi. : [i . St | PL |

u 4. Sprawdzi¢ potaczenia zasilania. X5 -x22 -EL/-E2

5. Nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

thermostat

* wylacznik gtéwny QO na koszu kablowym
ustaw w pozycji 1

Q2 tacznik gtowny XS7 | Zewn. obwdd bezpiecz
S2 Buczek X12 | Brake socket

* wylacznik gtéwny Q2 na szafce sterowniczej
platformy ustaw w pozycji 1

X5 Gniazdo kasety sterow- | X14 | Motor socket

: niczej
e sprawdzi¢ czy lampka kontrolna kolejnosci  : [H3 [ Lampka kolejnoscifaz | S7 | Gora
faz H3 Swieci, jesli nie, to zmieni¢ kolejnos¢  © ['gq g2 [ gniazda 230V sockets | s8 | Dot
faz tacznikiem kolejnosci faz Q2.1  [x8 [ Gniazdo test UC 5 | eenieas

Q2.1 | tacznik kolejnosci faz

6. Pozamontowaniu drugiej sekcji masztowej
na obu podestach podjedz platforma, kto-
ra jest nizej na poziom platformy srodkowe;j. Rys. 4.7.12.2 Szafka sterownicza platformy
Wypoziomuj platforme srodkowa. :

7. Nacisnac przycisk SO przez 5s wewnatrz
szafki sterowniczej OP3 celem wyzerowania
uktadu poziomowania

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos4
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8. Nacisna¢ przycisk GORA na kasecie sterow-
niczej i zwréci¢ uwage na ruch platformy

9. Sprawdzi¢ funkcjonowanie czujnika bezpie-
czenstwa B1 przy montazu sekcji masztu.
Podczas jazdy platformy w gére, gdy sensor

indukcyjny B1 przekroczy kornicowg krawedz

ostatniej sekcji masztu platforma natych-
miast sie zatrzymuje.

10. Sprawdzi¢ funkcjonowanie dolnego wytacz-
nika koricowego S11. Opuszczajac platfor-
me zatrzyma sie ona w dolnym potozeniu.

11. Sprawdzi¢ funkcjonowanie fgcznika bezpie-
czenstwa buczka B2. Opuszczajac platforme
buczek zostanie zataczony w strefie dziata-
nia krzywki buczka.

12. Sprawdzi¢ funkcjonowanie przycisku sygna-

lizacyjnego w szafce elektrycznej platformy
S2. Po wcisnieciu przycisku S2 buczek powi-
nien zadziatad.

13. Sprawdzenie funkcjonowania uktadu pozio-
mowania.

e  Ustawic platforme srodkowa poziomo.

e Opusci¢ jedng platforme uzywajac dzwigni
awaryjnego opuszczania (znajdujacych sie
na silnikach jazdy pionowej) okoto 1,5° od
poziomu.

e  Podjecha¢ do gory uzywajac kasety sterow-
niczej. W momencie, gdy dolna platforma
osiggnie ten sam poziom co gérna, catosc¢
moze sie poruszac.

e Sprawdzi¢ odpowiednio druga maszyne.

14. Sprawdzenie ukfadu poziomowania bezpie-
czenstwa.

e  Ustawic platforme srodkowa poziomo.

e Opuscic¢ jedng platforme uzywajac dzwigni
awaryjnego opuszczania (znajdujacych sie

na silnikach jazdy pionowej) okoto 3° od po-

Sprawdzic¢ dziatanie kasety sterow-
@ niczej

Poziom

{

How to set 1,5°
X=L x0,0261
L - distance between two points

Poziom
X
>
—
How to set 3°:
X=L x0,052
L - distance between two points
Poziom
1,5°

Rys. 4.7.12.2 SC5000 Twin sprawdzenie uktadu
poziomowania

S$C5000 Pos4
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ziomu. Przy tym kacie urzadzenie poziomu-
jace przerywa obwod bezpieczenstwa unie-
mozliwiajacy ruch platformy.

Opusci¢ drugg platforme uzywajac dzwigni
awaryjnego opuszczania do kata pochyle-
nia okoto 1,5° aby przywrdéci¢ normalne ste-
rowanie platformy np. z kasety sterownicze;j.

Wypoziomowac catos¢ uzywajac kasety ste-
rowniczej.

Sprawdzi¢ odpowiednio druga maszyne.
Zamontowac trzecig sekcje masztu i drugg

listwe krzywki buczka. Montowac kolejne
sekcje masztu..

4.7.13 Ochrona przed pracami
powodujacymi zabrudzenia

16. Po zmontowaniu pierwszych pieciu sek-

¢ji masztu przeprowadzi¢ probe urzadze-
nia chwytnego. Platforma powinna zostac
obcigzona masg odpowiednia do dtugosci
platformy (Tabele obcigzen ).

Prébe nalezy przeprowadzic bez
obecnosci os6b na platformie. Pro-
ba moze by¢ wykonywana wytacz-
nie przez konserwatora podestu.

Podest powinien by¢ chroniony przed pracami
np. tynkowanie, malowanie lub murowanie. W6-
zek podestu powinien by¢ ostoniety np. brezen-
tem przed farba i tynkiem.

4.7.14 Ostona pogodowa

Ostona pogodowa SC5000 jest montowana w na-
stepujacy sposob:

Zamocowac kolumny ostony (1)do platfor-
my za pomoca sworzni (A)

Miedzy kolumnami (1) zamocowac rury dy-
stansowe (2) za pomoca sworzni.

Jezeli potrzeba do kolumn zamocowaé z :

przodu rury pionowe (3).

Zamocowac brezent na szkielecie ostony.

Rys. 4.7.14.4 Montaz ostony pogodowej

V161_12.15

Instrukcja obstugi

SC5000 Pos4

95



4.8 Zakonczenie montazu

=

Przed oddaniem podestu do
uzytku musi by¢ przeprowadzona
kontrola zmontowanego podestu.

4.8.1 Kontrola montazu

MONTAZ

17.

18.

1.

2.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

S$C5000 Pos4
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Po zakonczeniu montazu nalezy przeprowa- :
dzi¢ kontrole podestu. Kontrola jest wykonywa-
na przez konserwatora. :
Nalezy sprawdzi¢ ponizsze punkty a nastep- :
nie wypetni¢ PROTOKOL Z MONTAZU PODESTU
(rozdziat 9). :

Ogrodzenie strefy pracy podestu.

Podest wolny od niepotrzebnego wyposa-
zenia

Belki podporowe w petni odchylone i za-
bezpieczone sworzniem

Podpory opuszczone w dét na podktady
drewniane i zabezpieczone

Podpora srodkowa opuszczona w dét i za-
bezpieczona

Podtoze pod podporami.

Pozioma i pionowa pozycja platformy i
masztu.

Krzywki dolne facznika krancowego i koi-
cowego

Odlegtos¢ miedzy sciang a platforma
Brak widocznych uszkodzen podestu
Ostona pogodowa (opcja)
Dostepnos¢ instrukcji obstugi podestu

Czytelnos¢ wszystkich tabliczek ostrzegaw-
czych i instrukcji

Zamocowanie barierek na platformie

Zamocowanie ostony masztu

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

16.

19.

Zamocowanie ptyt drewnianych na pomo-
stach wysuwnych (min grubos¢ 22 mm)

Stan zazebienia zebatka - koto napedowe.
Stan rolek prowadzacych po maszcie.

Stan przewodoéw elektrycznych. Swobodny
zwis przewodoéw

Dziatanie przyciskdw kasety sterowniczej i
wytgcznikdéw awaryjnych.

Dziatanie hamulcow na silniku

Normalny poziom dzwieku przekfadni i sil-
nikéw

Brak wyciekow z przektadni

Dziatanie dolnego tacznika kraricowego i
koncowego

Awaryjne opuszczanie

Uktad poziomowania TWIN

Data wymiany urzadzenia chwytnego
Test urzadzenia chwytnego

Test statyczny i dynamiczny podestu
Zebatki czyste i nasmarowane

Sekcje masztu i Sruby mocujgce, moment
dokrecenia 350 Nm

Kotwienie, prawidtowe zamocowanie wsz-
zystkich elementow

Krzywki gorne facznika krancowego i kon-
cowego

Dziatanie goérnego tacznika kraricowego i
koncowego

Zamocowanie trawersy

Operatorzy dobrze poinformowani i prze-
szkoleni w obstudze

Instrukcja obstugi
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5. DEMONTAZ

Ten rozdziat opisuje demontaz podestu. : @ Przed demontazem nalezy zapo-
Podczas demontazu predkos¢ wiatru powin- znac sie z INSTRUKCJAMI BEZPIE-
na by¢ mniejsza niz 12,7 m/s. CZENSTWA (rozdziat 2)
Podczas demontazu nie przecigza¢ platfor- :
my zdemontowanymi sekcjami.
Maszt jest demontowany sekcja po sekcji lub
demontaz odcinka masztu uzywajac zurawia.

Demontaz przeprowadzany jest w nastepujacy

sposob:

1. Podczas demontazu max. dtugos¢ platfor- 8. Zdemontowac sekcje masztu i kotwienia.
my 4,1 m. Nalezy zdemontowac podesty
boczne do wymaganej dtugosci platformy.  : 9.  Opusci¢ platforme na zderzaki za pomoca

dzwigni awaryjnego opuszczania
2. Zdemontowac ostone masztu
10. Odtaczy¢ kable
3. Zdemontowac krzywki gérne.
11. Zdemontowac barierki na platformie.
4. Do demontazu mozna uzy¢ zurawika

®

-
T
=
=
v
=
<
v
n

(opcja). 12. Zdemontowac podesty boczne.
5. Maszt jest demontowany sekcja po sekgji. 13. Podnies¢ podpory.
Podczas demontazu sekcja po sekcji nalezy
ustawiac sekcje rownomiernie po obu stro- : 14. Belki podporowe na wézku wsunac i obro-
nach platformy. ci¢ je do wersji transportowej

6. Zdemontowac sekcje masztu do ostatnie-
go gdérnego kotwienia.

7. Zdemontowac ostatnie gérne kotwienie.

V161_12.15 Instrukcja obslugi SC5000 Pos5
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6. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

6.1 Podnoszenie podestu.....cccccceiiiciiccccssccsssssnnsnnesssssssssssssssssssssssssssces 103
6.2 INStrukcja tranSPOrtU ......ecicccccnseecsscsnssecsssssssssssnssssssssssssssssssssssssssns 103
6.2.1 Sekcje masztowe . . . . cesssesssnssessns 103
6.2.2 Pomosty boczne . . . . cesssnsescsssnnnnne 103
6.2.3 Wyposazenie elektryczne . . . cesssssssssssssnes 104
6.2.4 Wymiary transportowe. . . . cesesseeescsssenes 104
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6. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Ten rozdziat opisuje transport podestu i jego magazynowanie.

6.1 Podnoszenie podestu

Bazowa maszyna SC5000 na woézku moze by¢
podnoszona za pomoca trawersy zamontowanej : @
na sekcji masztowej lub za pomocg wézka widto- :
wego pod ramg wdzka.
Trawersa SC5000 ma nosnos¢ 6500 kg.

Maszyna bazowa nie moze by¢ pod-
noszona pod platforma przy pomo-
cy wozka widtowego ani zurawia !

6.2 Instrukcja transportu

Bazowa maszyna SC5000 7,3 m moze by¢ trans- :
portowana ciezaréwka. :

Podpory podstawy powinny by¢ opuszczo-
ne dla zagwarantowania wiekszej stabilnosci :
podczas transportu maszyny.

Przed transportem nalezy sprawdzi¢ czy:

Nie ma luznych elementéw.

Przewddy elektryczne nie sg przycisniete.
Podpory sa opuszczone na podtoge.

Podest jest prawidlowo przymocowany na
czas transportu.

Rys. 6.2.1 SC5000 maszyna bazowa na wézku
6.2.1 Sekcje masztowe

Sekcje masztowe moga by¢ transportowane cie-
zaréwka. Sekcje nalezy tak ukfadac, aby stozkowe :
tuleje rur pionowych byty na gorze sekgji.

6.2.2 Pomosty boczne

Pomosty boczne platformy moga by¢ transporto-
wane na platformie.

: Rys.6.2.2 5C5000 na wdzku, 7,3 m platforma z 16
. sekcjami

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos6
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6.2.3 Wyposazenie elektryczne

Wyposazenie elektryczne powinno by¢ osobno
zapakowane. Nalezy uwazac¢ aby unikng¢ uszko- :

dzen.

6.2.4 Wymiary transportowe

Tabela ponizej pokazuje potrzebne wymiary oraz

wagi zespotow podestu.

Rys. 6.2.3 SC5000 maszyna bazowa na minipod-
stawie

Zespot Dt.(m) Szer. (m) Wys (m) Waga (kg)
Maszyna bazowa 4,1 m platforma+wdzek 5,13 1,74 2,43 3795
Maszyna bazowa 4,1 m platforma+wodzek + 8 sekgji 513 174 249 4455
masztu

Maszyna bazowa 7,3 m platforma+wdzek 7.3 1,74 2,43 4110
Maszyna bazowa 7,3 m platforma+wodzek + 16 sekcji 73 1,74 2,49 5430
masztu

Maszyna bazowa 4,1 m platforma na minipodstawie 4,1 1,68 2,30 2335

6.3 Instrukcja magazynowania

Gdy podest jest przechowywany przez diugi :

czas to bardzo wazne jest zapewnienie ochrony

przed korozja i mechanicznymi uszkodzeniami.

Zobacz ponizsze instrukcje magazynowania. :

Czas magazynowania dtuzszy niz 6 miesiecy:

e Przektadnie powinny by¢ catkowicie wypet-

nione olejem

e Rolki i inne czesci zawierajace fozyska po-
winny by¢ w uzyciu (obrécenie reka) okoto

2 -4 razy w roku.

e Silnik powinien by¢ manualnie wprawiony
w ruch okoto 2 - 4 razy w roku. Pozwoli to :

unika¢ uszkodzen tozysk i hamulcéw

Czas magazynowania dtuzszy niz 12 miesiecy:

e Urzadzenie chwytne musi by¢ przechowy-
wane w czystym srodowisku. Okres wymiany :

urzadzenia chwytnego co 4 lata obowigzuje

nawet gdy urzadzenie nie byto w uzyciu.

e taczniki i pozostate elementy wyposaze-
nia elektrycznego powinny by¢ chronione
przed deszczem, storicem i wilgocia. Jezeli
to mozliwe to catg maszyne nalezy przecho-
wywac pod dachem.

e Wszystkie kable elektryczne powinny by¢
przechowywane w czystym S$rodowisku i
chronione przed bezposrednim dziataniem
stonca.

e Wszystkie czesci mechaniczne podatne na
korozje musza by¢ zabezpieczone antykoro-
zyjnie olejem lub smarem.

e  Podczas dtugiego przechowywania elemen-
tow gumowych nalezy unika¢ kontaktu tych
czesci ze swiattem stonecznym. Najlepiej
przechowywac je w ciemnych i chtodnych
miejscach.

S$C5000 Pos6
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7. SERWIS | KONSERWACJA

7.1 Informacje ogdlne

Celem prac serwisowych i konserwacyjnych

jest przede wszystkim zapewnienie bezpiecz-
nego uzytkowania urzadzen i zagwarantowanie :
poprawnej pracy urzadzen, a tym samym zapo- :

bieganie awariom.

Serwis i konserwacje moga przeprowadzac
jedynie odpowiednio wykwalifikowani specjali-
sci.

7.2 Urzadzenie chwytne

Przed przystapieniem do czynnosci
@ serwisowych i konserwacyjnych

nalezy zapoznac sie z rozdziatlem 2
“INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA”

Urzadzenie chwytne nalezy wymienia¢ co 4 lata.

Data wymiany znajduje sie na tabliczce zna-
mionowej UC. llo$¢ przepracowanych godzin nie :

ma wptywu na date wymiany.

Urzadzenie chwytne nalezy wysta¢ do pro-

ducenta do legalizadji.

7.3 Mycie podestu

Skontaktowa¢ sie z
SCANCLIMBER

przedstawicielem

Podest moze by¢ myty za pomoca myjki

wysokocisnieniowej. Strumierr wody nie moze :
by¢ skierowany bezposrednio na szafki sterown- :

icze, silniki ani tozyska. Po myciu czesci podestu
muszg by¢ poddane smarowaniu.

7.4 Smarowanie

Podczas smarowania platforma musi znaj-
dowac sie na dole a zasilanie musi by¢ odtaczo-
ne.

W przedstawionej tabeli 7.4.1 producent za-
leca uzywanie rodzajow smaréw i olejéw oraz
podaje okresy i punkty smarowania.

Podczas smarowania tozysk $lizgowych sma-
rownica nalezy upewni¢ sie czy smar dochodzi

: do obu powierzchni. Smar powinien by¢ wyci-
: skany do momentu wyptyniecia poza powierzch-

nie tozyska.
Podczas smarowania tozysk nalezy spraw-

¢ dzi¢ stan pierscieni uszczelniajacych i uszkodzo-

ne wymieni¢ na nowe.

V161_12.15
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7.4.1 Plan smarowania

Czestotliwos¢ Pozycja
smarowania

Liczba punk-

Opis punktu smarowania Narzedzie /

Opis czynnosci

Rodzaj smaru lub oleju

S$C5000 Pos7
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30 h 1 all zebatka i kota napedowe pedzel, spray smar
22 2 pinion coupling smarownica smar
120 h 2 2 przektadnia napedu jazdy platformy sprawdzenie Shell Tivela $220,
poziomu oleju Mobil Glygoule HE220
3 1 przekfadnia napedu jazdy wézka sprawdzenie Shell Tivela $220,
poziomu oleju Mobil Glygoule HE220
360 h 4 4 0$ belki podporowej smarownica smar
5 5 Sruba podpory smarownica smar
6 5 przegub kulisty podpory pedzel smar
7 4 sworzen belki podporowej pedzel smar
8 ®
9 1 dyszel pedzel smar g
10 wszystkie potaczenia centralne uktadu skretnego | smarownica smar
1 wszystkie potaczenia uktadu skretnego smarownica smar u
12 2 przednie pdtosie smarownica smar n
13 1 tulejka sprzegta smarownica smar E
14 1 sworzen dyszla smarownica smar
15 2 fancuch napedu woézka spray smar dofancucha -
all osie wytacznikéw elektr. spray olej maszynowy d
1400 h 17 2 tozyska piasty kota smarownica smar u
18 1 przektadnia napedu jazdy wézka wymiana oleju Shell Tivela $S220, z
Mobil Glygoule HE220
19 2 przektadnia napedu jazdy platformy wymiana oleju Shell Tivela $220, <
Mobil Glygoule HE220 u
7))
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M — 7
| @ Wlew oleju
@ Poziom oleju

| @ \ylew oleju
L. 4

Olej przektadniowy

Pojemnos¢ przektadni 10,3 1.

V161_12.15
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7.5 Uklad przecigzenia

7.5.1 Karta uktadu przecigzenia

SW1 | Przycisk kalibracji
SW2 [ Przycisk kalibracji

SW3 | Przycisk kalibracji
Li -

istwy zaciskowe

J5 Zasilanie wyjsciowe
obwodu bezpiecz.

J6 Wyjscie cyfrowe

J7 Wejscie czujnika

J9 Wejscie cyfrowe

J10 | Wejscie cyfrowe
J12 | RS-232 seryjny port
J14 | Zworka

J20 | Uziemienie

DIODY

D3 Zielona.
Zasilenie karty
D10 | Zielona.
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Zasilenie czujnikow

D19 | Zielona. Kalibracja i
btad czujnika

D20 | Czerwona. Kalibracja i
alarm

D21 | Zotty. Kalibracja i btad

Przekazniki
LST | Przekaznik nr 1
LS2 | Przekaznik nr2
LS3 | Przekaznik nr1inr2

S$C5000 Pos7 Instru kcja obsl'ugi V161_12.15
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7.5.2 Kalibracja uktadu
przecigzenia

Kalibracje uktadu przecigzenia przeprowadza sie
W nastepujacy sposob:

1. Rozpoczecie kalibracji. Wecisng¢ przycisk
SW1: diody LED zétta (D21) i czerwona (D20)
migaja.

2. Kalibracja zero. Platforma jest pusta. Wcisng¢
przycisk SW2: czerwona dioda (D20) swieci
lekko jasnym Swiattem.

3. Kalibracja przeciagzenia. Zatadowa¢ platfor-
me maksymalnym tadunkiem + 10% prze-
cigzenia. Wcisna¢ przycisk SW3: zielona dio-
da (D19) zapala sie na krotka chwile.

4. Zakonczenie kalibracji. Wcisng¢ przycisk
SW1 do zakoriczenia kalibracji, zétta dioda
LED (D21) nie $wieci sie.

5. Czerwona dioda LED (D20) $wieci sie, ale nie
miga: zdjac¢ tadunek i sprawdzi¢, czy czerwo-
na dioda (D20) nie $wieci sie.

Nigdy nie rozlaczac zasilania pod-
@ czas kalibracji, poniewaz mozliwa
jest utrata zapisanych informacji.

W Kalibracja nie jest mozliwa, gdy zie-
lona dioda LED (D19) miga. Zobacz
opis karty.

@ Sprawdz max. obciazenia w roz-
dziale 4.3. Max. obciazenie zalezy
od dtugosci platformy

Jezeli z6tta dioda LED (D21) miga,
sprawdzic system w celu usuniecia
btedéw i powtdrzenia kalibracji.

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos7
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Sensor TPE/9600-BPE Sensor TPE/9600-BPE
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7.5.3 Automatyczna kalibracja uktadu przecigzenia

@ Automatyczng kalibracje uktadu
przecigzenia mozna przeprowadzi¢
TYLKO, gdy system byt juz raz skali-

Kalibracje uktadu przecigzenia mozna
przeprowadzi¢ w sposéb automatyczny bez
tadunku. W tym przypadku tylko zero jest reka-

librowane. BOIATIYE
Automatycznej kalibracji uktadu
Automatyczng kalibracje uktadu przecigze- @ przeciagzenia nie mozna przeprowa-
nia przeprowadza sie w nastepujacy sposob: dzi¢, gdy zielona dioda LED (D19)
Platforma bez tadunku. Nacisng¢ przycisk miga.

SW2: czerwona dioda LED (D20) zapala sie na
krétka chwile.

S$C5000 Pos7 Instrukcja obsl'ugi V161_12.15
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7.6 Regulacje

7.6.1 Kolo zebate

Pomiar grubosci zeba dokonuje sie za pomoca :
suwmiarki. Grubos¢ nowego zeba A = 13,0 mm. :
Minimalna dopuszczalna wynosi A = 12,0 mm.
Rys.7.5.2.

. Rys. 7.6.2 Pomiar grubosci zeb
Rys. 7.6.1 Suwmiarka § Rys. 7.6.2 Pomiar grubosci zeba

7.6.2 Zebatka

Do pomiaru zuzycia zebdédw zebatki jest klucz
PG170354. Na rys. pokazana jest sposéb po-
miaru. Szczelina C powinna by¢ >0. Jezeli C =0
nalezy wymieni¢ zebatke.

ow

()

SCANCLIMBER

ow

)

SCANCLIMBER
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Rys. 7.6.3 Pomiar zuzycia zebatki
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7.6.3 Rolki prowadzace

Rolki prowadzace nalezy wyregulowac, gdy
szczelina pomiedzy krawedzig rury sekcji a rolka- :
mi prowadzacymi przekracza 1,5 mm. @

Szczelina jest mierzona wtedy gdy drugarol-
ka z pary styka sie z rurg sekgji. :

Regulacje rolek prowadzacych nalezy prze- : @
prowadza¢ zawsze przy roztadowanej platfor-
mie. Regulacja jest przeprowadzana w naste-
pujacy sposob: nakretki zabepieczajace rolek :
prowadzacych nalezy poluzowaé, za pomoca Rys. 7.6.4 Rolka (1), Sruba mocujqca (2),
specjalnego klucza obraca¢ mimosréd azdo uzy- : Mimosrdd (3)
skania wilasciwej szczeliny. Rys. 7.6.4. Na ramie :
gtéwnej znajduje sie16 par rolek. @

Jako pierwsze regulowane sg rolki (A) (za :
zebatka) Rys. 7.6.5. Za pomoca specjalnego klu- : @
cza obraca¢ mimosréd az do uzyskania wlasciwej
szczeliny D miedzy zebatka a kotem zebatym na-
pedu i urzadzenia chwytnego. Szczelina D musi
by¢ 0,6 — 0,9 mm (Rys. 7.5.6).

Takze powinna by¢ szczelina C pomiedzy
$ciang zebatki a rolkami B aby unikna¢ styku rol- :
ki ze $ciang zebatki (Rys. 7.5.5).

Nastepnie nalezy wyregulowa¢ rolki B tak, : @
aby kota zebate znajdowaty sie na srodku zebat- :
ki. Rys. 7.6.5. Rura sekcji masztu (1), Koto napedowe

Pozostate rolki nalezy wyregulowac tak, aby : (2), Zebatka (3)
szczelina pomiedzy krawedzig sekcji masztu a :
rolkami wynosita 1,0 mm.
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Rys. 7.6.6. Rack and pinion clearance
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7.6.4 Hamulec silnika

Silnik napedu podnoszenia ma hamulec elektro-
magnetyczny. Hamulec musi by¢ sprawdzany raz
do roku.

Nalezy sprawdzic:

*  0golny stan hamulca

e grubosc tarczy ciernej

* szczeline powietrzng hamulca

Przygotuj podest do kontroli w nastepujacy
sposob:

1. Opusci¢ platforme na zderzaki za pomoca
recznego odhamowania.

2. tacznik gtéwny Q2 na szafce sterowniczej
platformy ustaw w pozycji 0.

3. Zdemontuj ostone wentylatora.

4. Oczysci¢ hamulec z pytu.

Regulacja szczeliny powietrznej:

1. Zmierz szczeline powietrzng (A) za pomoca
szczelinomierza.

2. Nominaly wymiar szczeliny 0,3 mm, przy
wielkosci szczeliny 1,0 mm wymagana jest
regulacja.

3. Odkreci¢ sruby mocujace.

4. Wyregulowac Sruby nastawcze, wszystkie
réwno.

5. Dokreci¢ sruby mocujace.

6. Zmierzy¢ szczeline powietrzng za pomoca
szczelinomierza.

Zamocuj ostone wentylatora, podjedz platformg
ze zderzakéw do géry. Rozdziat 3.5

Sprawdz grubos¢ tarczy ciernej hamulca. Mini-
: malna grubos¢ tarczy 11,5 mm. Jezeli grubos¢
. jest mniejsza nalezy wymieni¢ okfadzine w
© nastepujacy sposob::

1. Odkreci¢ sruby mocujgce.

© 2. Pociggna¢ hamulec do tyhu.

3. Wymienic tarcze cierna.

: 4. Zamocowac¢ hamulec za pomoca $rub mo-

cujacych.

© 5. Wyregulowac szczeline powietrzna zgodnie

Z opisem ponizej.

Sworzen nastawczy Sruba regulacyjna

Szczelina

Rys. 7.5.7 Hamulec

V161_12.15
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7.6.5 Laczniki

taczniki powinny by¢ regularnie konserwowane.

1. tacznik powinien byc¢ czysty.

2. Sprawdz wspétdziatanie facznikéw z krzyw-
kami. Wyreguluj dtugos¢ dzwigni tacznika

wzgledem krzywki jezeli to konieczne.

3. Dzwignie i osie tacznikdéw posmarowac ole-
jem maszynowym.

7.7 Ochrona przeciw koroz;ji

Podesty Scanclimber s3 zabezpieczone przed
korozja. Elementy podestu s3 galwanizowane,
malowane lub zabezpieczone s$rodkiem an-
tykorozyjnym.

Wszyskie uszkodzenia powtok antykorozyj-
nych musza by¢ natychmiast naprawione. Uszko-
dzenia powitok galwanicznych nalezy pokry¢
cynkiem w sprayu. Uszkodzenia powtok malar-
skich nalezy pokry¢ farba, a zagtebienia $rod-
kiem antykorozyjnym. Nie wierci¢ otworéw w
elementach podestu.
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Montaz , przeglad okresowy i codzienny wg
rozdziatu 9.

7.8.1 Wozek

Sprawdzi¢ nastepujace punkty na wozku:

)
.

Podpory

Belki podporowe
Sworznie

Rama wodzka

Potaczenia spawane podstawy masztu z
wozkiem

Rury podstawy masztu. Rury muszg by¢ pro-
ste.

Kofa, cisnienie w kofach, sruby taczace
Tylnia o$ wézka.

Uktad sterowania wozkiem.

7.8.2 Sekcja masztowa

1.

2.

Rury pionowe, mozliwe wgniecenia

Stan potaczen spawanych szkieletu sekgji.
Rury musza by¢ proste.

Stan potaczen spawanych kieszeni srub
Tuleje stozkowe
Stan powierzchi gérnych rur pionowych

Zebatka

7.8 Kontrola

Rys. 7.7.1 Punkty kontrolne wdézka

Rys. 7.7.2 Punkty kontrolne sekcji masztowej

V161_12.15 lnstrukcja obsl'ugi SC5000 Pos7
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7.8.3 Pomost gtéwny

1. Narozniki ramy, mozliwe pekniecia ’,‘4\
<]

S
KL

2. Rama musi by¢ prostokatna, wymiar
A=B

3. Rolki prowadzace itozyska

4. Stan potaczen spawanych szkietetu pomo-
stu. Rury zastrzatlowe muszg by¢ proste.

5. Stan pofaczen spawanych.( pekniecia spa-

wow)
6. Zamocowanie przektadni i urzadzenia ®
chwytnego g
=1
Rys. 7.7.3 Punkty kontrolne pomostu gtdwnego u
7.8.4 Pomost boczny

1. Stan potaczen spawanych szkietetu pomo-
stu. Rury musza by¢ proste.

2. Stan pofaczen spawanych kieszeni srub t3-
czacych.

3. Stozki prowadzace rur ramy pomostu

Rys. 7.7.4 Punkty kontrolne pomostu bocznego
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8. USUWANIE USTEREK

8.1 Pierwsza KoNntrola ....c.ccccccevreesccnnsrecsscnssessssnnssncssnsssssssnsssssssssssssssanes 121
8.2 Naped jazdy wOzka Nie Pracuje .......cccccccccsseeccscssssecsssssssscssssssssssonns 121
8.3 Platforma nie porusza sie - dzwieki niskiej czestotliwosci silnika121
8.4 Platforma nie poruSza Si€.....cccceeecccccccnsssnrecccssssnssssssccssssssssssssssscsses 122
8.5 Platforma porusza sie tylko W goOre.....ccccccereccccnnnseccscnsssecssnsssecconns 122
8.6 Platforma porusza sie tylko W dot........cccuueecciicnnneccssnneccscsnnsneccnns 122
8.7 Gniazdo 230V - brak NAPieCia ....ccccccrrnnrerccccssssnsnnrecccsssssnnssssssccssnes 122
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8. USUWANIE USTEREK

Ten rozdziat jest pomocny w rozwigzywaniu problemdw.

8.1 Pierwsza kontrola

e Przewdd zasilajacy jest potaczony z koszem : e  Sprawdzi¢ czy lampka kontrolna kolejnosci
na kabel. faz H3 $wieci, jesli nie, to zmieni¢ kolejnoé¢
: faz facznikiem kolejnosci faz Q2.1.
e Przewdd zasilajacy z kosza jest potaczony z
szafka sterownicza platformy. e Wszystkie zabezpieczenia w szafkach steru-
: jacych sg w pozycji 1.
e tacznik gtéwny QO na koszu jest w pozydji 1.
: e Jesli przewdd zasilgjacy jest poditaczony i
e tacznik gtéwny Q2 na szafce sterowniczej lampka kontrolna sie $wieci, sprawdz czy
platformy jest w pozycji 1. : przewdd ma wystarczajacy przekréj co naj-
: mniej 5 x 6 mm?2.
e Przyciski AWARYJNY STOP sg odblokowane.

8.2 Naped jazdy wodzka nie pracuje
Nalezy sprawdzi¢ czy:

* Przewdd zasilajacy jest potgczony z gniaz-
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dem X1 na szafce sterowniczej wézka. e Platforma jest opuszczona na zderzaki za
: pomoca dzwigni recznego opuszczania i ak-
e tacznik gtéwny Q1 na szafce sterowniczej : tywowany jest facznik krancowy wozka .

wozka jest w pozycji 1. :

: o Dzwignia sprzegta na wézku jest w pozycji
Kaseta sterownicza jest podtaczona do : JAZDA.
gniazda X3 szafki sterowniczej wézka. :

8.3 Platforma nie porusza sie - dzwieki niskiej czestotliwosci silnika

Taka sytuacja moze sie zdarzy¢ jezeli napie-
cie zasilajgce jest zbyt niskie lub jest brak fazy.
Sprawdz czy przewdd zasilajacy ma wystarczaja-
cy przekréj co najmniej 5 x 6 mm? i czy wszystkie
zabezpieczenia sg prawidtowe.
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8.4 Platforma nie porusza sie

Kaseta sterownicza jest podfgczona do

gniazda X5 szafki sterowniczej platformy.

Jezeli kaseta sterownicza nie jest uzywana,
sprawdz czy wtyczka X5.1 jest potaczona do

gniazda X5 szafki sterowniczej platformy.

Gtéwne zabezpieczenie F13. Jezeli zadziatato

ustaw w pozycji 1.

Zabezpieczenie silnikowe F10 i F11 w szaf-
ce sterowniczej platformy. Jezeli zadziatato :

ustaw w pozycji 1.

Zabezpieczenie obwodu sterowania F7 w
szafce sterowniczej platformy. Jezeli zadzia-
tato ustaw w pozycji 1.

Jezeli platforma jest opuszczona na zderzaki
to znajduje sie w strefie zadziatania dolnego
tacznika krancowego. Patrz rozdziat 3.5.

tacznik krancowy S12 jest uszkodzony, wy-
mien tacznik.

8.5 Platforma porusza sie tylko w goére

8.6 Platforma porusza sie tylko w dét

tacznik koncowy S11 jest uszkodzony, wy-

mien tacznik

Przycisk ,DOL” na kasecie sterowniczej nie
dziata, sprawdzi¢ dziatanie przycisku ,DOL”
na szafce sterowniczej platformy.

S$C5000 Pos8

122

tacznik koncowy S11 jest uszkodzony, wy-

mien tacznik.

Przycisk ,GORA” na kasecie sterowniczej nie
dziafa, sprawdzi¢ dziatanie przycisku ,GORA”

8.7 Gniazdo 230V - brak napiecia

Zabezpieczenie roznicowo-pradowe F4 w
szafce sterowniczej platformy. Jezeli zadzia-

tato ustaw w pozycji 1.

Zabezpieczenie gniazd narzedzi F14 w szaf-
ce sterowniczej platformy. Jezeli zadziatato :

ustaw w pozycji 1.

na szafce sterowniczej platformy.

Czujnik indukcyjny B1 jest uszkodzony albo
Zle wyregulowany. Odlegtos¢ miedzy czujni-
kiem a rurg masztu powinna wynosi¢ okoto
10 mm.

Jezeli zabezpieczenie F4 lub F14 znowu za-
dziatato, sprawdz uzywane narzedzia elek-
tryczne.
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FORMULARZE KONTROLNE

PROTOKOL MONTAZOWY
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SC5000 FORMULARZE KONTROLNE

PROTOKOL MONTAZOWY

TEREN BUDOWY:

TYP MASZYNY: NR SERYJNY:
DEUGOSC PLATFORMY: MAX. UDZWIG WYSOKOSC:
FIRMA MONTAZOWA

OSOBA ODPOWIEDZIALNA TEL:
FIRMA ZAMAWIAJACA:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA TEL:

PUNKTY KONTROLI

1. PODKLADY DREWNIANE POD PODPORAMI

2. BELKI PODPOROWE W PEENI ODCHYLONE | ZABEZPIECZONE SWORZNIEM

3. PODPORY OPUSZCZONE W DOt NA PODKEADY DREWNIANE | ZABEZPIECZONE

4, POZIOMA | PIONOWA POZYCJA PLATFORMY | MASZTU.

5. PODPORA SRODKOWA OPUSZCZONA W DOt NA PODKLADY DREWNIANE | ZABEZPIECZONA

ZAMOCOWANIE PLYT DREWNIANYCH NA POMOSTACH WYSUWNYCH (MIN GRUBOSC 22 MM)

ODLEGOSC MIEDZY SCIANA A PLATFORMA

8. ZAMOCOWANIE BARIEREK NA PLATFORMIE

o, ZAMOCOWANIE OSEONY MASZTU

s ) B DOKRECENIE SRUB £ACZACYCH SEKCJE MASZTU -350 Nm

y B KRZYWKI £ ACZNIKOW KONCOWYCH | KRANCOWYCH (GORNE | DOLNE)

SCANCLIMBER®

P28 ZAMOCOWANIE TRAWERSY

4l $9| DZIALANIE PRZYCISKOW "AWARYJNY STOP”

{ /B DZIALANIE PRZYCISKOW "GORA” | "DOL”

(57| DZIALANIE LACZNIKOW KRANCOWYCH | KONCOWYCH (GORNYCH, DOLNYCH, )

4 [T AWARYJNE OPUSZCZANIE

1 A UKLAD POZIOMOWANIA (TWIN)

(39| KOTWIENIE, PRAWIDLOWE ZAMOCOWANIE WSZYSTKICH ELEMENTOW

y [ B DOKRECENIE SRUB KOTWIACYCH -200 Nm

»J) 5| STAN ROLEK PROWADZACYCH PO MASZCIE.

2 IS POMIAR NAPIECIA W PRZEWODACH ZASILAJACYCH

yJy ]88l STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. SWOBODNY ZWIS PRZEWODOW

v 00| STAN ZAZEBIENIA ZEBATKA - KOLO NAPEDOWE.

24 TEST URZADZENIA CHWYTNEGO




SC5000 FORMULARZE KONTROLNE

TEST STATYCZNY | DYNAMICZNY PODESTU

DZIALANIE HAMULCOW NA SILNIKACH

NORMALNY POZIOM DZWIEKU PRZEKELADNI | SILNIKOW

ZEBATKI CZYSTE | NASMAROWANE

OGRODZENIE STREFY PRACY PODESTU.

DATA WYMIANY URZADZENIA CHWYTNEGO (WYMIANA CO 4 LATA)

PODEST WOLNY OD NIEPOTRZEBNEGO WYPOSAZENIA

ZAMOCOWANIE OStONY POGODOWE)J

OPERATORZY DOBRZE POINFORMOWANI | PRZESZKOLENI W OBStUDZE

INSTRUKCJA OBStUGI PODESTU DOSTEPNA W SKRZYNCE NA DOKUMENTY

CZYTELNOSC WSZYSTKICH TABLICZEK OSTRZEGAWCZYCH | INSTRUKCJI

DATA:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA (MONTAZ) OSOBA ODPOWIEDZIALNA (ZAMAWIAJACY)

SCANCLIMBER®



SC5000 FORMULARZE KONTROLNE

PROTOKOL PRZEGLADU CODZIENNEGO

TEREN BUDOWY:

TYP MASZYNY: NR SERYJNY:
DLUGOSC PLATFORMY: MAX. UDZWIG

OSOBA ODPOWIEDZIALNA TEL:
UWAGA:

- WYPEENIC | PODPISAC FORMULARZ PRZED ROZPOCZECIEM PRACY Z MASZYNA
- ZAKRESLIC PRZEPROWADZONE KONTROLE
- EWENTUALNE UWAGI WPISAC W OSTATNIEJ KOLUMNIE

V = INSPEKCJA WIZUALNA
T = TEST
) PUNKTY KONTROLI
g ROK TYDZIEN NR PON | WT | SRD [ CZW | PIA | SOB | NIE | UWAGI
u 1. PODLOZE \")
n 2. BELKI PODPOROWE W PEXNI ODCHYLONE | ZABEZPIECZONE Vv
E SWORZNIEM
fr— 3 POZIOMA | PIONOWA POZYCJA PLATFORMY | MASZTU. \Y
d 4 DZIALANIE KASETY STEROWNICZE) T
u 5 DZIALANIE PRZYCISKOW "AWARYJNY STOP” T
z 6. AWARYJNE OPUSZCZANIE T
< 7 STAN ZAZEBIENIA ZEBATKA - KOO NAPEDOWE. \Y
u 8 STAN PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. \Y
m 9. MOCOWANIE POMOSTOW BOCZNYCH | BARIEREK \Y/
u ()8 SEKCJE MASZTU | SRUBY MOCUJACE. \Y/
i P DZIALANIE £ ACZNIKOW KRANCOWYCH | KONCOWYCH T
i P2 ZAMOCOWANIE URZADZENIA CHWYTNEGO \Y
Y IcP| KOTWIENIE, ZAMOCOWANIE WSZYSTKICH ELEMENTOW \Y/
LB ZAMOCOWANIE OSEONY MASZTU \Y
4 I59 | BRAKUJACE CZESCI Vv
v (37| OGRODZENIE STREFY PRACY PODESTU. \Y/
4740 | STAN TABLICZEK OSTRZEGAWCZYCH | INFORMACYJNYCH \Y
yF: 3| OBSZAR PRACY PODESTU \Y
4 * ] DOSTEPNOSC INSTRUKCJI OBSEUGH \Y
A0l | TABLICZKI OBCIAZENIA \Y/

DATA:

SPRAWDZAJACY



SC5000 FORMULARZE KONTROLNE

PROTOKOL PRZEGLADU OKRESOWEGO

TEREN BUDOWY:

TYP MASZYNY: NR SERYJNY:
DLUGOSC PLATFORMY: MAX. UDZWIG WYSOKOSC:
INSPEKTOR

OSOBA ODPOWIEDZIALNA

FIRMA ZAMAWIAJACA:

OSOBA ODPOWIEDZIALNA

W = TYGODNIOWO - ZAKRESLIC PRZEPROWADZONE KONTROLE

M = MIESIECZNIE

Q = KWARTALNIE - EWENTUALNE UWAGI WPISAC W OSTATNIEJ KOLUMNIE
Y = ROCZNIE

PUNKTY KONTROLI

w
i IR STAN ZEBATKI | KOLA NAPEDOWEGO o
20| CZYSTE ROLKI PROWADZACE o
£ STAN POLACZEN SPAWANYCH 0
/B WYCIEKI OLEJU o
3| POLACZENIA SRUBOWE KOTWIEN o
(30| PRZEPROWADZANIE SMAROWANIA o o o
A0 | STAN POMOSTOW BOCZNYCH o
3| DOKRECENIE SRUB £ACZACYCH SEKCJE MASZTU -350 Nm o
]9 DOKRECENIE $SRUB £tACZACYCH POMOSTY BOCZNE -240 Nm o
{ [0/ )9| DOKRECENIE PRZEKEADNI DO PLYTY -195Nm o
' [ 1| DOKRECENIE URZADZ. CHWYTN. DO PEYTY -135 Nm o
(P20 STAN INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ W SZAFKACH ELEKTRYCZNYCH o
{[c3 STAN PRZEWODOW W SZAFKACH ELEKTRYCZNYCH o
{ /B DOKRECENIE KOt WOZKA - 100Nm, CISNIENIE W KOLACH 4,5 BAR o
{39 FUNKCJONOWANIE HAMULCA ELEKTROMAGNETYCZNEGO o
{3 CZYSTOSC SIATKI POKRYWY SILNIKA PRZY WENTYLATORZE o
{[7/8| STAN UKEADU ZEBATKA -KOEO NAPEDOWE - POMIAR ZEBOW o
([ 3| FUNKCJOWANIE UKEADU POZIOMOWANIA (TWIN) o
(]9 PROBA URZADZENIA CHWYTNEGO o
DY POLACZENIA PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH,
STAN INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ
p X I WYMIANA URZADZENIA CHWYTNEGO CO 4 LATA
DATA:
INSPEKTOR OSOBA ODPOWIEDZIALNA (TEREN BUDOWY)

SCANCLIMBER®



SCHEMATY ELEKTRYCZNE

10. SCHEMATY ELEKTRYCZNE
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